POWER
BELT

v BIPOLARIS LEPTETO MOTOR MEGHAJTOK
BIPOLAR STEPPER MOTOR DRIVERS

ANALOG M545D TiPUS
ANALOG M545D TYPE
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Bemeneti impulzus

Tapfesziiltség Kimeneti aram Logikai jelaram frekvandia - et
i ci ornyezeti hdmérsékle
Cikkszam Power supply Output current Logic signal flow Input pulse frequency Amlzient temperature
L] Min. Max. Min. Max. Min. Max. Min. Max.
(VDC) (R) (mA) (kHz) (0
93.034.029 20 50 13 45 7 16 0 200 -10-+45
DIGITALIS DM556D TIPUS
DIGITAL DM556D TYPE
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Bemeneti impulzus

Kimeneti daram frekvancia

Tapfesziiltség

Logikai jeldram

Cikkszim Power supply Output current Logic signal flow R T K::Iilieeﬁti:i?:rrasté:rl:t
€ Min. Max. Min. Max. Min. Max. Min. Max.
(VD) (R) (mA) (kHz) (0
93.034.030 24 50 21 5,6 (4RMS) 7 16 0 200 -10-+45
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Weight

(kg)
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Tomeg
Weight

(kg)
0,2



DIGITALIS DM860A TiPUS
DIGITAL DM860A TYPE
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a — . A MA0N3 Bemeneti impulzus
Tapfesziiltség Kimeneti aram Logikai jelaram frekvandia . i homérséidet =
_ Tedi ornyezeti homérsékle omeg
Cikkszim Power supply Output current Logic signal flow Input pulse frequency Ambient temperature Weight
e Min. Max. Min. Max. Min. Max. Min. Max.
(vbQ) (R) (mA) (kHz) (0 (kg)
93.034.031 30 110 2 7.2(6RMS) 7 16 0 200 -10- +45 0.2
DIGITAL 2DM2280A TYPE
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Tapfesziiltség Kimeneti dram Bemeneti impulzus frekvancia X i himérsékiet T
P Power suppl Output current Input pulse frequenc CLOPEHEIUUIE EES olmeg
Cikkszam - PRy - P p P queney Ambient temperature Weight
Code Min. Max. Min. Max. Min.
(VAQ) (R) (kHz) (°0) (kg)
93.034.032 80 240 8 (RMS) n 0 -10-+45 15

www.powerbelt.hu |



