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1.  Termékspecifikacio

Funkcié

Specifikacio

Bemeneti fesziltség (V)

Egyfazisti 220(-15%)~240(+10%)
Haromfazist 220(-15%)~240(+10%)

Tapellatas Haromfazist 380(-15%)~440(+10%)
Bemeneti aram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Bemeneti frekvencia (Hz) | 50Hz vagy 60Hz Engedélyezett tartomany: 47~63Hz
Kimeneti fesziiltség (V) =a bemeneti feszilltség (hiba+5%)
: . Kimeneti aram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Kimeneti Kimeneti teljesitmény
paraméterek (kW) Lasd a 2.5 fejezetet
Kimeneti frekvencia (Hz) 0-400Hz, ingadozas: +5%
Vezérld lizemmod VIF
Maximalis k|r.nenet| 400Hz
Muiszaki _ frekvencia
. Allithatd sebesség arany 1:100
paraméterek - ~
Névleges aram 150%-a: 1 perc
Tulterhelési képesség Névleges aram 180%-a: 10 masodperc
Névleges aram 200%-a: 1 masodperc
F& funkcidk Stop mod és tulmelegedés elleni méd
Homerseklet-rmere& Tulmelegedési pont +3°C
pontossag
Sorkapocs b'emenetl <2oms
felbontasa
Analodg belmenet <20mV
felbontasa
L Analég bemenet 1db. 0~10V/0~20mA
Vezériés Analog kimenet 1db. 0~10V/0~20mA
Digitalis bemenetek 4+1db. bemenet
Digitalis kimenet 1db. Y kimenet és 1db. programozhaté relé kimenet
Kommunikacié Modbus (485 kommunikacid)
Frekvencia beallitas Digitalis beallitas, analég beallitas, elére beallitott
sebességek, PID beallitdas, MODBUS kommunikacié, stb.
Automatikus feszultség Stabilan tartja a kimeneti fesziltséget, ha a halézati
bedllitas fesziiltség ingadozik
Védelem Toébb mint 10 fajta védelem
Szerelhet6ség Falra szerelhet6
Kérnyezeti hémérséklet | -10~50°C, 40°C felett csokkentse a levett teljesitményt
Egy-/haromfazisu 230V 0.2-0.75kW természetes hiités
Hatés Egy-/haromfazisu 230V 1.5-2.2kW, haromfazisi 380V
Egyéb 0.75-2.2kW beépitett ventilator
Fékegység Beépitett
DC-reaktor Nincs
Fékellenallas Opcionalis és kiilsé
EMC-sz{iré Opcionalis kiilsé C2 filter




1.1. Tipustabla

5 MORGENSEN

C€

MODEL: MSI20-022-4-8

POWER(OUTPUT): 2.2kW
INPUT: AC 3PH 400V +15% 7.1A 47Hz-63Hz
OUTPUT: AC 3PH OV-400V 5.5A OHz-400Hz

SIN:

P20

1.2. Tipusjelolés

A tipusjelolés az inverterrel kapcsolatos informacidkat tartalmazza. A felhasznal6 az
inverterhez illesztett tipusjel6lé cimkén vagy az egyszerii adattablan talalhatja meg a

tipusjeldlést.

www.morgensen. de

2-1. dbra Adattabla

MSI20 - 022 -4-B
©) @ ®®

2-2. dbra Terméktipus

Mezdmegijeldlés Jelzés A jelzés részletes leirasa Részletes tartalom
Révidités @ Termékrovidités MSI20, MSI100, MSI200
Névleges ® Teljesitménytartomany 022-2.2kW

teljesitmény (+ Terhelés tipus) (G-Folyamatos nyomatékterhelés)
4: 380(-15%)~440(+10%)

Feszlltségszint (©) Bemeneti fesziltség 2: 220(-15%)~240(+10%)

S2: 220(-15%)~240(+10%)
Tételszam @ Fékmodul(standard tartozék) B: szabvanyos fékegység

1.3. Névleges miiszaki adatok

Modell teljesKi'tT;':“;t'(kw) Beme';:;' aram | Kimeneti aram (A)
MSI20-002-2-B 0,2 4,9 1,6
o MSI20-004-2-B 04 6,5 25
Egzyézfl'su MS120-007-2-B 0,75 9,3 4,2
MSI20-015-2-B 15 15,7 75
MSI20-022-2-B 2.2 24 10
MSI20-002-T2-B 0,2 1,9 1,6
o MSI20-004-T2-B 0,4 27 25
Har‘z’?g‘;"/z'su MSI20-007-T2-B 0,75 4,9 4,2
MSI20-015-T2-B 1,5 9,0 75
MSI20-022-T2-B 22 15 10
- MSI20-007-4-B 0,75 32 25
Hargg‘?/z'su MSI20-015-4-B 15 4,3 4,2
MSI20-022-4-B 22 71 55




1.4.

Struktura diagram

Alabb talalhaté az inverter miiszaki abraja (vegylnk példaul egy 2,2 kW-os invertert).

2-3. abra Termék strukturadiagram

Sorozatszam Név lllusztracié
e Lasd a Kezel6 feliilet iizemeltetési eljdrds fejezetet a
1 Kezel6 fellilet . . e
részletes informaciokért
2 Burkolat Ovja a belsé alkatrészeket és dsszetevoket
3 POWER kijelzé Bekapcsolt allapot (feszlltség alatt) kijelzé
4 Oldalburkolat Védi a bels6 6sszetevoket
5 Egyszer( tipustabla Lasd tipusjel6l6 kulcs fejezetet a részletes informaciokért
6 Kezels feliilet port Csatlakoztassa a kezel6 felllett
7 P A 6-0s a kiilsé beszerelés
o s . Lasd az Elektronikai beszerelés fejezetet a részletes
8 F& aramkori kivezetések | . C iz
informaciokért
9 Vezérl aramkori Lasd az Elektronikai beszerelés fejezetet a részletes
csatlakozokapcsok informaciokért
10 Tipustabla Lasd Termék attekintése fejezetet részletes informacidkért

2. Beszerelési utmutatasok

2.1.

Mechanikai beszerelés

21.1.

Beszerelési kornyezet

A beszerelési kdrnyezet gondoskodik az inverter teljesitményérdl és hosszu tavu stabil
mikodésrol. Az alabbiak szerint ellendrizze a beszerelési kdrnyezetet:

Kornyezet

Koriilmények

Beszerelés helye

Beltéri




Kornyezet

Koriilmények

Kornyezeti
hémérséklet

-10°C ~ +40°C, a h6mérséklet valtozasi arany legfeljebb 0,5°C/perc.

Ha az inverter krnyezeti hémérséklete 40°C felett van, akkor 1°C-ként 3%-kal
csOkkentse a berendezés teljesitményét.

Nem javasolt az inverter hasznalata, ha a kdrnyezeti h6mérséklet meghaladja
a 60°C-ot.

A berendezés megbizhatésaganak névelése érdekében ne mikodtesse az
invertert, ha a kérnyezeti h6mérséklet gyakran valtozik.

Kérjik, gondoskodjon hitéventilatorrél vagy légkondicionalérol a belsd
kérnyezeti hémérséklet eldirt érték alatt tartasa érdekében, ha az invertert zart
térben, példaul vezérlészekrényben lizemelteti.

Amikor a hémérséklet tul alacsony, és ha az invertert hosszas lUzemszunetet
kévetden az Gjbdli lzembehelyezéshez ujra kell inditani, akkor biztositson
megfelel6 futéberendezést a bels6 hémérséklet ndveléséhez, ellenkezd
esetben a berendezés karosodhat.

RH=90%
Lecsapddas nem engedélyezett.

Légnedvesség o i ) . .
A maximalis viszonylagos légnedvesség maximum 60% legyen korroziv
1égkor esetén.

Tarolasi -40 °C~+70°C, a hémérséklet-valtozas mértékének 1°C/percnél kisebbnek kell

hémérséklet

lennie

Uzemkérnyezet
feltételei

Az inverter beszerelési helyének:

tavol kell lennie az elektromagneses sugarzasi forrasoktol;

tavol kell lennie szennyezd hatasu légnem( anyagoktol, példaul korroziv gaz,
olajkdd és gyulékony gaz;

gondoskodjon arrél, hogy idegen testek, példaul fémpor, por, olaj vagy viz ne
kerlilhessenek az inverter belsejébe (ne szerelje az invertert gyulékony
anyagokra, példaul fara);

tartsa tavol a kozvetlen napfénytdl, olajkddtdl, géztsl és vibraciot kifejtd
kérnyezettdl.

Tengerszint feletti
magassag

1000m alatt
Amennyiben a tengerszint feletti magassag 1000m felett van, akkor 100m-
enként 1%-kal csokken az effektiv teljesitményt.

Vibracié

< 5,8m/s%(0,69)

Beszerelés iranya

Az invertert all6 pozicidban kell beszerelni a megfelel6 hitési hatas elérése
érdekében.

Megjegyzés:

@ A MSI10 sorozatu invertereket tiszta és szellGztetett kornyezetbe kell
beszerelni a helyiség besorolasanak megfeleléen.

@ A hitdlevegdnek tisztanak, valamint korroziv anyagoktdl és elektromossagot
vezet6 portdl mentesnek kell lennie.

2.1.2. Beszerelés iranya

Az invertert falra vagy szekrénybe lehet szerelni.
Az invertert fligg6leges pozicidban kell beszerelni. Ellenérizze a beszerelés helyét az
alabbi el6irasok alapjan. A keret részleteiért lasd a mellékletben 1évé Méretrajzok

fejezetet.




2.1.3. Beszerelés modja
Az inverter falra is szerelhet6 (valamennyi keretméret esetén):
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3-1 bra Beszerelés médja
(1) Jeldlje meg a furat helyét. A furatok helyét a mellékletben talalhaté méretrajzok jeldlik.
(2) Rogzitse a csavarokat vagy csapszegeket a megjeldlt helyeken.
(3) Helyezze a meghaijtast a falra.
(4) Huzza meg er6sen a falban levé csavarokat.

3.1.4 Szerelés helye

-
marm air¢B
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0NN

, AR %ﬂﬂl

br.;n

3-2 abra Szerelés helye
Megjegyzés: Az A és B minimalis mérete 100mm.



2.2. Szabvanyos bekotés

2.2.1. Féaramkor kapcsolasi rajza

Braking resistor
(H P8
Single-phase— Input L
2204 15%)~ reactor
240V(+10%) nput
S060Hz filer +0 N
Fuse

Three-phase

220V 15%)~
0V(+10%) o~ L Input b
50/60Hz reactor
— 4]
Three-phase Input
380V(-15%)~—" =Ly filer ¢
use

440v(+10%)  F

ms<c

Three-phase 400V <2.2kW Y

E]

-
»
m

50/60Hz
Braking unit
Braking resistor | 0 émmmm\m
DG-
“ s |8
Thise-phase v
20VE15%) R
240V(+10%) — ~ ¢ Three-phase 400V  4kW v
sosoz pe s Three-phase 230V = 1.5kW. w
Three-phase | T o=
3BOVC-15%)~  Fuse
440V(+10%)
50/60Hz

3-3 diagramm F&aramkdr kapcsolasi rajza
Megjegyzés:
@ A biztositék, a DC reaktor, a fékellenallas, a bemeneti reaktor, a bemeneti
sz(ir6, a kimeneti reaktor, a kimeneti sz(iré opcionalis részek. Lasd a
Periférias opciondlis alkatrészek fejezetet a részletes informaciokért.

2.2.2. Féaramkor kivezetésének abraja

& — - = — — P o

3-4 abra féaramkor kivezetései — 1 fazis

(MPER S T U V WF

N A . ~T AT TS NG

/ % b Gl 7 \ i \ / \ w,_].r'
— “—'. 4 = = - - =

3-5 abra féaramkor kivezetései — 3 fazis — 230V 0,75kW-ig, 400V 2,2kW-ig



Kapocs Funkcio
LN Egyfazisu valtakozé aramu bemeneti csatlakozok, amelyek altaldban a tapegységgel
’ vannak dsszekétve.

RS T Harom fazisu valtéaramu bemeneti csatlakozok, amelyek altalaban az aramellatassal
C vannak dsszekdtve.

PB, (+) Kilsé dinamikus fékellenallas csatlakozé.

(+), (-) A DBU vagy a DC busz bemeneti terminalja.

UV W Harom fazisu valtéaramu bemeneti csatlakozdk, amelyek altaldban a motorral vannak
C Osszekatve.
PE Veédé foldeld terminal

Megjegyzés:

@ Ne hasznaljon aszimmetrikusan gyartott motorkabelt. Amennyiben arnyékolt
kabelt hasznal, az arnyékolast csatlakoztassa a motor és az inverter foldelési
pontjahoz is.

@ A motor vezetéket, bemeneti tdpvezetéket és a vezérld vezetéket kilon
vezesse.

@ ,T’csatlakozokapocs nem kéthet6 be egyfazisu lizem esetén.




2.2.3. Csatlakozok bekotése a féaramkorben

1. RAgzitse a bemeneti tapvezeték foldelését az inverter foldelési csatlakozojara (PE)
360 fokos foldelési technikaval. Csatlakoztassa a fazisokat az L1, L2 és L3

csatlakozokapcsokhoz, és rogzitse.

2. Huzza ki a motorvezetéket, és csatlakoztassa az arnyékolast az inverter foldelési
csatlakozokapcsahoz, 360 fokos féldelési technikaval. Csatlakoztassa a motorkabelt az

U, V és W csatlakozékapcsokhoz, és régzitse.

3. Csatlakoztassa az arnyékolt kabellel ellatott opcionalis fékellenallast a kijelolt helyre,

az el6z6 |épésben meghatarozott eljaras szerint.
4. Rogzitse a vezetékeket az inverteren kivil mechanikusan.

2.2.4. A vezérlé aramkor kapcsolasi rajza

1]
Multi-function input terminal 1 s1 [,,,—} 1 T, vt sutput
Mutti-function input terminal 2 | 52 K’dl L feam
_— o s E AC1 Aote— }_‘ Analog sutput
ultl-funcfion Input terminal 0.
3 T Vo come G-10V/0-20mA
Multi-funciion input terminal 4 | 54 ’—F,_} 1
e - AOQ2 A020—" M analog eutput
High speed pulse input collectar HOI .
a - M Vo com G-10V/0-20mA
Open collegtor input optional com — —
] Twisted pair Spiold faysr
e I s
T aesl /7 RS485
I v | N feommunicaion
com COMIGNDT
r RO1A|
| | o : Relay 1 oulput
! ! Al2 W Az
[ 1
- Al3
1 | GND ROZAL
T ROZBL L potay 2 output
—— COM/GND r ROZC. f
Safaty switch — §
52 Safety input
P T T H1
s 0 H2
! | coM
- T
Open circuit | ]
Safety controllar S
[ v24V

Safety state
[

3-9 abra A vezérl6 aramkor kapcsolasi rajza




2.2.5. A vezéraramkor bekotési rajz

[s1]s2] s3] se[HOI] A2 A ]+0v]

[+2av] H1 | [RotB]ROIC]

[+24v ][ Pw ] com [ com [ v1 [ Aot | 485+ [ 485- |

[+#24v] H2 | [Ro1a [RoIC]

3-10 abra A vezéraramkor huzalozasa 2,2kW-ig

[Ro1a]RoO1B [ROIC]

[s1]s2]s3[s4]hnoi] vi]az] Az +ov]

[ Ro2A [ RO28 | ROZC |

1 ™1
[+24v]Pw] com [CcOM| GND [AO1 [ AO2 [ 485+ | 485- | [+2av] H1 [+2av] H2 |
L1

3-11 abra A vezéraramkor huzalozasa 4kW-tol

Csatlakoz6

Tipus Funkci6 leiras Miiszaki adatok
neve
S 485+ S S N
Kommunikacio 285- 485 kommunikacio 485 kommunikacios fellllet
S1 1. Bels6 impedancia: 3,3 kQ
S2 Diditalis b ¢ 2.12 - 30 V fesziiltségli bemenet érhetd el
S3 Igitalis bemene 3. Kett6s irdnyu bemeneti csatlakozé
S4 4. Max. bemeneti frekvencia: 1kHz
Az S1 - S4 kivételével ez a csatorna
Nagyfrekvencids bemeneti nagyfrt’ekver’mlas bemeneti csatornaként
HDI csatorna hasznalhato.
Digital Max. bemeneti frekvencia: 50kHz
be/kimenet Uzemi ciklus: 30% - 70%
el s . Kulsé digitalis tapegység

PW Digitalis tapegyseg Fesziiltségtartomany: 12 - 30 V
1. Erintkezé kapacitasa: 50mA / 30V
2. Kimeneti frekvenciatartomany:

Y1 Digitalis kimenet 0 - 1kHz
3. Az alapértelmezés a STO allapot
kimeneti jelzdje.
1. Biztonsagi nyomaték ledllitas (STO)
redundans bemenet, kivilrél csatlakoztatva

24V-H1 STO bemenet 1 az NC érintkez6h6z, az STO miikodik,
amikor az érintkezd nyitva van, és a hajtas
” ledllitia a kimenetet;

S-It;gr:’::(e?o 2. A biztonsagos bemeneti jelkabelnek
arnyékolt kabelnek kell lennie 25 m-en
beldl.

24V-H2 STO bemenet 2 3. Amikor STO funkciét alkalmaz, kérjiik,
kdsse ki a rovidzarlemezt a kapcsokon a
3.10 és 3.11 &bra szerint.
24V tapegység +24V 24V tapegység Kilsé 24 V + 10% tapegység, a maximalis




Tipus

Csatlakoz6
neve

Funkci6 leiras

Miiszaki adatok

COM

kimeneti aram 200 mA.

Altalaban digitalis bemeneti és kimeneti
miikodési tapegységként vagy kilsd
érzékeld tapegységként hasznaljak

Analog
be/kimenet

+10V

Kilsé 10 V-os referencia
tapegység

10 V referencia tapegység

Maximalis kimeneti aram: 50mA

Mint a kiilsé potenciométer tapellatasa
Potenciométer ellendllas: 5 kQ felett

A2

Al3

Analog bemenet

1. Bemeneti tartomany: Al2 fesziltség és
aram valaszthato: 0 - 10V / 0 - 20 mA; Al3:
-10V-+10V.

2. Bemeneti impedancia: bemeneti
fesziltség:

20kQ; jelenlegi bemenet: 500Q.

3. Afesziiltség vagy az arambemenet dip
kapcsoloval allithaté be.

4. Felbontas: Al2 / AI3 minimalis értéke
10mV / 20mV, ahol a 10V 50Hz-nek felel
meg.

GND

Analog referencia féld

Analog referencia féld

AO1

AO2

Analog kimenet

1. Kimeneti tartomany: 0 - 10 V feszlltség
vagy 0 - 20 mA aram;

2. Afesziltséget vagy az aramkimenetet
jumperekkel vagy valtékapcsoloval
allithatja be;

3. Hiba £ 1%, 25 ° C;

4. Csak egy AO1 van invertereknél < 2,2
kW.

Relé kimenet

RO1A

Relé 1 NO contact

RO1B

Relé 1 NC contact

RO1C

Relé 1 k6z06s érintkezd

RO2A

Relé 2 NO contact

RO2B

Relé 2 NC contact

RO2C

Relé 2 k6z6s érintkezd

1. Erintkezékapacitas: 3A / AC250V, 1A /
DC30V;

2. Felhivjuk figyelmét, hogy nem
hasznalhaté nagyfrekvencias
kapcsoloként;

3. Csak egy relé kimenet van

<2,2kW frekvenciavaltokhoz.

Hasznaljon U-alaku érintkez6t az NPN va

2.2.6. A bemeneti/ kimeneti jel csatlakoztatasi abraja

a PNP Gzemmod, valamint a b%sfj vagy

kulsé tapegység beallitdsahoz. Az alapértel r)Tl1ezett beadllitds az NPN bels6é mad.




U-shaped tag between +24V and H1

slelslclelelels)
PR A
sjelelejelslole)

I O 0 O

U-shaped tag between +24V and H2
U-shaped tag between +24V and PW

3-12. abra U-alaku kiegészit6 érintkezd

Ha a jel NPN tranzisztorbol szarmazik, kérjuk, allitsa az U-alaku érintkez6t + 24 V és
PW kozé az alabbiak szerint, a hasznalt tapegységnek megfeleléen.

. e 81 | * » s S1 } | N 1
G T | s e |
i S2, } +— S2 -
. " 1l | ‘ t T4
CO ) COM'
B e 12av B oy
v 24V » +24V
- -
Internal power supply External power supply

3-13. abra NPN médok

Ha a jel PNP tranzisztorbdl szarmazik, kérjuk, allitsa be az U-alaku érintkez&cimkét az
alabbiak szerint, a hasznalt tapegységnek megfeleléen.

o S = ! - =

[ o/ = JE e L P JRALEA
L S2 Le—s . a02 e

IR — vh . » val
! CONMl ——— ——CONI =

. EBRM aay o B 2y

—Not24V T 24V |

Internal power supply External power supply

3-13. abra PNP moédok
2.3. Az STO funkcié attekintése



Referencia standardok: IEC 61508-1, IEC 61508-2, IEC 61508-3, IEC 61508-4, IEC
62061, 1ISO 13849-1, IEC 61800-5-2.

A STO funkcié akkor hasznalhatd, ha a hajtas f6 aramellatasa be van kapcsolva,
megakadalyozva ezzel a varatlan inditast. A funkcié lekapcsolja a hajtas jelet a hajtas
kimenetének kikapcsolasa érdekében, megakadalyozva ezzel a motor varatlan
indulasat (lasd az alabbi abrat). Miutan engedélyezte a STO funkciét, révid idétartamu
miiveleteket (példaul a nem elektromos tisztitast az esztergaiparban) és / vagy a nem
elektromos alkatrészek karbantartasat lehet elvégezni.

Switch, relay, etc.

Control
circuit

uvw

NoTe: The contact of Safety switch must be
opened/closed within 250ms; the cable between the
inverter and safety switch should be no longer than
25m.

3-14. abra STO funkcid

2.3.1. Logikai tablazat az STO funkciohoz
Bemeneti allapotok és az STO funkcio kapcsolodé hibai:

STO bemeneti allapot Megfelel6 STO hiba

H1, H2 egyszerre nyilik meg Kapcsolja be az STO funkciét, a hajtds nem miikddik rendesen

H1, H2 egyidejlleg bezarodik Ne aktivalja az STO funkciét, a hajtds normal médon miikédhet

Trigger STL1/STL2 / STL3 hiba, hibakdd:

A H1 vagy a H2 nyilik vagy 38. szam: Az 1. csatorna biztonsagi aramkére rendellenes (STL1)
bezarddik 39: A 2. csatorna biztonsagi aramkére rendellenes (STL2)

40: A belsé aramkor rendellenes (STL3)

2.3.2. Az STO csatorna késleltetésének leirasa
STO csatorna trigger és jelzés késleltetési id6:

STO méd STO kapcsolé és jelzé késleltetés 2
STO hiba: STL1 Bekapcsolasi késleltetés<<10ms, jelzési késleltetés<<280ms
STO hiba: STL2 Bekapcsolasi késleltetés<10ms, jelzési késleltetés<280ms
STO hiba: STL3 Bekapcsolasi késleltetés <<10ms, jelzési késleltetés<280ms
STO hiba: STO Bekapcsolasi késleltetés<<10ms, jelzési késleltetés<<100ms

7 STO inditd késleltetés = késleltetés az STO inditasa és a hajtas kimenetének
lekapcsolasa kozott

28TO jelz6 késleltetés = késleltetés az STO inditasa és az STO kimeneti allapot
jelzése kozott
2.3.3. Onellenérzés az STO telepitésénél

A STO telepitése el6tt, kérjik, végezzen dnellenbrzést az alabbi tablazat szerint az STO
hatékonysaganak biztositasa érdekében.




Miveletek

Uzembe helyezéskor ligyeljen arra, hogy a hajtas szabadon miikédjon és leélljon.

Allitsa le a hajtast (ha fut), kapcsolja le a bemeneti tapot, és valassza le a meghajtét a tapkabelrdl a
kapcsolon keresztil

Ellenérizze az STO aramkéri csatlakozasat az daramkari rajz alapjan.

Ellenérizze, hogy az STO bemeneti kabel pajzsa csatlakoztatva van-e a + 24 V referencia GND COM -
hoz

Bekapcsolas

Tesztelje az STO miikddését, amikor a motor ledll:

= Adjon megallasi parancsot a hajtasnak (ha fut) és varja meg, amig a motor tengelye leall.

= Kapcsolja be a STO funkciét, és inditson inditasi parancsot a hajtasra, tigyeljen arra, hogy a motor
allé helyzetben maradjon

= inaktivalja az STO aramkort

Inditsa Ujra a hajtast és ellendrizze, hogy a motor megfeleléen miikddik-e

Tesztelje az STO funkcié miikddését, amikor a motor jar:

= Inditsa el a hajtast, és ellenérizze, hogy a motor megfeleléen mikddik-e.

= Aktivalja az STO aramkort

= A hajtas STO hibat jelez (lasd a hibat és az ellenintézkedéseket a X oldalon), ligyeljen arra, hogy a
motor partja megalljon és megalljon a forgas.

=Inaktivalja az STO aramkort

2.4. Layout védelem

2.4.1. A frekvenciavalté és a bementi tapkabel védelme roévidzarlat
esetén
Védje a frekvenciavaltét és a bemeneti tapkabelt rovidzarlat esetén és termikus
tulterhelés ellen.

A védelmet az alabbi iranymutatasok szerint végezziik el.

Input cable(three phase) ry ma—

3-15. abra A biztositék konfiguracidja

Megjegyzés: Valassza ki a biztositékot a kézi jelzés szerint. A biztositék megvédi a
bemeneti tapkabelt révidzarlat esetén a sérllésektdl. Védi a kdrnyezd eszkdzoket, ha
a frekvenciavalté belsé része révidzarlata.

2.4.2. Avillanymotor és motorkabelek védelme.
A frekvenciavalto védi a villanymotort és a villanymotor tapkabelét révidzarlatban, ha a
motorkabel méretezése a frekvenciavaltdé névleges arama szerint torténik. Ebben az
esetben nincs sziikség tovabbi védéeszkbzokre.




<{-Ha a frekvenciavaltét tobb motorhoz csatlakoztatjuk, akkor az

egyes villanymotorok és a tapkabelek védelmére kiilon termikus
A tulterheléskapcsolot vagy megszakitot kell hasznalni. Ezeknek az
eszkozok kilon biztositékot igényelnek a rovidzarlati aram
lekapcsolasahoz.

2.4.3. Megkeriil6é kapcsolat megvalositasa

Be kell allitani a frekvencia- és a valtozé frekvencia-atalakitasi aramkoroket a
frekvenciavalté folyamatos normal mikddésének biztositasa érdekében, ha hibak
jelentkeznek néhany jelentds helyzetben.

Bizonyos specialis helyzetekben, példaul ha az invertert csak lagyinditasra hasznaljak,
inditas utan a frekvenciavalto atalakithaté indités utani futéva???, és hozza kell adni
egy megfeleld bypassot.

<-Soha ne  csatlakoztassa a tapfesziiltséget a
A frekvenciavalté kimeneti U, V és W kimeneteire. A
kimenetre adott halézati fesziiltség az inverter tartés
karosodasat okozhatja.
Amennyiben gyakori kapcsolasokra van szlkség, hasznaljon mechanikus kapcsoldkat
vagy kontaktorokat annak biztositasa érdekében, hogy a villanymotor kivezetései ne
csatlakozzanak egyidejileg az AC tapvezetékhez és az inverter kimeneti
kivezetéseihez.

3. Kezel6 feliilet miikodtetési modja

A kezel6 felulet segitségével vezérelheték a MSI10 sorozat inverterei, illetve onnan
olvashatdk le az allapotra vonatkozé adatok és ott allithatok be a paraméterek.

il
L)

C}42
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4-1 abra Kezel6 felulet
Megjegyzés: M3-as csavarokkal rogzitse a kiilsé kezel6 fellilet.

Ssz

Név

Leiras

RUN/TUNE

Ha a LED nem vilagit, akkor azt jelenti, hogy az
inverter leallitott allapotban van; ha a LED villog,
akkor az inverter a paraméterek automatikus
hangolasa allapotaban van; ha a LED vilagit, akkor
az inverter futasi allapotban van.

Allapot
LED

FWD/REV

FED/REV LED

Ha a LED nem vilagit, akkor az azt jelenti, hogy az
inverter el6reforgasi allapotban van; ha a LED
vilagit, akkor az inverter hatraforgasi allapotban van

LOCAL/REMOT

Ha a LED nem vilagit, az inverter vezérlése a kezeld
fellletrdl torténik;




Ssz

Név

Leiras

ha a LED villog, akkor az inverter vezérlése a
sorkapcsokon keresztil torténik;

ha a LED vilagit, akkor az inverter vezérlése
kommunikacion keresztll torténik;

TRIP

Hibajelz6 LED

Amikor a LED vilagit, akkor az inverter hiba
allapotban van; ha a LED nem vilagit, akkor normal
allapot all fenn; ha a LED villog, akkor az azt jelenti,
hogy az inverter tulterhelési riasztas elétti allapotban
van.

Mértékegy
ség LED

Az aktudlisan megjelenitett mértékegységet jelenti

Hz Frekvencia mértékegysége

A Aramerésség mértékegysége

\% Feszliltség mértékegysége

RPM Fordulatszam mértékegysége

% Szazalék

Digitalis
potméter

Al1-nek felel meg.

Gombok

Programozasi
gomb

Belépés, ill. kilépés az elsé szintli menlibél, valamint
gyors paraméter eltavolitas

Belépési
gomb

Belépés a menlbe,
Paraméter-jévahagyas

FEL gomb

Fokozatosan ndveli az adatot vagy a funkciokodot

LE gomb

Fokozatosan csokkenti az adatot vagy a
funkciokodot

Jobbra tolas
gomb

Jobbra mozgatas a kijelz6 paraméter
kivalasztasahoz all6 és futas izemmodban.
Kivalasztia a paramétermodositd szamot a
paraméter modositasa kézben

Futtatas gomb

Ezt a gombot az inverteren hasznaljuk, gombvezérlé
lizemmodban

Stop/
Visszaallitas
gomb

Ezt a gombot megdllitasra hasznaljuk futasi
lizemmodban, és a P07.04 funkcidkdéd alapjan van
korlatozva
Ezt a gombot az Osszes vezérlési Uzemmod
visszadllitasara hasznaljuk hibajelzést mutaté
allapotban

Gyors gomb

Ennek a gombnak a funkcidjat a P07.02 funkcidkod
hagyja jova.

3.1.

Kezel6 feliilet miikodtetése

Az inverter a miveleti panel altal miikddtethetd. Lasd a funkciokddok részletes felépitési

leirasat.




3.1.1. Hogyan médositsuk az inverter funkciékédjait
Az inverter haromszint(i menuvel rendelkezik, melyek a kévetkezdk:
1. A funkciokdd csoportszama (elsészintl menu)
2. Afunkciokadd fiile (masodik szintl mend)
3. A funkciokadd bedllitott értéke (harmadik szintli men()
Megjegyzések: Ha lenyomja a gombot, vagy a gombot, akkor
vissza tud térni a harmadik szintl menlbdl, a masodik szintlbe. A kulénbség a
kévetkezd: a gomb lenyoméasa elmenti a bedllitott paramétereket a
vezérlépanelbe, és aztan visszatér a masodik szintli mentbe, mikézben automatikusan
atvalt a kdvetkezd funkciokodra; mig a gomb lenyomasa kdzvetlenil
visszavisz a masodik szintl menibe, a paraméterek elmentése nélkiil, és az aktualis
funkciékodban marad.
A harmadik szintl menu alatt, ha a paraméter nem rendelkezik villogo6 résszel, az azt
jelenti, hogy a funkciokddot nem lehet megvaltoztatni. A lehetséges magyarazatok a
kévetkezbk:
1) Ez a funkciokdéd egy nem modosithatd paraméter, példaul egy aktudlis észlelt
paraméter, miveleti nyilvantartasok, és igy tovabb;
2) Ez a funkcidkéd nem modosithato futtatasi dllapotban, csak ledllitott allapotban.
Példaul: Allitsa at a P00.01 funkciokédot 0-rél 1-re.

- —’- L oo
All digits are bllnkmg Th t is bli k- The u It s lﬂlnkmg
e unit is blinkin

° JA
g RN, 10—-51
The unit is bImT(\ng
Note:when setting, Fland [A] “[¥] can be used to shift and adjust.

4-3 abra A moédositott paraméterek vazlatrajza
3.2. Funkciéparaméterek

A MSI10 inverter sorozat funkcidoparaméterei 30 csoportra vannak osztva (P00~P29)
funkcidjuk szerint, melyek koézul P18~P28 a gyartd részére fenntartott. Minden
funkcidcsoport tartalmaz bizonyos funkciokédokat. Példaul “P08.08” a nyolcadik
funkcidkodot jelenti a P8-as funkcidcsoportban, a P29 csoport gyarilag fenntartott, ezért
a felhasznaldk nem férhetnek hozza.

Az alabbi tablazatban a menilrendszer funkciéi talalhatéak:
Az els6 oszlop ,Funkciokod”: funkcidparaméter csoport és paraméter kddok;
A masodik oszlop ,Név”: a funkciéparaméterek teljes neve ;
A harmadik oszlop ,Paraméterek részletes utasitasai’: funkciéparaméterek részletes
leirasa, utasitasok, illusztraciok
A negyedik oszlop ,Alapértelmezett érték”: a funkciéparaméter eredeti, gyarilag
beallitott értéke ;
Az 6todik oszlop ,Mddositas™: a funkcidokddok moédositd karakterei (a paraméterek
vagy médosithatdak, vagy nem, vagy csak bizonyos kdériilmények kdzott):
“o”: azt jelenti, hogy a paraméter beallitott értéke az allé és futé allapotban is
modosithato;
“o”: azt jelenti, hogy a paraméter beallitott értéke futd allapotban nem mdédosithato;
“e”: azt jelenti, hogy a paraméter értéke az inverter altal észlelt érték, melyet nem
lehet médositani.



Funkcio
-kéd

Név

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Médosi
t

P00 Csoport Alapfunkcié csoport

P00.01

Futas parancs
csatorna

Valassza ki az inverter futas parancs csatornajat!

A vezérléparancsok a kovetkezok lehetnek: start, stop,
kuszas és hiba torlés.

0: Parancsok megadasa az inverter sajat kezel6
feluletérdl (‘LOCAL/REMOT” nem vilagit)

A parancsokat a kezel6 feliileten 1évé ,
gombok altal hajtja végre az inverter.

Allitsa be a multifunkcionalis gombot a
funkciéra (P07.02=3), hogy megvaltoztassa
a futdsi iranyt; nyomja le a és
gombokat egyszerre, futasi Uzemmoddban, hogy az
inverter lealljon.

1: Parancsok megadasa a

(LOCAL/IREMOTY villog)

2: Parancsok megadasa kommunikaciés csatornan

keresztil (LOCAL/REMOT]" vilagit)

sorkapcsokrol

P00.03

Max. kimeneti
frekvencia

Ez a paraméter hasznalhatdé az inverter maximalis
kimeneti frekvenciajanak beallitasahoz. A
felhasznaldknak Ugyelnitk kell erre a paraméterre, mivel
ez a futasi frekvencidk, ill. a felfutasi és lefutasi értékek
alapja

Bedllitasi tartomany: P00.04~400,00Hz

50,00Hz

P00.04

A futasi
frekvencia felsé
hatarértéke

A futasi frekvencia felsé hatara az inverter kimeneti
frekvenciajanak fels6 hataraval esik egybe, igy kisebb
vagy egyenlé a maximalis frekvenciaval.
Bedllitasi tartomany:P00.05~P00.03 (Max.
frekvencia)

kimeneti

50,00Hz

P00.05

A futasi
frekvencia als6
hatarértéke
(minimum
frekvencia)

A futasi frekvencia als¢ hatara.

Amennyiben a frekvenciaforras(pl.: potméter) altal
beadllitott frekvencia kisebb, mint az itt beallatott érték,
akkor az inverter ezen a minimum frekvencian fog futni.
Megjegyzés: Max. kimeneti frekvencia = Frekvencia
felsd hatarértéke = Frekvencia alsé hatarértéke
Beallitasi tartomany:0,00Hz~P00.04 (A futasi frekvencia
felsd hatarértéke)

0,00Hz




Funkcio
-kéd

Név

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Méodosi
t

P00.06

LA” frekvencia-
parancs
forrasanak
kivalasztasa

P00.07

,B” frekvencia-
parancs
forrasanak
kivalasztasa

0: Frekvencia megadasa a kezel6 feliilet gombjairol
A P00.10 funkciokéd megadja az alap frekvencia értékét
(ha ezen nem médosit, ez megegyezik a P00.04.)

1: Analég Al1 beallitas - frekvencia megadasa a kezel6
fellilet potméterérdl.

2: Analég Al2 bedllitas — frekvencia megadasa az
analog bemenetrél.

Az Al2 vagy fesziltség, vagy aram bemenet lehet
(0~10V vagy 0~20mA), amit a J3 jumperrel lehet allitani.
Megjegyzés: amikor az analég Al2 a 0~20mA
bemenetet vélasztja, akkor a 20mA-hez megfeleld
feszultség 10V.

Az analég bemeneti beallitas 100,0%-a elére
iranyban meghatarozott maximalis
frekvencianak (P00.03 funkciékod), mig a -
100,0% a hatra iranyban meghatarozott
maximalis frekvencianak (P00.03 funkciokdd)
felel meg.

6: Tobb sebességes futas

Az inverter tobbsebességes mddban fut, ha
P00.06=6 vagy P00.07=6. Allitsa be a P05
paramétercsoport digitalis
bemeneteit(P05.01-P05.05) tdbsebességes
futadsra(16-17-18-19) és rendeljen ehhez
frekvenciakat a P10 paramétercsoportban.

7: PID-vezérlés beallitasa

Az inverter futasat a PID-vezérl6 allitja.

Ha P00.06=7 vagy P00.07=7 sziikséges a PID
beallitasokat elvégezni a P09
paramétercsoportban.

8:MODBUS kommunikaciés beallitas
A frekvenciat a MODBUS kommunikéacio allitia be.
Lasd a P14-et a részletes informacidkért.

Megjegyzés: A és B frekvencia azonos beallitdsa nem
lehetséges

P00.11

ACC id6 1

P00.12

DEC Id6 1

Az ACC id6 azt az id6t jelenti, ami az inverternek a OHz-
rél a maximalis értékre torténé felgyorsulasahoz
szlikséges.(P00.03).

DEC id6 azt az id6t jelenti, ami az inverternek a
maximalis értékrél torténé lelassuldasahoz szikséges.
Kimeneti frekvencia OHz esetén (P00.03).

A MSI10 sorozat inverterei négy csoport ACC/DEC id6t
kilénboztetnek meg, amelyeket a P05
paramétercsoporttal  lehet kivalasztani. Az inverter
gyari alapértelmezett ACC/DEC ideje az els6 csoport.

A P00.11 és a P00.12 bedllitasi
tartomanya:0,0~3600,0mp

0,1

0,3




Funkcio
-kéd

Név

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Méodosi

P00.13

Futas iranyanak
kivalasztasa

0: Alapértelmezett iranyban fut, az inverter el6refelé fut.
FWD/REV jelzé6fény nem vilagit.

1: Ellentétes iranyban fut, az inverter hatrafelé fut.
FWD/REV jelzéfény vilagit.

Modositsa a funkciékédot a motor forgasiranyanak
atkapcsolasahoz. Ez a hatds megegyezik két darab
motorvezeték felcserélésével(U,V,W).

A motor forgasiranya a kezel6 fellileten a
gombbal valtoztathaté meg. Lasd a P07.02 paramétert.
Megjegyzés: Amikor a funkciéparaméter visszatér az
alapértelmezett értékre, akkor a motor jarasiranya is
visszatér a gyari alapértelmezett beallitasra. Ezt egyes
esetekben  koriltekintéssel  kell  hasznalni az
Uzembehelyezést kovetéen, ha a forgasirany
megvaltoztatdsa nem lehetséges.

2: Hatrafelé jaras tiltdsa: Specidlis
hasznalhato, ha a hatrafelé jaras tilos.

esetekben

P00.14

Kapcsolasi
frekvencia
beallitasa

Carrier
frequency

1kHz

Electromagnetic

Maise and leakage | Heat eliminating

High Low Low

10kHz

15kHz Low

High High

A motom’bus és a kapcsolasi frekvencia
tablazata:

kapcsolati

A kapcsolasi
frekvencia gyari
értéke

Motortipus

0.2~2.2k
W

A magasabb kapcsolasi frekvencia elénye: idealis aram
hullamforma, kis aram harmonikus hulldam és motorzaj.

A magas kapcsolasi frekvencia hatranya: a kapcsolasi
veszteség novelése, az inverter hémérsékletének
novelése és a kimeneti kapacitasra gyakorolt hatasa. Az
inverter teljesitményét magasabb kapcsolasi frekvencia
esetén csOkkenteni kell. Ezzel egyidejileg az
aramszivargas és az elektromagneses interferencia né.
Tul alacsony kapcsolasi frekvencia alkalmazasa instabil

4kHz

futast, a nyomaték csokkenését és tulfesziltséget
okozhat.
A gyartd az inverterhez gyarilag megfelel

vivofrekvenciat allit be. Altalanossagban véve a
felhasznaloknak nem sziikséges modositani ezt a
paramétert.

Amikor a hasznalt
alapértelmezett

frekvencia
vivéfrekvenciat,

meghaladja az
akkor az inverter

A modelltél
fligg




Funkcio
-kéd

Név

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Méodosi

teljesitményét ezen érték feletti 1k vivéfrekvencianként
20%-kal kell csdkkenteni.
Beallitasi tartomany:1,0~15,0kHz




Funkcio

Alap-

Méodosi

. Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett
-kéd e ex t
érték
P02 csoport 1. motor
1. aszinkron ,,
P02.01 | motor névieges | 0,1~3000,0kW A ";Ede”m' @
teljesitmény 99
1. aszinkron
P02.02 | motor névleges | 0,01Hz~P00.03(a max. frekvencia) 50,00Hz @
frekvencia
1. aszinkron A modelltdl
P02.03 | motor névleges | 1~36000rpm ; @
fordulatszam fugg
1. aszinkron A modelltél
P02.04 | motor névleges [ 0~1200V ; @
fesziltség fligg
1. aszinkron A modelltél
P02.05 | motor névleges | 0,8~6000,0A [3)
aram fugg
P05 csoport Bemeneti csatlakozékapcsok
S1 sorkapocs 0: Nincs funkcié
P05.01 funkcic’)jénak 1: Eléreforgasi mivelet 1 @
Kkivalasztasa | 2 Hatraforgasi mivelet
3: 3-huzalos vezérlés — engedélyezd jel
S2soapocs | & TS pis sren
P05.02 | funkciojanak |2 gaslep N 4 @
o . 6: Ures sebességfokozatba kapcsolas a leallitashoz
kivalasztasa . . .
7: Hiba miatt alaphelyzetbe allas
8: Pause
S3 sorkapocs A
9: Kiils6 hiba bemenet
P05.03 flgnglclqatr)ak 10:Frekvencia névelése (UP) 7 @
lvalaszlasa 11:Frekvencia csokkentése(DOWN)
34 sork 12:Frekvenciamodositasi beallitas torlése
005.04 | unrasams | 13:Valtas A és B bedllitas kbzott o ®
: kl:v,l : JZ ) 14:Valtas kombinacios beallitas és A beallitas kozott
alaszlasa | 15:valtas kombinaciés beallitas és B beallitas kézott
16: Tébbsebességes vezérld terminal 1
17: Tébbsebességes vezérl6 terminal 2
18: Tébbsebességes vezérld terminal 3
S5 sorkapocs | 19: Tébbsebességes vezérld terminal 4
P05.05 funkcidjanak | 20: Tobbsebességes vezériés leallitas 0 ®

kivalasztasa

21:1. ACC/DEC idé opci6 1

25:PID vezérlés ledllitasa

26:Keresztiranyl  ledllitds(az  aktudlis  frekvencian
megall)




Funkcio

k6d Nev

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Méodosi

27:Keresztiranyl  visszadllitds(visszatér a kozéps6
frekvenciahoz)

28:Szamlalé visszaallitasa

30:ACC/DEC tiltasa

31:Szamlalo kiolddja

33:Atmenetileg torli a frekvenciamaédositasi beallitast
34:DC fékezés

36:A parancsot a kezel6 feliletre juttatja el

37:A parancsot a csatlakozékapcsokra juttatja el

37:A parancsot a kommunikaciéra juttatja el

42: Megadott id6ben valé ledllas  (specidlis
berendezésekhez)

43~63: Fenntartott

4. Hibakeresés és elharitas

Az alabbiak szerint cselekedjen az inverter meghibasodasat kévetéen:
1. Ellenérizze, hogy a kezel6 felilet mikddik. Amennyiben nem, akkor Iépjen
kapcsolatba az MS-ANTRIEBSTECHNIK irodajaval.
2. Ha nem tapasztal hibat, akkor keérjik, ellendrizze a korabbi hibakat (P07.27-t6l), és
gy6z6djon meg arrdl, hogy az ott eltarolt hibak okait megsziintette.
3. A részletes megoldasért tekintse meg az alabbi tablazatot, majd ellenérizze a

lehetséges okokat.

4. Szlintesse meg a hibat, vagy kérjen segitséget!
5. Végezzen Uujbol hibaellenérzést és tordlje a hibalizenetet az inverter futasa

érdekében.




Hibakéd

Hibatipus

Lehetséges ok

Teendok

1. A gyorsulas vagy lassulas tul

1. Novelje az ACC idé6t
2. Ellenérizze a bemeneti

OcC1 nagy mérték(. teljesitményt
2. A halézat fesziiltsége tul 3. Vélasszon nagyobb
alacsony. teljesitményd invertert
3. Az inverter névleges 4. Ellendrizze, hogy a terhelés
s . teljesitménye tul alacsony. nem zart-e rovidre (a foldelés
2 Tul | lask O . o .
oc dlaram [assulaskor | 4 A terhelés valtakozik vagy vagy huzalozas rovidre zart)
rendellenes. vagy a forgas nem kelléen
5. Afoldelés rovidre zart, vagy a | kdnnyd.
L ) ) kimeneten fazisvesztés tortént. | 5. Ellenérizze a kimeneti
oc3 Talaram allandd | g grgs killsé interferencia konfiguracict.
sebessegen jaraskor | as7talhats. 6. Ellenérizze, hogy nincs-e erds
interferencia.
ov1 Tulfeszliltség 1. Ellendrizze a bemeneti
gyorsulaskor iesitményt!
1. Abemeneti fesziltség teljesnn'leln vt -
. L 2. Ellenérizze, hogy a lefutasi
Tulfesziltség rendellenes. Cix L
ov2 i o idé nem tul révid-e, vagy az
lassulaskor 2. Nagy teljesitmény- . e
: . : inverter nem a motor jarasa
visszacsatolas van jelen. . .
o Tulfesziiltség allandd kozben indul-e el, vagy nem
V3 sebességen jaraskor igényel-e nagyobb fékellenallast!
uv DC-busz alulfeszilltség A tapellatas fesziltsége tul EIIenonz_ze e.l tapve’zetgk
alacsony. bemeneti teljesitményét
1. A tapellatas fesziltsége tul
alacsony. 1. Ellenérizze a tapvezeték
2. A motor névleges teljesitményét!
oL1 Motor tulterhelés arambeadllitdsa helytelen. 2. Allitsa be helyesen a
3. A motor megszorult vagy a névleges aramot!
terhelés tul nagy, vagy nagy 3. Ellenérizze a terhelést!
mértékben ingadozik.
1. Agyorsulas tal nagy 1. Novelje az ACC idét!
mértéki 2. Ne inditsa Ujra leallas kézben!
2. Jaré motorra inditas. 3. Ellenérizze a tapvezeték
OoL2 Inverter tulterhelés 3. Atapellatas fesziiltsége tul teljesitményét!
alacsony. 4. Nagyobb teljesitményi
4. Tul nagy a terhelés. invertert valasszon!
5. Vélasszon megfelel6 motort!
’ Az inverter tulterhelési - fok A
Elektronikus s e o Ellenérizze a terhelést és a
OoL3 PP eldriasztast jelent a beallitott . o x .
tultéltddés -y . tulterhelés el&riasztasi pontot.
érték szerint.
1. Lasd a tuldramra adott
megoldast!
Egyeniranyitd - P 2. Uritse ki a légcsatornat vagy
gy Y! 1. Légaram megsziinése vagy o p
OH1 . < cserélje le a ventilatort!
tdlmelegedése ventilator karosodasa ! ’
. S . 3. Csokkentse a kornyezeti
2. Kérnyezeti hémérséklet tul .
magas hémérséklet!
3. Atulterhelésben futés ideje tal | - Ellenonzze, majd
. csatlakoztassa Ujra!
hosszu. . Aaitmanyt]
OH2 IGBT tilmelegedése 5. Valtson teljesitményt!

6. Cserélje le a tapegységet!
7. Cserélje le a f6 vezérlépanelt!




Sl kilsé hiba bemeneti

Ellenérizze a kiilsé berendezés

EF Kilsé hiba .
sorkapcson bemenetét
1. Az atviteli sebességbealiitas | | A \itson be megfeleld atvitel
o sebességet !
hibas. s e s
. o . . .. | 2. Ellenérizze a kommunikacio
2. Hiba tértént a kommunikacio s . P
e csatlakozasanak kiosztasat!
bekotéseben. 3. Allitson be megfelelé
CE Kommunikaciés hiba | 3. A kommunikacios cim ) S s g
kommunikaciés cimet!
helytelen. - Soa s
P . 4. Cserélje le a kommunikacio
4. Erés interferencia . .. -
. kiosztasat vagy javitsa az
tapasztalhat6 a . . Lo L
e s interferencia elleni védekezd
kommunikaciéban. L
kapacitast!
£ chaséudnak verenése | - Nyomia o a STOPRST
EEP EEPROM hiba Kézben gombot a visszaallitadshoz!
2 EEPROM kérosodas 2. Cserélje le a f6 vezérlépanelt
1. PID visszacsatolas tizemen 1. Ellenérizze a PID
PIDE PID visszacsatolasi | kivl visszacsatolasi jelet!
hiba 2. PID visszacsatolasi forras 2. Ellendrizze a PID
eltlnik visszacsatolasi forrast!
Az id6 elérte a gyari A,Z |'n\./erter te"nylegejs futasl |Qe]e Kérdezze a forgalmazoét, majd
END s tullépi a belsé beallitott futasi e o x
beallitast. idét allitsa be a futasi id6t!
Elektromos Az inverter alulterheltségi Ellenérizze a terhelést és a
LL el6riasztast jelent a beallitott alulterheltségi el6riasztasi

alulterheltségi hiba

érték szerint.

pontot.




5. Hasznalati utasitas MSI20SS egyfazisi motor meghajtasara

A firmware verzidja: P7.13 = 2.01.21
Ez az utasitas az MSI20 hasznalati utasitas kiegészitése.
Az eredeti MSI20 kézikdnyv funkcidi megmaradtak, és csak az egyfazisu motor hajtasi
algoritmusa és a kapcsolddé funkciokédok kerlltek hozzaadasra.
Egyfazisu motor hajtdsahoz a kdvetkezé funkciokodot kell bedllitani, az alabbiak szerint
(lasd a kovetkez6 tablazat piros jelét). Amennyiben haromfazisi motort hajt ezzel a
frekvenciavaltoval, kérjuk, allitsa be az alapértelmezett értéket az MSI20 szabvanyos
Uzemeltetési kézikdnyve szerint, valamint allitsa a P04.34 = 0x00 értékre.

Funkciékod

Név

Paraméterek
részletes leirasa

Beallitasi
tartomany

Alapértelmezett

P00.00

Vezérelési mod

0:SVCO0
1: SVC 1
2 : V/F control

0~2

2

P11.00
védelem

Faziskimaradas

0x000~0x111

Egyes helyiérték:

0: Szoftveres bemeneti
faziskimaradas
védelem kikapcsolva
1: Szoftveres bemeneti
faziskimaradas
védelem bekapcsolva

Tizes helyiérték:

0: Kimeneti
faziskimaradas
védelem kikapcsolva
1: Kimeneti
faziskimaradas
védelem bekapcsolva

Szazas helyiérték:

0: Bemeneti hardveres
faziskimaradas
védelem kikapcsolva
1: Bemeneti hardveres
faziskimaradas
védelem bekapcsolva

0x000~0x111

0x000

Egyfazisi motor
rendelkezésunkre.

meghajtdsara az aldbbiakban bemutatott

1. Frekvenciavaltd kimenet: egyfazisu AC

2

lehetéség all




2. bekotés:

U

INVERTER V —X
W

a. Flggvényparaméter beallitasok

Funkciokod Név Paraméterek részletes Beallitasi Alapértelmezett
leirasa tartomany
P02.04 Villanymotor 0~1200V 0~1200 230V
névleges
feszlltsége
P04.34 Egyfazisu Egyes helyiérték: 0x00~0x12 0x02
hajtasmod Villanymotor-vezérlé

izemmod kivalasztasa
0: Haromfazisu
villanymotor-vezérlés
1: Egyfazisu
villanymotor kétfazisa
vezérlés

2: Egyfazisu
villanymotor egyfazisu
vezérlés

Tizes helyiérték:

A segédtekercs
fesziiltség (V fazis)
forditas, egyfazisu
motor kétfazisu
vezérlése kdzben
0: Nem megforditva
1: Forditva

Ebben az mikddési mdédban a villanymotor inditasi arama elég magas, el6fordulhat,
hogy a motor nem indul el. Ebben az esetben megfeleléen beallithatia a P04 csoport
VF gorbéjét. Ha a beallitas utan tovabbra sem indul el, valassza a masodik megoldast.
3. Afrekvenciavalté kimeneti faziskilonbsége 90 fok, valtakozé aram (tavolitsa

el a motorrél az indité és tzemi kondenzatort)

a. bekotés:

Ha az egyfazisu villanymotort nem lehet elinditani, akkor a
kétfazisu vezérlési modszert kell alkalmazni, és a motor indit6 és
Uzemi kondenzatorait (ha vannak) el kell tavolitani. Az alabbi abra
egy altalanos egyfazisi motor belsé vezetékezését mutatja. Az




abran az L1, L2, C1 és C2 az lizemi tekercset, az inditétekercset,
az Uzemi kondenzatort és az indité kondenzatort jel6lik. Ha a motor
fordulatszama meghaladja a névleges fordulatszam 75% -at, az
indité kondenzator kikapcsol.

L

Az alabbi kép a kondenzatorok eltavolitasa utani képet mutatja:

u2

U1

L1

u2

V2
u1

vi Vi

W

Az U1 és a V1 a tekercsek kozos kivezetései. Csatlakoztassa 6ket az inverter W
kimeneti kapcsahoz. Csatlakoztassa az U2-t az inverter U kimeneti csatlakozéjahoz.
Csatlakoztassa a V2-et az inverter V kimeneti csatlakozéjahoz.

b.

Forgasirany megvaltoztatasa

A villanymotor forgasiranyanak megvaltoztatasahoz cserélje
meg a motor V1 és V2 kimenetét, vagy valtoztassa meg a V fazis
feszliltség fazisat a P04.34 funkciokod tizes helyiértékén keresztil.
A pozitiv irany beallitasat koveten a faziskésés meg van forditva,
a mikodési iranyt pedig a P00.13 valtoztatja.



c. Paraméter beallitasok

Funkciokod Név 'Paramete’re’k Bealllt§s| Alapértelmezett
részletes leirasa tartomany
P04.34 Egyfazisu Egyes helyiérték: 0x00~0x12 0x01
hajtasmod Villanymotor-vezérlé
Uzemmod kivalasztasa
0: Haromfazisu
villanymotor-vezérlés
1: Egyfazisu
villanymotor kétfazisu
vezérlés
2: Egyfazisu
villanymotor egyfazisu
vezérlés
Tizes helyiérték:
A segédtekercs
fesziiltség (V fazis)
forditas, egyfazisu
motor kétfazisu
vezérlése kdzben
0: Nem megforditva
1: Forditva
P04.35 \ és U | 0.00~2.00 0.00~2.00 1.00
feszlltségarany
egyfazisu motor
kétfazisu  vezérlés
allapotaban
P17.38 Az egyfazisi motor | 0.0~100.0A 0.0~100.0A 0.0A
f6 tekercsarama
P17.39 Az egyfazisi motor | 0.0~100.0A 0.0~100.0A 0.0A
segédfazis
tekercsarama
P02.04 Villanymotor 0~1200V 0~1200 200V
névleges

feszlltsége

d. Hibakeresési lépések
1. Allitsa be a P00.18 = 1 értéket, dllitsa vissza a gyari
paramétereket. Allitsa be a P11.00 = 0x000 értéket, tordlje a
bemeneti és a kimeneti fazisfigyeld funkciot.
2. Allitsa be a P00.00 = 2 értéket (V / F vezérlés), allitsa be a
P04.34 = 0x01 értéket.
3. Allitsa be a megfelelé motor paramétereit. P02.01 ~ P02.05.
A maximalis kimeneti feszlltséget egy tdbbpontos V / F gorbe is
meghatarozhatja.
A shift gomb megnyomasaval ellendrizheti a két tekercs
aramfelvételét, vegye figyelembe, hogy a f6 és a segédfazis
tekercs impedanciaja kulénb6zik, azonos kimeneti feszultség
mellett, a f6 és a segédfazis tekercs arama nem azonos.
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