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Hajtds és megvezetés
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A nyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ R M My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax ™ Mxmax ™ My max ™ Mz max ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
L6kethossz tartomdny 100 - 4000mm Mikodési hmérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
o Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
= Repeatability Recommended grease beolvasdsaval
= Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkil ~ 176mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
[3) Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémii KPX085 / PEE90
'i Max. speed Recommended servo gearhox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 150kg Ajénlott szoghajtomd SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 93kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as + 1db 15-6s
N Vertical Linear guide size 1pc20 + 1pc 15
T
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 8M-30
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajtd nyomaték 49,8Nm Tomeg 11,7 + (Loket Stroke /100-1) x 1
o Max. driving torque Weight
&
= Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 21,995 + (3,137 X Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
S Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
T
A linedris egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6z6 alatamasztasok esetén
. The linear unit maximum load capacity for different supports
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Méretek

Dimensions
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Duplakocsis Kivitel
Double main carriage type
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DBmi p L Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)

550mm  Loket Stroke + (DB -410) 4850 = Loket Stroke 4 (DB-410) + 1030 ~ 4500N ~ 20940N  20940N =~ 356Nm 410+ (DB-410) X Fzmax /1000 ~ 410+ (DB -410) x Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonségi tényez6k nélkiil értendék! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

e ¥ & B

148 Rogzitdkirom 1] £, ©Q Szenzor 7| 5/, Tengelykapcsolo 7| 57 Motoréshajtomiadapter 9 §() Szervohajtomi 778 Szervomotor | §9 Léptetdmotor
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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FOGASSZiJAS HAJTASU LINEARIS EGYSEGEK

BELT DRIVEN LINEAR UNITS

HTC HTO ITZ ITC ITO

HTZ

HTO-PC/PB
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