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LINEARIS EGYSEG ELSO KEZBOL
LINEAR UNITS FROM FIRST HAND

2018 éta gyartunk Limon Auto Tech Co,, Ltd Felkészult Koltséghatékony
Distributing altal biztositott licensz szakember garda megoldasok
since 2018 Under the license of Experienced Cost-efficient

Limon Auto Tech Co,, Ltd professionals solutions

’ Linedris egységek Kiegészitok
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Tobbtengelyes Multi-axis O N [I ne
konfigurator configurator

Amennyiben a rendszerek- If you would like more infor- a p p |_| Ca t | O n
6l szeretne bdévebben t&-  mation about the systems

jékozddni vagy meghajtast  or to choose a drive, please
valasztani, kérem keresse fel visit our multi-axis configu-
a tobbtengelyes konfigurd-  ratorat the OR link below.
torunkat az aldbbi QR linken.

Hazai gyartas, ezért gyorsak Domestic production makes us able
vagyunk és akar 24 éran beldli to provide short delivery time and
alkatrészellatast biztosftunk parts supply

Sajat fejlesztést egységeket We also offer self-developed units,
is kinalunk, ezaltal a tervezés which means that we also provide
kezdeti szakaszaban is szolgadlunk  advice in the initial stages of
tandcsadassal planning

Online tervezé szoftvert We provide online design software,
biztositunk, mellyel konnyedén so you can easily design your own
megtervezheti sajat lineéris linear unit

egységét

3D modelleket és magyar nyel We also provide 3D models and

termékinformaciot is biztositunk product information in English

Karbantartést és felUjitast is We also undertake maintenance
vallalunk révid hataridével and renovation on short notice
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u OVERVIEW
k)
> Vissza-  Elmozdulas Max. hasznosteher* Max. teher ~ Max.
w allasi  egy motor Max.  Maximumpayload®  nélkiili hajtd ~ Max.
(2} pontos-  fordulatra sebes- . nyomaték nyoma- loket-
= . sig  Displace-  Vonszold séger  Vizszin- Fiiggs-  Max. ték  hossz
g w f Szenny- Repe-  mentper  alkatrész Vezeték  Kocsikszama  Max. tes- leges no-load Max. | Max.
= E védelem Megjegyzés titive engine tipusa mérete  avezetéken speedt  HOM ST driving  driving  stroke
o5 Tipus Dust pro- Note accuracy revolution Type of Linear Blocks nr. zontal torque torque
3 o P tection towing guide size on the rail
= < Type t
2 w componen
- (mm) (mm) (mm/s) (kg) (kg) (Nm) (Nm) (mm)
2=z
25
5 E IT0 040 nem/no +0,05 99 3M-10 1x12 2db/pcs 3000 10 8 0,1 6 1500
g ] 70 060 nem/no +0,05 130 5M-25 x15 2db/pcs 5000 30 20 0,35 133 4000
o
L m ITO 060L nem/no +0,05 130 5M-25 x15 3db/pcs 5000 45 30 0,35 133 4000
70 080 nem/no +0,05 176 8M-30 1x20 2db/pcs 5000 50 40 0,5 498 7000
ITO 080L nem/no +0,05 176 8M-30 1x20 3db/pcs 5000 75 60 05 49,8 7000
= [T0 100 nem/no +0,05 224 8M-50 1x25 2db/pcs 5000 80 60 0,9 1057 9000
ITO 100L nem/no +0,05 224 8M-50 1x25 3db/pcs 5000 120 90 0,9 1057 9000
10160 nem/no +0,05 176 8M-70 2x20 4db/pcs 5000 160 120 12 112,7 4000
ITC060 igen /yes +0,05 130 5M-25 x15 2db/pcs 5000 30 20 0,35 133 2500
E ITCO60L igen/yes +0,05 130 5M-25 x15 3db/pcs 5000 45 30 0,35 133 2500
ITC080 igen /yes +0,05 176 8M-30 1x20 2db/pcs 5000 50 40 05 49,8 7000
ITC080L igen/yes +0,05 176 8M-30 1x20 3db/pcs 5000 75 60 0,5 49,8 7000
[TC100 igen /yes +0,05 224 8M-50 1x25 2db/pcs 5000 80 60 0,9 1057 9000
N
= ITC100L igen/yes +0,05 224 8M-50 1x25 3db/pcs 5000 120 90 0,9 1057 9000
ITZ060 nem/no +0,05 130 5M-25 x15 2db/pcs 1500 - 10 0,35 133 700
HTZ060  nem/no Togzitetthocsmozgdaluprofil o oot yg, SM25 WIS+1x15  2db/ps 1500 ; 10 035 133 1200
Fixed carriage, moving profile
S HTZ 080 nem/no +0,05 210 5M-50 2x15 2db/pcs 1500 - 30 0,9 49,8 1500
'E HTO 060 nem/no +0,05 130 5M-25 1x15 + 1x15 2db/pcs 5000 55 25 0,35 133 2000
HTO0 080 nem/no +0,05 176 8M-30 1x20+1x15  242db/pcs 5000 100 62 0,9 49,8 7000
HTOO080L  nem/no +0,05 176 8M-30 %20+ 1x15  3+3db/pcs 5000 150 93 0,9 498 7000
O HT0 100 nem/no +0,05 224 8M-50 125+ 1x20  24+2db/pcs 5000 165 105 14 1057 9000
=
T HTO100L  nem/no Erdsitett +0,05 224 8M-50 25+ 120 3+3db/pcs 5000 247,5 157,5 14 1057 9000
HTC060 igen /yes Reinforced +0,05 130 5M-25 X154+ 1x15 2db/pcs 5000 55 25 0,35 133 2000
HTC 080 igen/yes +0,05 176 8M-30 %20+ 1x15  2+2db/pcs 5000 100 62 0,9 498 7000
N HTC 080L igen / yes +0,05 176 8M-30 1x20+1x15  343db/pcs 5000 150 93 0,9 49,8 7000
& HTC 100 igen/yes +0,05 224 8M-50 %25+ 120 2+2db/pcs 5000 165 105 14 1057 9000
HTC 100L igen /yes +0,05 224 8M-50 1x25+1x20  3+3db/pcs 5000 2475 157,5 14 1057 9000
HT0-PC/PB 080  nem/no +0,05 176 8M-30 1x20+1x15  242db/pcs 5000 100 62 0,9 49,8 7000
& HTO-PC/PB100  nem/no I +0,05 224 8M-50 25+ 120 2+2db/pcs 5000 165 105 14 1057 9000
I Pneumatikus rogzitdvel
a HTO-PC/PB100L nem /no vagy fékkel szerelt +0,05 24 8M-50  Tx25+1x20  3+3db/pcs 5000 2475 1575 14 1057 9000
g HTC-PC/PB O8O | igen/yes  With Eniumatlic locking ' +0,05 176 8M-30 20+1x15 | 242db/pcs 5000 100 62 09 498 7000
or braking element
HTC-PC/PB 100  igen/yes ! +0,05 224 8M-50 125+ 1x20  2+2db/pcs 5000 165 105 14 1057 9000
HTC-PC/PB 100L  igen / yes +0,05 224 8M-50 25+ 120 3+3db/pcs 5000 2475 157,5 14 1057 9000
E YT01104P  nem/no +0,05 80 5M-15 212 4db/pcs 2000 20 10 03 6 1550
S~
S YT01354P  nem/no +0,05 110 5M-25 215 4db/pcs 3000 40 12 03 6 3200
)
= YT01704P  nem/no +0,05 100 5M-30 2x20 4db/pcs 2400 45 20 03 6 3200
YT02204P  igen/yes +0,05 100 5M-50 2x25 4db/pcs 2400 90 40 03 6 3200
YTC1104P  igen/yes +0,05 80 5M-15 212 4db/pcs 2000 20 10 03 6 1550
,9 YTC1354P  igen/yes +0,05 110 5M-25 2x15 4db/pcs 3000 40 12 03 6 3200
>
YTC1704P  igen/yes +0,05 100 5M-30 2x20 4db/pcs 2400 45 20 03 6 3200
* - A megadott terhelés a vizszintesen fekvd linedris egyséq kocsijanak kozéppontjéra és annak feliiletére helyezett terhelésre vonatkozik. Ha ** _Terhelés fiiggvénye. Kérjiik ellendrizze a tény-
o vonszolasra vagy toldsra hasznalja a linedr modult, kérjiik ellendrizze az adott modul Fx értékét. A terhelhetdség fiigg a sebességtdl, gyorsuldstél  leges maximalisan hasznalhatd sebességet az adott
= és ateher helyzetétdl, igy ezek téjékoztatd adatok! A pontos terhelhetdséqrél téjékozédjon a weboldalunkon talélhaté konfigurétorban. linedris eqység katalégus oldalan.

* -The specified load refers to the load placed on the center of the carriage of the horizontal linear unit and on its surface. If you use the linear ** - Depend of the load. Please check the actual
module for dragging or pushing, please check the Fx value for that module. Load capacity depends on speed, acceleration and load position,so  maximum usable speed on the catalog page for that

these are informative data! Check the configurator on our website for the exact load capacity. linear unit.
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Fogasszijas hajtas

i
8
Univerzalis kiegészitok Ajanlott meghaijtas g
Universal accessories Recomend drive 3
e 1 <2 DO P PAAS
w3 P o B
I?i?rzi;n(: SSZ:::;r :'f)(;;:{:i'l:ﬁ ACszervo- Szervohajtomi ) gptetgmotor  Szervomotor  Léptetémo-  Hajtomii Tengelykapcsold ; 3
Fixing : motor Servo gearhox Stepper motor adapter# toradapter  adapter@ tipusa Qe
element  Fotoelekt- ’ UL ACservo i=3,4,5,7,8,10 Servomotor | Steppermo- = Gearbox Coupling type B =
romos |"d“kF“’ carage motor adapter# toradapter | adapter@ ; =
Photoe- | Inductive 7 ;
lectric 5 w
86.002.001  PM-F25 F3N-11DN - 100/ 200W PEE50 / KPX065 Nema231,8Nm  86.003.011(100W)  86.003.007 86.001.032 ES-14M 5 E
86.002.002 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.263/86.001.264 200/ 400W KPX065 / SVX065 Nema24 4Nm 86.003.002 86.003.008  86.001.033  SJEB-30C-RD (ES-14M) g i
86.002.002 FC-SPX303 = F3N-11DN  86.001.263/86.001.264 200/ 400W KPX065 / SVX065 Nema24 4Nm 86.003.002 86.003.008 = 86.001.033 SJEB-30C-RD (ES-14M) E g
86.002.003 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.519/86.001.520 750W KPX085 / SVX085 Nema34 8,7Nm 86.003.004 86.003.009  86.001.035  SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
86.002.003 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.519/86.001.520 750W KPX085 / SVX085 Nema34 8,7Nm 86.003.004 86.003.009  86.001.035 = SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
86.002.004 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 750/ 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010  86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M) g
86.002.004 FC-SPX303 ~ F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 750/ 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010  86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M)
86.002.002 FC-SPX303  F3N-11DN - 750/1000W KPX085 / SVX085 - - - 86.001.035  SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
86.002.002 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.263/86.001.264 200/ 400W KPX065 / SVX065 Nema24 4Nm 86.003.002 86.003.008 = 86.001.033 SJEB-30C-RD (ES-14M)
86.002.002 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.263/86.001.264 200/ 400W KPX065 / SVX065 Nema24 4Nm 86.003.002 86.003.008  86.001.033  SJEB-30C-RD (ES-14M) g
86.002.003 FC-SPX303 = F3N-11DN  86.001.519/86.001.520 750W KPX085 / SVX085 Nema34 8,7Nm 86.003.004 86.003.009  86.001.035 = SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
86.002.003 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.519/86.001.520 750W KPX085 / SVX085 Nema34 8,7Nm 86.003.004 86.003.009  86.001.035  SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
86.002.004 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 750/ 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010 ~ 86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M)
86.002.004 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 750/ 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010  86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M) E
86.002.002 FC-SPX303 = F3N-11DN - 200/ 400W KPX065 / SVX065 Nema24 4Nm - 86.001.099 = 86.001.065 SJEB-30C-RD (ES-14M)
86.002.002 FC-SPX303  F3N-11DN - 200/ 400W KPX065 / SVX065 Nema24 4Nm - 86.003.008  86.001.033  SJEB-30C-RD (ES-14M)
86.002.003 FC-SPX307 = F3N-11DN - 750W KPX085 / SVX085 Nema34 4Nm - 86.003.009  86.001.035 = SJEB-40C-RD (ES-19/24M) e
86.002.002 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.263/86.001.264 200/ 400W KPX065 / SVX065 Nema24 4Nm 86.003.002 86.003.008  86.001.033  SJEB-30C-RD (ES-14M) T
86.002.003 FC-SPX303 = F3N-11DN  86.001.519/86.001.520 750W KPX085 / SVX085 Nema34 8,7Nm 86.003.004 86.003.009  86.001.035 = SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
86.002.003 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.519/86.001.520 750W KPX085 / SVX085 Nema34 8,7Nm 86.003.004 86.003.009  86.001.035  SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
86.002.004 FC-SPX303 = F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010  86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M) O
86.002.004 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010  86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M) T
86.002.002 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.263/86.001.264 200/ 400W KPX065 / SVX065 Nema24 4Nm 86.003.002 86.003.008 = 86.001.033 SJEB-30C-RD (ES-14M)
86.002.003 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.519/86.001.520 750W KPX085 / SVX085 Nema34 8,7Nm 86.003.004 86.003.009  86.001.035  SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
86.002.003 FC-SPX303 = F3N-11DN  86.001.519/86.001.520 750W KPX085 / SVX085 Nema34 8,7Nm 86.003.004 86.003.009  86.001.035 = SJEB-40C-RD (ES-19/24M) N
86.002.004 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010  86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M) &
86.002.004 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010  86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M)
86.002.003 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.519/86.001.520 750W KPX085 / SVX085 Nema34 8,7Nm 86.003.004 86.003.009  86.001.035  SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
86.002.004 FC-SPX303 ~ F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010 = 86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M) g
86.002.004 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010  86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M) &
86.002.003 FC-SPX303 ~ F3N-11DN  86.001.519/86.001.520 750W KPX085 / SVX085 Nema34 8,7Nm 86.003.004 86.003.009  86.001.035 = SJEB-40C-RD (ES-19/24M) ;
86.002.004 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010  86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M)
86.002.004 FC-SPX303  F3N-11DN  86.001.521/86.001.522 1000W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm 86.003.006 86.003.010 ~ 86.001.036  SJE-55C-RD (ES-24/28M)
- FC-SPX303  F3N-11DN - 400W KPX065 / SVX065 Nema24 4Nm - 86.001.702 86.001.705 SJEB-30C-RD (ES-14M) g
- FC-SPX303  F3N-11DN - 400W KPX065,085 / SVX065,085  Nema24 4Nm - 86.001.701 ~ 86.001.069  SJEB-40C-RD (ES-19/24M) E
- RCSPK303 FN-TION . 400/750W  KPXOSS/SVXOSS  Nema43 20Nm e 86003013 S OOLT S)g8-400D (Es-19720M) B
- FC-SPX303  F3N-11DN - 750/ 1000W KPX085 / SVX085 - - - 86.001.504  SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
- FC-SPX303  F3N-11DN - 400W KPX065 / SVX065 Nema24 4Nm - 86.001.702  86.001.705  SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
- FC-SPX303  F3N-11DN - 400W KPX065,085 / SVX065,085 ~ Nema24 4Nm - 86.001.701 86.001.069  SJEB-40C-RD (ES-19/24M) E
- FC-SPX303  F3N-11DN - 400/ 750W KPX085 / SVX085 Nema43 20Nm - 86.003.013 886 60(?011 7(;);3/ SJEB-40C-RD (ES-19/24M)
#- A fogasszijas linedris egység meghajtasandl keriilni kell a kozvetlen szervomotorral valé meghajtdst, a linedris egység @ - Nem javasoljuk Iéptetémotoros meghajtasnél a hajtém(i hasznalatét.
magas tehetetlenségi nyomatéka miatt. @ - We do not recommend using a gear unit with a stepper motor drive. O
# - When driving a linear unit with a timing belt, direct drive with a servo motor should be avoided due to the high moment -

of inertia of the linear unit.
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ALTALANOS INFORMACIOK
GENERAL INFORMATIONS

A fogasszijjal mozgatott linedris egység nagy elénye a nagy
mozgatasi sebesség. E mellett a dinamikus mozgatasokban
is kivaloan teljesit. Tovabbi jellemzdje a viszonylag alacsony
karbantartasi igény és bekerilési koltség. A legfontosabb
paramétere a linedris egység tehetetlensége, mely alapjan
fontos a megfelel® meghajtd rendszer kivélasztasa. Kulonods
odafigyeléssel kell kivélasztani a megfelel® motor és hajtému
elényds tulajdonsdgait és az elvart dinamikaval lehessen
mozgatni a ra helyezett alkatrészt.

A fogasszijhajtasu linearis egységek tovabbi elonyei:

- Aszijtarcsa és a tengelykapcsold integralt kialakitdsa meg-
6rzi a stabilitast és helyet takarit meg.

- Ez a kialakitas leroviditheti a motor oldaliranyu telepité-
sének hosszdt, és szintén helyet takarfthat meg a gépen

+ Rugalmasan véltoztathaté a behajtas pozicioja.

« Az IT tipusu lineéris egységek (kivéve ITO 040, YTO, YTC)
kozponti zsirzassal rendelkeznek, ezzel elkertlhet a szét-
szerelés, amikor ismét kenésre van szikség.

Az YT fogasszijas tipusok aluminium profiljai megegyeznek az
YS golydsorsés tipusainak méretével, igy egyszerlen cserél-
hetéek a felhasznaldsi modok szerint.

A kdvetkezd ipari tertletekre ajanljuk a termékeinket: LCD pa-
nel gyartas, fotovoltaikus ipar, fehéraru gyartodsor, litium akku-
muldtor gyartds, ipari automatizalas.

EBD hajtas informacioi

Céglink egyik sajat fejlesztése a fogasszijas hajtasu linearis
egységek tertletén az EBD kivitel. Ezzel az innovacioval si-
kerllt elérntnk, hogy a zajhatast kb. 10 decibellel tudtuk
csokkenteni, igy az emberi ful szaméra sokkal kellemesebb
a futds kozben kiadott zaj. Ezen felGl minimalisra csdkken-
tettik a nemkivanatos szijrezgéseket. Az EBD hajtés tovabbi
elénye, hogy mig a standard szijhajtassal a visszaallasi pon-
tossag +0,05mm, addig ezzel a megoldassal novelni tud-
tuk a pontossagot, mely +0,02mm. Ezeken felll az oldalara
forditott és igy Uzemeltetett linedris egységeknél ki tudtuk
kUszobolni azt a jelenséget, mely sok szijhajtasnal komoly
problémat jelent, nevezetesen a szij felklszasat a tarcsa pe-
remére. llyenkor a perem akdr hosszanti irdnyba elvaghatja
a szijat, vagy karositja annak oldalfeltletét. Az EBD kivitel
mindezt megszinteti.

STANDARD szijhajtés /

+0,05mm

visszaallsi pontossag / recovery accuracy

szijrezgés / belt vibration eléfordulhat / may occur

zajhatas / noise effect nagyobb / more noise

POWER

BELT www.powerbelt.hu

Fogasszijas hajtas

The great advantage of a linear unit driven by a timing belt is
its high movement speed. In addition, it performs excellently
in dynamic movements. Another feature is the relatively low
maintenance and cost. The most important parameter is the
inertia of the linear unit, based on which it is important to
select the right drive system. Particular care must be taken
in selecting the right combination of motor and gear to take
advantage of the linear unit and to move the component
placed on it with the expected dynamics.

Advantages of the belt driven linear units:

- The integrated design of the pulley and clutch preserves
stability and saves space.

- This design can shorten the length of the side mounting
of the motor and also save space on the machine

- The position of the fold can be changed very flexibly.

« Linear units of type IT (except ITO 040, YTO, YTC) have a
central grease to avoid disassembly when lubrication is
required again.

The aluminum profiles of the YT toothed belt types are the
same size as the YS ball screw types, so they can be easily
replaced according to the application.

Applicable Industrial: LCD panel manufacturing, photovoltaic
industry, white goods production line, lithium battery manu-
facturing, automation industrial.

EBD drive informations

One of our company’s own developments in the field of timing
belt driven linear units in EBD design. With this innovation we
have managed to reduce the noise effect by approx. We were
able to reduce it by 10 decibels, making running noise much
more pleasant for the human ear. In addition, unwanted belt
vibrations have been minimized. An additional advantage of
the EBD drive is that while the recovery accuracy is £0.05mm
with the standard belt drive, with this solution you can in-
crease the accuracy by £0.02mm. In addition, in the case of
linear units turned to the side and thus operated, we were able
to eliminate the phenomenon which is a serious problem in
many belt drives, namely the crawling of the belt onto the rim
of the pulley. In this case, the flange may even cut the strap in
the longitudinal direction or damage its side surface. The EBD
design eliminates everything.

EBD szijhajtas /

Idedlis az oldalra
forditott linedris egység
elhelyezésnél, mivel a
szij nem tud elmozdulni
atresan.

Perfect for the side
inverse linear unit at
placement, since a belt
cannot move on the dial.

- 9 7 o
>>S//e 1’ Syric W — 800

TR e

e T ¥

+0,02mm
minimalis / minimal

csokkentett / minimized



RENDELESI KOD MAGYARAZAT Fogasszijas hajtds

ORDER CODE EXPLANATION elbdrven §
Linedris egység adatai (8. oldal) Szervo hajtémi adatai (180. oldal) = Szervomotor adatai (178. oldal) = Szenzor adatai (149. oldal) 3
Linear unit datas (page 8) Servo gearbox datas (page 180) Servo motor datas (page 178) Sensor datas (page 149) £
<
ITO060 - L* - 500 - DO1 - DB150** - KPX065-5 SI_400W % e
Hosszitott Behajtas Két fokocsi s s Szenzor tipusa a g
Tipus fokocsi jele Lokethossz  pozicidja kozotti tavolsag 'zervo'ha'jto'mu Szervomotor jele és mennyisége ﬁ 5
Type Long main Stroke Drive Distance between Servotlpusl: SN . Servo motor sign Sensor type 2 %
carriage sign position two main carriage Ll B and quantity u’: =
170 040 D01 PEESO-3 P_100W P = fotoelektromos 3 E
110060 D02 PEES0-5 P_400W P= photoelectric » =
IT0 060L D03 PEES50-7 P_750W P1-1db/pc § E
70 080 D04 PEE50-10 P_1000W P2-2db/pc DL
IT0 080L D05 KPX065-3 SI_100W P3-3db/pc
110 100 D06 KPX065-4 SI_400W
170 100L DO7# KPX065-5 SI_750W I = induktiv =
110160 D08# KPX065-7 SI_1000W I = inductive
ITC060 DO9# KPX065-8 S_100W 11-1db/pc
ITC060L KPX065-10 S_400W 12-2db/ pc 3
ITC080 KPX085-3 S_750W 13-3db/pc -
[TC080L KPX085-4 S_1000W
ITC100 KPX085-5 0_100W
ITC100L KPX085-7 0_400W N
IT2060 KPX085-8 0_750W
HTO 060 KPX085-10 0_1000W
HTO 080 SVX065-3 M_100W
HTO 080L SVX065-4 M_400W 2
HTO0 100 SVX065-5 M_750W
HTO 100L SVX065-7 M_1000W
HTC 060 SVX065-8 D_100W o
HTC 080 SVX065-10 D_400W T
HTC 080L SVX085-3 D_750W
HTC 100 SVX085-4 D_1000W
HTC 100L SVX085-5 Y_100W N
HTO-PC/PB 060 SVX085-7 Y_400W -
HTO-PC/PB 080 SVX085-8 Y_750W
HTO-PC/PB 080L SVX085-10 Y_1000W
HTO-PC/PB 100 %
HTO-PC/PB 100L P - Panasonic g
HTC-PC/PB 060 SI - Simtach =
HTC-PC/PB 080 S-Siemens
HTC-PC/PB 080L 0-0mron .
HTC-PC/PB 100 M- Mitshubishi %
HTC-PC/PB 100L D-Delta -
Y0110 4P Y - Yaskawa =
Y70135 4P
Y70 170 4P
10220 4P E
YTC110 4P
YTC135 4P
YTC170 4P
* - Csak akkor kel jelezni, ha a fGkocsi hosszitott kivitelli / To be indicated only if the main carriage is of extended length # - Csak YTO/YTC tipusokndl / Only for YTO/YTC type E

** - Csak akkor kell megadni, ha két fokocsival van szerelve a linedris egység / To be specified only if the linear unit is equipped with two main carriages

A megadott rendelési kod alapjan a tényleges tételjegyzék mas, csatlakozé terméket is magaban foglalhat, melyet ajanlatunk vagy rendelés visszaigazolasunk fog tartalmazni.
Based on the order code provided, the actual item list may also include other connected products that will be included in our offer or order confirmation.
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ITO 040 TIPUS LIMIIN

|TO 040 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
e and uie s s 5 m

~

X
w
)
w
0
>
o
w
4]
o
o
z2
== Max. terhelések
-: o
2 : Max. forces and torques fy 993
E< . Fz N 993
2 g Mz W
T 5 Fz| Fx 250
\ =
5‘ g Mx 6
0 & Fy >yoM
nea y 79\ y My (Nm) 20
35 Mz 2
2o
A nyomaték és erd dsszefiiggései: by _Fz  Mx My Mz 1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
- o w_r
= Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
. Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 1500mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
© Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
T Repeatability Recommended grease beolvasasdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Gtja attétel nélkiil 99mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 100/ 200W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség 3000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX045 / PEES0
EE Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
Max. terhelhetéség ~ Vizszintes 10kg Linedris vezeték mérete 1db 12-es miniatiir
Max. payload Horizontal Linear guide size 1pc 12 minature
N Fiiggéleges 8kg Szij tipus 3M-10
'£ Vertical Belt type
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,1Nm Tomeg 1,7 + (Loket Stroke /100 - 1) x 0,2
Max. no-load driving torque Weight
m Max. hajté nyomaték 6Nm IP védettség IP53
% Max. driving torque IP protection
o= Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 0,926 + (0,095 x Loket Stroke[m])
o Linear unit inertia (kg-cm?)
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
o The linear unit maximum load capacity for different supports
S~
& lm lm
£ @) E Alatamasztds tipusa 7S] b
Pt — Type of support Pt  Sut
T L T .
o 0,8
& 100 07
= = 06
38 g 04
O E 20 g 02
; = 0 T T T T 1 = 8’(1)
0 1000 2000 3000 4000 0 100 200 300 400 500
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
www.powerbelt.hu
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Méretek

Dimensions o
w
o
W
@ 8g6 s
© (1]
S A B n
3
) I zZ0
HTP) 2 52
60 65 2 = T >
> 45 ‘ﬁ ﬁ
4=z
T 5
22 4xM4 T8 42 v =
/ [ o o 1 T £ 2 = E
wn
alss fc G 3 g0
S 0 ~ @
@ @ (o
32 61,5
L = Loket Stroke + 287
141 Loket / Stroke . 146 =
132 8 X M5 T 9,5 ‘
U — === A
g 1[- 0000 - [« @@ @@ o | ST
R 1 — R V7 s S
R4 =
54 B e
100 <
120
N
=
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L =
P T
DB
132 132
(D E— R D S
|_| o o r] |_| o o |_|
0 5 o ©
T
Max. megengedett eré és nyomaték* / Max. permissible forces and torques™
DB min P L =
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm) T
150mm  Loket Stroke + (DB-132) +294  LoketStroke + (DB-132) +419 ~ 250N 1986N = 1986N = 12Nm 132+ (DB-132) x Fzmax/1000 = 132+ (DB-132) x Fy max /1000
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors!
e
I3
(ol
o
=
T
m
&
(@)
(Al
&
e
T
(@]
=
>
o Kiegészito termékek
Accessories .
2
=

e ¥ » @

148 Rogzitékorim 7| 49 Szenzor 1] 5/ Tengelykapcsold ] 577 Motoréshajtémiadapter ] §() Szervohajtomd 4778 Szervomotor ] 89 Léptetmotor
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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ITO 060 TIPUS
ITO 060 TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

Max. terhelések
Max. forces and torques

—>Mz
Fz,

Fy >3y

Anyomaték és erd dsszefiiggései:
All forces and torques relate to the following:

Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions

D 7|

Fy 2457
Fz (N) 3375
Fx 720 (EBD 1012)
Mx 22
My (Nm) 78
Mz 78
Ffy R M My Mz _ 1

+ .
Fymax " Fzmax " Mxmax = Mymax "~ Mzmax ~

DO1 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08
Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 1500mm Mkodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossdg +0,05mm (EBD* £ 0,02mm) Ajanlott kenGanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
Repeatability Recommended grease beolvasdsdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett (itja attétel nélkiil 130mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomii KPX065 / PEE70
Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,5,7,8,10
Max. terhelhet6ség Vizszintes 30kg (EBD* 33kg) Ajénlott szoghajtém(d SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggdleges 20kg (EBD* 22kg) Linedris vezeték mérete 1db 15-0s
Vertical Linear guide size pci5
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,35Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 13,3Nm Tomeg 2,5+ (Loket Stroke /100 - 1) X 0,5
Max. driving torque Weight
Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 4,933 4 (0,972 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
*- EBD jelentése: Eagle Belt drive hajtassal rendelkez linedris eqységek adatai, bvebb informacid lasd: 6. oldal
*- EBD meaning: The parameters of the eagle belt driven linear unit’s are the following: page 6
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
I I
@ F Alétamasztés tipusa @ ‘rm(
oA oA
= T — Type of support = T [
L L
500 - 20,0
450 17,5

5 0] 3 %0

S 300 S 125

3 250 A 3 100

= 200 4 S 75

I 150 4 k")

£ £ 50

= 2 s

0 r : r : r : ) 0,0 : r : r : r s
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100 200 300 400 500 600 700
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
A B
59 ©
29,50 w0 &
FIO 4xM8 11,5 - | o 1
O,/ I’ = |
o o
* o e—ﬂ 37 T 43
==1 R==1 C
59 59 113
6,3 Z
176
2, L1 5., _
1 o o ®_ o Je s> s o[ i "
2| @) O s I 2
«© o U w0
Tt =T ®@ o
4x4M6 V12 42 80
L = Loket Stroke + 324
147 Loket / Stroke + (2 x 15mm*) 147
2x Q5H7 V6
] =] 5, =]
~ 2 2
3 - = i
45 1 N8xm5 77
?30 120 * . Biztonsagi tavolsag
160 * - Safety distance
Oldalhajtas
Side drive
D07-D08 motor pozicio / motor position
41 Cikksz4
8 o 86.001.538
— ; Eogasszij tipusa HTD-3M279/15
wl o —~ E elt type
SIS Attétel .
: 1:2
) 0 Ratio
Motor oldal 49,5 ) 37 Téresak 7=30 HTD-3M/15
Motor side e Pulleys 7=60 HTD-3M/15
—_— w0
<
* - Szervomotor fiiggvénye
*- It depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
176 176
| @ @ 0 0 ® @ -® 0 o:‘o

DBmi 5 1 Max. megengedett eré és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)

200mm  Loket Stroke + (DB-176) +382  Loket Stroke + (DB-176) +500 =~ 720N 4914N  6750N ~ 44Nm 176+ (DB-176) x Fzmax /1000 176 + (DB - 176) X Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényezdk nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors!

O Kiegészito termékek
Accessories

s ¥ @ @

148 Rogzitékorim 7| 49 Szenzor 1] 5/ Tengelykapcsold ] 577 Motoréshajtémiadapter ] §() Szervohajtomd 4778 Szervomotor ] 89 Léptetmotor
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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ITO 060M TiPUS
ITO 060M TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

Max. terhelések
Max. forces and torques

—>Mz
Fz,

Fy >3y

Anyomaték és erd dsszefiiggései:
All forces and torques relate to the following:

Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions

D 7|

Fy 2457
Fz (N) 3375
Fx 720 (EBD 1012)
Mx 22
My (Nm) 78
Mz 78
Ffy R M My Mz _ 1

+ .
Fymax " Fzmax " Mxmax = Mymax "~ Mzmax ~

DO1 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08
Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomény 1550 - 5000mm Mkodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossdg +0,05mm (EBD* £ 0,02mm) Ajanlott kenGanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
Repeatability Recommended grease beolvasdsdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett (itja attétel nélkiil 130mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomii KPX065 / PEE70
Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,5,7,8,10
Max. terhelhet6ség Vizszintes 30kg (EBD* 33kg) Ajénlott szoghajtém(d SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggdleges 20kg (EBD* 22kg) Linedris vezeték mérete 1db 15-0s
Vertical Linear guide size pci5
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,35Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 13,3Nm Tomeg 2,5+ (Loket Stroke /100 - 1) X 0,5
Max. driving torque Weight
Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 4,933 4 (0,972 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
*- EBD jelentése: Eagle Belt drive hajtassal rendelkez linedris eqységek adatai, bvebb informacid lasd: 6. oldal
*- EBD meaning: The parameters of the eagle belt driven linear unit’s are the following: page 6
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
I I
@ F Alétamasztés tipusa @ ‘rm(
oA oA
= — Type of support = [
T L - .
500 - 20,0
450 17,5

5 0] 3 %0

S 300 S 125

3 250 A 3 100

= 200 4 S 75

I 150 4 k")

£ £ 50

= 2 s

0 r : r : r : ) 0,0 : r : r : r s
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100 200 300 400 500 600 700
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions o
A B ]
59 @) ig
29,50 0 < >
T | AXM8 V115 A e 1 o
/ ) ( - - 7,
3 2 3.2 43 2
(o] ] LI [1T]
¢ zQ
59 59 11,3 5' §
I 2z
R B
s 176 . Zsirzo nyilés s : v :Z
| inahole  — __ _ _ __ _ ___ __ _ 7))
120, 1 Greasing hole R S i (ne o I < z
0, el — >
- ﬁD d aff - 0 @ NE
o HI\\J o) wn o
™) o c\ PN = o ) g :
4x4M6 T 12 42 80 o

L = Loket Stroke + 324

147 Loket / Stroke + (2 x 15mm*)
o
2x P5SH7 V6 =
~ [32)
< 0
° O Q
Las [ [TRexmsy7 .
030 120 * - Biztons4gi tavolsag =
160 * - Safety distance
Oldalhajtas
Side drive N
D07-D08 motor pozicio / motor position
41 Cikkszém
8 Code 86.001.538
[ S
& ; Fogasszij tipusa HTD-3M279/15 it
wl o —~ Belt type
D E p
Bk Attétel .
: 12
— = Ratio
Motor oldal 495 |5 37 Tércsék 2=30 HTD-3M/15 =
Motor side © Pulleys 7=60 HTD-3M/15 -
—_— w0
<f|
* - Szervomotor fiiggvénye
*- It depends on the servo motor N
=
T
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L &
P g
DB S
176 176 =
I I =
O, o o} o
0 |
m
o (e} o 6 o
S~
O
T
Max. megengedett eré és nyomaték* / Max. permissible forces and torques* e
DB min P L T
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)
200mm  Loket Stroke + (DB-176) +382  Loket Stroke + (DB-176) +500 =~ 720N 4914N  6750N ~ 44Nm 176+ (DB-176) x Fzmax /1000 176 + (DB - 176) X Fy max/ 1000
* - Az adatok biztonsdgi tényezdk nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors! o
&
O Kiegészito termékek
Accessories .
=
=

s ¥ @ @

148 Rogzitékorim 7| 49 Szenzor 1] 5/ Tengelykapcsold ] 577 Motoréshajtémiadapter ] §() Szervohajtomd 4778 Szervomotor ] 89 Léptetmotor
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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ITO 060L TiPUS
ITO 060L TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

Max. terhelések
Max. forces and torques

—>Mz
Fz,

Fy >3y

A nyomaték és erd dsszefiiggései:

All forces and torques relate to the following:

Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions

Do1 D02 D03 D04 D05 D06

Alap technikai informaciok
Basic technical informations

Lokethossz tartomany 100 - 1500mm Miikodési hdmérséklet

Stroke range Working temperature

Visszadlldsi pontossag +0,05mm (EBD* + 0,02mm) Ajénlott kendanyag

Repeatability Recommended grease

Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja ttétel nélkil ~ 130mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény

Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output

D 7|

Fy 5235
Fz (N) 5335
Fx 720 (EBD 1012)
Mx 40
My (Nm) 231
Mz 231
Ffy R M My Mz _ 1

+ .
Fymax " Fzmax " Mxmax = Mymax "~ Mzmax ~

Do7 D08

0°C-+40°C

Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kéd
beolvasasaval
Scanning the QR code on the linear unit

200/ 400W

Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomii KPX065 / PEE70
Max. speed Recommended servo gearhox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 45kg (EBD* 50kg) Ajénlott szoghajtomd SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox

Fiiggdleges 30kg (EBD* 33kg) Linedris vezeték mérete 1db 15-6s

Vertical Linear quide size Tpc15
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,35Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 13,3Nm Tomeg 2,8 + (Loket Stroke /100-1) x 0,5
Max. driving torque Weight
Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 4,933 + (0,972 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection

*-EBD jelentése: Eagle Belt drive hajtdssal rendelkez linedris eqységek adatai, bdvebb informacid Iasd: 6. oldal
*- EBD meaning: The parameters of the eagle belt driven linear unit’s are the following: page 6

A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

lm

lm

@ _0ee0® ©

© ©s0@ @ _ L, L,
o 'S Alatamasztas tipusa @
= T i"”*g Type of support = T
L
500 - 20,0
o
2 350 - £ 15,0
S 300 = 12,5
S 250 A 3 100
3, 2004 = 75
& 150 - g
5 1004 g 50
= 504 B o5
0 . . . ; ; . . 0,0 . . .
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100 200 300
Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions o
w
A B [
29,50 0 S I
g AXMBT 1S : A L >
O// [t = L :
o o o
8| g e 37 [T43 Z
TY TE ¢ § [
< -
59 59 1,3 a3z
==
2
B 8]
63 ek = <
300 . ~ < =
2 e 5 - x5
it © ©° "0 o d & = e & L : b 3;
e} @D ?/_\ﬁ © & = §
Ol 5 N Y 0 ) UN') o
) PR i (4 @ _o w8
4x4M6 T 12 42 80 S5
o
L m
L = Loket Stroke + 448 60
209 Loket / Stroke + (2 x 15mm*) 209 36
2x Q5H7 V6 ‘
c — — T—7 :z::z::z::%?::z:::::c:ﬁ A E
e bkl e
Q Q Q —_—< __<__9___C __<__0O0___¢C x~—
L8 | N\ 12xM5 77 Ct70 |\B
30 160 — .
230 * - Biztonsagi tavolsag =
284 * - Safety distance
Oldalhajtas
Side drive N
4 D07-D08 motor pozicio / motor position
8 Cikkszam 86.001.538
Code
S
Fogasszij tipusa it
HTD-3M 279/15
@ §— E [jlelt type
Attétel .
= Ratio 12
voor oca 85 |3 i Tarcsik 7=30HTD-3W/15 2
Motor side , > Pulleys 1=60 HTD-3M/15 ==
<+
* - Szervomotor fiiggvénye
* - It depends on the servo motor N
~
T
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L o
P S
o
DB é
300 300 =
1 ® @ -0 © ® @ 0 FH—5
O :
o] o] o o &
O
T
Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques® =
DB min P L R
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)
350mm  Loket Stroke + (DB-300) + 630 Loket Stroke + (DB-300)+748 =~ 720N  10470N 10670N  80Nm 300+ (DB-300) X Fzmax /1000 = 300 + (DB - 300) x Fy max /1000
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkil értendk! / Data is to be understood without safety factors! o
=
O Kiegészito termékek
Accessories .
=
¢ ¥ @ W }
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Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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ITO 060M-L TIPUS
ITO 060M-L TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

Max. terhelések
Max. forces and torques

—>Mz
Fz,

Fy >3y

A nyomaték és erd dsszefiiggései:

All forces and torques relate to the following:

D 7|

Fy 5235
Fz (N) 5335
Fx 720 (EBD 1012)
Mx 40
My (Nm) 231
Mz 231
Ffy R M My Mz _ 1

+ .
Fymax " Fzmax " Mxmax = Mymax "~ Mzmax ~

o
- o w_r
= Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions
S
i DO1 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08
B Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomény 1550 - 5000mm Mikodési hdmérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
2 Visszadllasi pontossag +0,05mm (EBD* + 0,02mm) Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
= Repeatability Recommended grease beolvasdsdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkil ~ 130mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
O
= Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtdm KPX065 / PEE70
Max. speed Recommended servo gearhox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Vizszintes 45kg (EBD* 50kg) Ajénlott szoghajtomdi SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
.'E Fiiggéleges 30kg (EBD* 33kg) Linedris vezeték mérete 1db 15-6s
x* Vertical Linear guide size Tpc15
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,35Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
g Max. hajtd nyomaték 13,3Nm Tomeg 2,8 + (Loket Stroke /100-1) x 0,5
) Max. driving torque Weight
(o
o Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 4,933 + (0,972 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
= Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
*- EBD jelentése: Eagle Belt drive hajtassal rendelkezd linedris eqységek adatai, bévebb informécid lasd: 6. oldal
*- EBD meaning: The parameters of the eagle belt driven linear unit’s are the following: page 6
£
O A linearis egység maximalis terhelhetosége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
& The linear unit maximum load capacity for different supports
; lm 1m
&) H Alétamasztés tipusa &) H
st — et Type of support st [t
: — =
=
>
500 - 20,0
450 17,5
400 4
S 350 s o0
= 300 - = 125
O S 250 - g 100
= 3, 200 1 S 75
g 150 - g
£ £ 50
0 & 2
0 r : r : r : ) 0,0 : r : r : r s
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100 200 300 400 500 600 700
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions o
[T
A B o
59 | ‘w
29,50 el © 0
4xM8 V11,5 - - | >
/ 3l { - | w
= ("))
(=3 o 4
« o Giﬁ 3’2 e T 4.3 -E
ZzW
59 59 11,3 =
==
) K
PP o =<
300 stzolnyllas 63| | ~ 2 g
2% - Greasing hole e e 5 _ ==
] = i e ——— et PR
o — >
g 1D G {14 0 B [EE
] AT @ o ua
~— < =
4 x4 M6 V12 42 80 o J
o uw
L o
L = Loket Stroke + 448
209 Loket / Stroke + (2 x 15mm*) ) 209 60
36
2x @5H7 V6 1 o
I —— m— o~ o O 6 0o o~ 3T T A =
~ = S 8 ﬁ
g ry Q o :o:o_:o:_o:o:o O '\g
86 N8 xM5v7 Cl7s0 [\B
D30 160 25
230 * - Biztonségi tavolséag =
284 * - Safety distance
Oldalhajtas
Side drive N
4 D07-D08 motor pozicio / motor position
8 Cikkszém 86.001538
Code R
S
Fogasszij tipusa it
HTD-3M 279/15
@ §— E [jlelttype
Attétel )
= Ratio 12
Motor oldal /[, 495 __jioy 3 Tarcssk Z=30HTD-3M/15 2
Motor side | > Pulleys 7=60 HTD-3M/15 =
<+
* - Szervomotor fiiggvénye
* - It depends on the servo motor N
=
T
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L m
o
P S
o
- DB >
_ 300 | _ = | 300 . b
C I | O I |
. . (] o o T] [T s e T]
0 :
m
o (e} o o o
S~
O
T
Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques® =
DB min P L R
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)
350mm  Loket Stroke + (DB-300) + 630  Loket Stroke + (DB-300)+748 =~ 720N 10470N  10670N  80Nm 300+ (DB -300) X Fzmax /1000 300 + (DB - 300) x Fy max / 1000
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkil értendk! / Data is to be understood without safety factors! o
-
O Kiegészito termékek
Accessories .
=
=

s ¥ @ @
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ITO 080 TiPUS
ITO 080 TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

Max. terhelések
Max. forces and torques

—>Mz
Fz,

Fy >
& 1My

A nyomaték és erd dsszefiiggései:
All forces and torques relate to the following:

D 7|

Fy 3131
Fz (N) 5120
Fx 4500
Mx 75
My (Nm) 210
Mz 210
Fz  Mx My Mz _ 1

. + .
Fymax " Fzmax" Mxmax = Mymax '~ Mzmax ~

o
- o w_r
= Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
- Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 7000mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
o Visszadlldsi pontossdg +0,05mm Ajanlott kenGanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
= Repeatability Recommended grease beolvasdsaval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett titja dttétel nélkil ~ 176mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomii KPX085 / PEE90
ac Max. speed Recommended servo gearhox i=3,4,57810
Max. terhelhetdség Vizszintes 50kg Ajénlott szoghajtémd SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
- Fiiggéleges 40kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as
'E Vertical Linear guide size 1pc20
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,5Nm Szij tipus 8M-30
Max. no-load driving torque Belt type
- Max. hajté nyomaték 49,8Nm Tomeg 9,1+ (Loket Stroke /100-1) x 0,8
o Max. driving torque Weight
S
o Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 21,578 + (3,137 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
E Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb0ozo alatamasztasok esetén
@ The linear unit maximum load capacity for different supports
& m m
S |
© &) i@ Aldtdmasztas tipusa @ HY
T et —— Type of support Pt  Sut
— —
500 - .
450 -
2 400 - 30
> = 350 - 2 o5
= 300 - =
E 250 - -’:é 20
S 200 s °
£ ol E
= = 5o =
= 0 0 : : : : " .
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 200 40 600 90 900
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
4 xM10 V¥ 12 47,5
-
S O/ o
= o
k=2 =] g k=3
90 90
40, 260 - 10
s -°-9 ¢ | U o 0o -0 o JF—*
o) o ‘{
S| o R N
4x4M8 V16 60
L = Loket Stroke + 470
220 Loket / Stroke + (2 x 15mm*) , 220
2x @5H7 T 10 l c
AR R R R B
m % e ] 4
. o e et ate et atatatetata i i
Je [N AL 80
L) 180 8 x M6 V12
@40 240 - Biztons&gi tavolsag

* - Safety distance

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

DB
260 260

1 @ © 0 o @ 0@ © o —
Q

Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*

DB min P L
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)

300mm  Loket Stroke + (DB-260) + 550  Loket Stroke + (DB-260) +730 ~ 4500N ~ 6262N  10240N = 150Nm 260+ (DB- 260) x Fzmax /1000 = 260 + (DB - 260) x Fy max /1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

s ¥ @ @
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FOGASSZiJAS HAJTASU LINEARIS EGYSEGEK

BELT DRIVEN LINEAR UNITS

HTZ HTC HTO ITZ ITC ITO

HTC-PC/PB HTO-PC/PB

YTO

YTC



ITO 080L TiPUS LIMIIN

|TO 080'— TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
e and uie s s 5 m

~

X
w
[0}
w
w0
>
o
w
4]
o
o
zE

z Max. terhelések
D
2 : Max. forces and torques fy o
E< . Fz N 7217
< = “OMz ™
T35 4 Fx 4500
\ =
3 w Mx 75
N = <

] N
gn Méi Fy oMy My (Nm) 558
8o v Mz 558
L o

A nyomaték és erd dsszefiiggései: Fy Fz  Mx My Mz <1

All forces and torques relate to the following: ~ Fy max " Fzmax * Mxmax * My max * Wiz max <

o
- o w_r
= Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
. Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 7000mm Miikodési homérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
o Visszadllasi pontossdg +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
= Repeatability Recommended grease beolvasdsdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett utja attétel nélkil ~ 176mm Javasolt ACszervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomii KPX085 / PEE90
I Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,5,7,8,10
Max. terhelhet6ség Vizszintes 75kg Ajénlott szoghajtém(d SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
N Fiiggdleges 60kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as
'E Vertical Linear guide size 1pc20
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,5Nm Szij tipus 8M-30
Max. no-load driving torque Belt type
- Max. hajté nyomaték 49,8Nm Tomeg 9,8 + (Loket Stroke /100-1) x 0,8
% Max. driving torque Weight
o Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 21,578 + (3,137 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
= Linear unit inertia (kg-cm?) P protection
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
e The linear unit maximum load capacity for different supports
5 Il "
o
o &l ‘e Aldtémasztas tipusa 31 L3
= b N4 b | N4
T = — Type of support = 2=
L L
500 -
o 450 35
— 400 4 30
&= o 350 - ET
> 300 - =
3 250 A g %
S 200 s °
En £
= = s =
; 0 0 r r r r . S
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 200 40 o0 90 900
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
A B
475 = S
4 xM10 V14,5 il «©
=1 i -
S
S 2 8: 8,3 N
- o Y c
g =i =) g g k=3 k=4 '\—
90 90 <
ol BT
80
_40, 370 - 10 A8
@ o ® ® © o [ | I o 0 0+ o o  |r——+ L
r o A ©
5 (D) (Vo B] |8
~ =
<! |0 R - NG o ©
4 x4 M8V 16 60 100
L = Loket Stroke + 580
275 Loket / Stroke + (2 x 15mm*) | 275
2x @5H7 T 10
= © 8. oE ¥ o 8. = &_u____\)_-E__ua-___u__&_u____\)_ﬁ C B
o 8 R Bl I° o
< P——— E[zz:::o:::z::o::U::::u::::u:E ﬁ'ﬁ
5 L%J N 125 M6 T 12 A8
P40 300 * - Biztonsagi tavolsag
350 * - Safety distance

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

—

DB
370 370

o _—_0 | — S [0 _—~—~—~C
o.:o o:o

Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques™

DB min P L
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)

420mm  Loket Stroke + (DB-370) +770 ~ Loket Stroke + (DB-370) + 950 ~ 4500N  14554N = 14554N  150Nm 370+ (DB-370) X Fzmax /1000 = 370+ (DB-370) x Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

e ¥ » @
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HTZ HTC HTO ITZ ITC ITO
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ITO 100 TIPUS LIMIIN

|TO 100 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
e and uie s s 5 m

~

X
w
[0}
w
w0
>
o
w
4]
o
o
z
5' g Max. terhelések P 4375
2 o Max. forces and torques y
E< . Fz N 7860
<z “OMz ™
T 5 4 Fx 8580
0w =
3 w Mx 115
N = <

] N
32 Mg{ Fy oMy My (Nm) 310
8o v Mz 310
L o

A nyomaték és erd dsszefiiggései: Fy Fz  Mx My Mz <1

All forces and torques relate to the following: ~ Fy max " Fzmax * Mxmax * My max * Wiz max <

o
- o w_r
= Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 9000mm Miikodési homérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossdg +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
= Repeatability Recommended grease beolvasésaval
BI= Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett tja attétel nélkil ~ 224mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/ 1000W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
O Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX085 / PEE9O
; Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Vizszintes 80kg Ajénlott szdghajtém( SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 60kg Linedris vezeték mérete 1db 25-6s
= Vertical Linear guide size 1pc25
T
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 8M-50
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 105,7Nm Tomeg 15,5 + (Loket Stroke /100-1) x 1,3
e Max. driving torque Weight
5
8 Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 60,618 + (8,595 X Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
S Linear unit inertia (kg-cm?) P protection
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
& m m
S
T ®l 'S Aldtamasztds tipusa &) i@
= prt Bl Type of support prt 1>
= -— yp pp
L L
900 -
800 - 60
© — 700 - —
= £ 600 - g
2 500 - g 40
= 400 = 30
o 300 A 5 20
g 200 1 g 10
: :
& 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 300 450 600 750 900
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions
A B
w| 120 o~
] 4xM12T7145 55 ~ e
o/ 3,3

130
@
]
(@]

o o—

el 0
v T 2 5 o
110 110 =
37
- 100
. R P -
© 0 0 o I s o o o i °

110
80

)

,O

0
100
—
130

4x4M10 V16 80 130

L = Loket Stroke + 510

240 Loket / Stroke + (2 x 15mm”) ) 240
2x QBH7 V12 s
——— P ppak. Sty b | c B
I_l: ************* | ol —
Q o I I 8 L
3 = | 11 2ls <«
= ° '#5::5::5::5::&%1i <]
=1 100 N8 x M8 ¥ 10 A1/100
55 ggg * - Biztonsagi tavolsag
* - Safety distance

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

DB
260 260

5 — o | @ @ @ ® ® [ORRIO] ® r——)
Q

Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques®

DB min P L
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)

300mm | Loket Stroke + (DB-260) +550  Loket Stroke + (DB-260)+770 = 8580N ~ 8750N  15720N 230N 260+ (DB-260) X Fzmax/1000 260 + (DB - 260) X Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

s ¥ @ @
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ITO 100L TiPUS LIMIIN

|TO 100'— TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
e and uie s s 5 m

~

X
w
)
w
0
>
o
w
n
o
o
z2
5' g Max. terhelések P 11675
2 o Max. forces and torques y
E S . Fz N) 11675
< Z Mz
5 Fz; Fx 8580
\ =
3 w Mx 136
N = <
] N
S Mx Fy oMy My (Nm) 132
8o v Mz 132
L m
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
- o w_r
= Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
Alap technikai informaciok
B Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 9000mm Miikodési homérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossdg +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
= Repeatability Recommended grease beolvasésaval
T Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkil ~ 224mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/ 1000W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
o Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX085 / PEE9O
= Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Vizszintes 120kg Ajanlott szoghajtém(i SVX085 /SVX115
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggdleges 90kg Linedris vezeték mérete 1db 25-6s
N Vertical Linear guide size 1pc25
T
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 8M-50
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 105,7Nm Tomeg 16,5 + (Loket Stroke /100-1) x 1,3
g Max. driving torque Weight
g Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 60,618 + (8,595 x Loket Stroke[m]) IP védettség P53
S Linear unit inertia (kg-cm?) P protection
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6z6 alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m
g r d
T ®l 'S Aldtémasztés tipusa @l 7
e Pt L Type of support Pt  Sut
= —
L L
900 -
800 60
o . 700 - —
= £ 600 - g
2 500 gz 4
= 400 = 30
o 300 A g 20
g 200 1 g 10
& 100 A
= 0 : : : . r . . 0 : . . : . —
. 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 300 450 600 750 900
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek
Dimensions

20
4xM127 12 =25 =
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=3 = = =2 o)
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sl |37
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60
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|
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|
|
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|
|
|
|
|
0
100
|
130

4x4M10 V16 80 130

L = Loket Stroke + 658

314 Loket / Stroke + (2 x 15mm*) | 314
2% PBHT T 12 l c
5 R T -S—) ‘ ZQZZZOZZZREZ,Z&ZZOZZZZOZ:E! B
e > [ I =P I_[ -«
2 5 :E:o::::o:::iii:E:Z:QZ:ZZJZE Q°
- 64 N 12xM8 T 10 AV T 48
192
255) 320 * - Biztonségi tavolséag 1
388 * - Safety distance

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

—

DB
408 408

® © ® © ® ©° 0 0

P - . Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques®
min
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)

450mm | Loket Stroke + (DB -408) + 846  Loket Stroke + (DB-408) + 1066 ~ 8580N  23350N  23350N  272Nm 408 + (DB -408) X Fzmax /1000 =~ 408 + (DB - 408) X Fy max / 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

O Kiegészito termékek
Accessories

s ¥ @ @

148 Rogzitékorim 7| 49 Szenzor 1] 5/ Tengelykapcsold ] 577 Motoréshajtémiadapter ] §() Szervohajtomd 4778 Szervomotor ] 89 Léptetmotor
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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ITO 160 TIPUS LIMIIN

|TO 160 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
e and uie s s 5 m

~

X
w
)
w
0
>
o
w
n
o
o
2 o
5' g Max. terhelések P 9703
2 o Max. forces and torques y
=< . Fz N 9450
<z “DMz m
= Fz| Fx 1m70
0w =
3 w Mx 395,1
N = <

= N
5 S Mx Fy~y9My My (Nm) 356,2
85 v Mz 3488
L m

A nyomaték és erd dsszefiiggései: Fy Fz  Mx My Mz <1

All forces and torques relate to the following: ~ Fy max " Fzmax * Mxmax * My max * Wiz max <

o
=
Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions
O
=
DO1 D02 D03 D04 D05 D06
=
N Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 4000mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
o Stroke range Working temperature
ES Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
Repeatability Recommended grease beolvasdsaval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkil ~ 176mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/1000W
= Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
T
Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémi KPX085 / PEE90
Max. speed Recommended servo gearhox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Vizszintes 160kg Ajanlott szoghajtom( SVX085 / SVX115
N Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
=
T Fiiggéleges 120kg Linedris vezeték mérete 2db 20-as
Vertical Linear guide size 2pc20
Max. terhelés nélkiili nyomaték 1,2kg Szij tipus 8M-70
- Max. no-load driving torque Belt type
o
S Max. hajté nyomaték 112,7kg Tomeg 17,4+ (Loket Stroke /100-1) x 1,5
o Max. driving torque Weight
(@]
’i Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 39,890 + (7,320 X Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
@ A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
E The linear unit maximum load capacity for different supports
[ m m
T — 0] o0 @ @ — @ Ol -¥- o) o]
&) HY Aldtémasztas tipusa @ HY
— — St Type of support — 1A
T L T .
2 250 -
> 80
200 4 70
=2 2 60
= 150 - < 50
S S 4
o ) 100 - E gg
- 5 50 & o
0 »
0 : . . : . )
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 0 200 400 600 800 1000 1200
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
4xM10 ¥ 12 47,50
F1
O/ A B
o S
g g 2 5 3 _F
/]
° ¥
5,50 7130
90 90
M e
- i - i S ~ ]
[5e) f q B = ° 8
e I\I \@ %@ ~ [ =]
< N
4 x4 M8 18 60
L = Loket Stroke + 430
215 Loket / Stroke 215
2x6H7 V12
— - !:t:::::::::::::::?‘
I T o R i
> = < N }:
e ] ] ::_o___w _____ o T o M
o H'o___u__Z__u___o
[ 80 16 x M6 V 14
D40 174
200

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

DB
206 206

5 S ® @ 0 o ® @ ® © S 5
Q

Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques™

DB min P L
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)

300mm  Loket Stroke + (DB-206) +470 ~ Loket Stroke + (DB-206) +650 ~ 11170N  19406N =~ 18900N 790N 206+ (DB-206) X Fzmax /1000 206 + (DB - 206) x Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

e ¥ » @

148 Rogzitékorim 7| 49 Szenzor 1] 5/ Tengelykapcsold ] 577 Motoréshajtémiadapter ] §() Szervohajtomd 4778 Szervomotor ] 89 Léptetmotor
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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ITC 060 TiPUS
ITC 060 TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

Max. terhelések
Max. forces and torques

—>Mz
Fz,

Fy >3y

A nyomaték és erd dsszefiiggései:
All forces and torques relate to the following:

Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions

D 7|

Fy 2457
Fz (N) 3375
Fx 720 (EBD 1012)
Mx 22
My (Nm) 78
Mz 78
Ffy R M My Mz _ 1

+ .
Fymax " Fzmax " Mxmax = Mymax "~ Mzmax ~

DO1 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08
Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 2500mm Mikodési homérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossdg +0,05mm (EBD* £ 0,02mm) Ajanlott kenGanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
Repeatability Recommended grease beolvasdsdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett dtja attétel nélkil ~ 130mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomii KPX065 / PEE70
Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,5,7,8,10
Max. terhelhet6ség Vizszintes 30kg (EBD* 33kg) Ajénlott szoghajtém(d SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 20kg (EBD* 22kg) Linedris vezeték mérete 1db 15-0s
Vertical Linear guide size pci5
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,35Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 13,3Nm Tomeg 2,8 + (Loket Stroke /100-1) X 0,5
Max. driving torque Weight
Linedris egyséqg tehetetlensége (kg-cm?) 5,141 4 (0,972 x Loket Stroke[m]) IP védettség 1P53
Linear unit inertia (kg-cm?) P protection
*- EBD jelentése: Eagle Belt drive hajtdssal rendelkez linedris eqységek adatai, bdvebb informacid Iasd: 6. oldal
*- EBD meaning: The parameters of the eagle belt driven linear unit’s are the following: page 6
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
I I
@ F Alétamasztés tipusa @ ‘rm(
oA oA
- — Type of support - 1=
T L - .
500 - 20,0
450 17,5

5 0] 3 %0

S 300 S 125

3 250 A 3 100

= 200 4 S 75

I 150 4 k")

£ £ 50

S 2 s

0 r : r : r : ) 0,0 : r : r : r s
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100 200 300 400 500 600 700
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
El;/ 4xM8 V11,5
3 ]
(e}
i=i=1
59
228
26
:/’ . Kl e e0° 0 o [N
%
© mt °\D‘\
(3p)
4x4M6 V12
L = Loket Stroke + 376
188 Loket / Stroke
2x @5H7 V6 A
alg—— —— — n L
] S = T 5
— — |
g I = il : 8 |: ~ :3
1 o) 1 — 1 ~
. S 12xms v 7 C 760 |\B
030 45
120
180
Oldalhajtas
Side drive
D07-D08 motor pozicié / motor position
EL gtz 86.001.538
8 Code
| e L1 Fogasszij tipusa HTD-3M 279/15
Belt type
)|
Rl - Attétel g
; 1:2
Ratio
— D, =
Tarcsék 7=30 HTD-3M/15
Motor oldal /495 3 Pulleys Z=60 HTD-3M/15
Motor side
*- Szervomotor fiiggvénye
* - It depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
228 228
1 Fl o o0 o [ ]l e e 0 o [ °:°

na > 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)

330mm  Loket Stroke+ (DB-228) +486 = Loket Stroke + (DB-228) +604 = 720N~ 4914N ~ 6750N =~ 44Nm 228+ (DB-228) x Fzmax/1000 = 228 + (DB - 228) X Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

O Kiegészito termékek
Accessories

e ¥ @ @ 3

148 Rogzitékorim 7| 49 Szenzor 1] 5/ Tengelykapcsold ] 577 Motoréshajtémiadapter ] §() Szervohajtomd 4778 Szervomotor ] 89 Léptetmotor
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearhox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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FOGASSZiJAS HAJTASU LINEARIS EGYSEGEK

BELT DRIVEN LINEAR UNITS
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ITC 060L TiPUS
ITC 060L TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

Max. terhelések
Max. forces and torques

—>Mz
Fz,

Fy >3y

A nyomaték és erd dsszefiiggései:

All forces and torques relate to the following:

Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions

D 7|

Fy 5235
Fz (N) 5335
Fx 720 (EBD 1012)
Mx 40
My (Nm) 231
Mz 231
Ffy R M My Mz _ 1

+ .
Fymax " Fzmax " Mxmax = Mymax "~ Mzmax ~

DO1 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08
Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 2500mm Miikodési homérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossdg +0,05mm (EBD* £ 0,02mm) Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
Repeatability Recommended grease beolvasésaval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett itja attétel nélkil ~ 130mm Javasolt ACszervomotor teljesitmény 200/ 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX065 / PEE70
Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,5,7,8,10
Max. terhelhetdség Vizszintes 45kg (EBD* 50kg) Ajénlott szoghajtém({ SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearhox
Fiiggdleges 30kg (EBD* 33kg) Linedris vezeték mérete 1db 15-6s
Vertical Linear guide size pc15
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,35Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 13,3Nm Tomeg 3,1+ (Loket Stroke /100-1) X 0,5
Max. driving torque Weight
Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 5,141 + (0,972 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
*- EBD jelentése: Eagle Belt drive hajtdssal rendelkez linedris eqységek adatai, bdvebb informacié lasd: 6. oldal
*- EBD meaning: The parameters of the eagle belt driven linear unit’s are the following: page 6
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
lm lm
@l L Aldtamasztas tipusa 7] ‘r%’\ﬁ(
oA oA
- T e Type of support - T 7=
L
500 - 20,0
o

2 350 - £ 15,0

< 300 = 12,5

3 250 A 3 100

< 200 4 = 75

o o B

£ 188 ] £ 50

= 0 B 25

0 - : - : - : ) 0,0 : - : - : - s
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100 200 300 400 500 600 700
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Dimensions
EI;/ 4xM8 V11,5
8 -
(¢
=3 =1 k=1 =1
59
o
332 : 63 ~
4 - _
;; g © _0° ‘0 © [Y ] o ®° -2 & I proere
fG a ) : @
8 o \D (A ) Q |: =
4x4 M6V 12 42 80
L = Loket Stroke + 480 60
240 Loket / Stroke 240 36
2x Q5H7 V6 A
= [ [ B y—
~ I - 3l | 0l
3 i = © =
1 Pl L 86 ] N2xms 37 C0 |\B
? 30) 160
230
284
Oldalhajtas
Side drive
D07-D08 motor pozicié / motor position
41 Cikkszdm 86,001,538
8 Code
Fogasszij tipusa HTD-3M 279/15
Belt type
0|
Rl — Attétel d
) 1:2
Ratio
B
% Tarcsak Z=30HTD-3M/15
Motor oldal 95 | 3 Pulleys 7=60 HTD-3W/15
Motor side 3
<
*- Szervomotor fiiggvénye
* - It depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
332 332
1] ®© o0 0 = ] © e @ o P_\:O:O
p 5 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)
450mm  Loket Stroke + (DB-332) + 694 = Loket Stroke + (DB-332) +812 720N 10470N  10670N ~ 80Nm 332+ (DB-332) x Fzmax/1000 = 332+ (DB-332) x Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

Kiegészito termékek
Accessories

148 Rogzitokorom 7] 4,9 Szenzor 7 5/, Tengelykapcsolo 4 57 Motorés hajtémd adapter
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter

O

180 Szervohajtomid
Servo gearbox

1778 Szervomotor
Servo motor

189 Léptetdmotor
Stepper motor

POWER
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ITC 080 TiPUS LIMIIN

|TC 080 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
e and uie s s 5 m

~

X
w
)
w
0
>
o
w
n
o
o
z2
5' g Max. terhelések P 3131
2 o Max. forces and torques y
=< . Fz N 5120
<z DMz ™
T35 4 Fx 4500
0w =
3 w Mx 75
N = <

= N
32 Mg{ Fy oMy My (Nm) 210
8o v Mz 210
L m

A nyomaték és erd dsszefiiggései: Fy Fz  Mx My Mz <1

All forces and torques relate to the following: ~ Fy max " Fzmax * Mxmax * My max * Wiz max <

o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
o
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informacidk
E Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 4000mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossdg +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
o Repeatability Recommended grease beolvasésaval
= . . .
T Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett ttja attétel nélkil ~ 176mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
o Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX085 / PEE9O
= Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Vizszintes 50kg Ajénlott szdghajtém( SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggdleges 40kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as
N Vertical Linear guide size 1pc20
+ Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,5Nm Szij tipus 8M-30
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 49,8Nm Tomeg 9,4 + (Loket Stroke /100-1) % 0,8
m Max. driving torque Weight
o
S Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 21,995 + (3,137 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
g Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
=
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
2 m .
o @ 'S Matamasztas tipusa o) '
2 st — et Type of support — 1A
T L L
500 -
450 4 35
o 400 - 30
e B 30+ 2
300 -
S 200 > 15
& 150 - g 10
£ 100 & s
O 53 1 0
— T T T T T T ]
= 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 300 450 600 750 900
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

FOGASSZiJAS HAJTASU LINEARIS EGYSEGEK

BELT DRIVEN LINEAR UNITS

Dimensions
- 4xM10 ¥ 14,5 47,5
3| oC E]
- o o—
90 90
40, 300 10
rr——-—~—~ T - 1 —
| ®© ® ° ° ® ] ©®© ©® e e e
0, °cr:
3 @ -  &**
'; ) o\\i i (ﬁv’j
4xM8 18 60|
L = Léket Stroke + 510
255 Loket / Stroke \ 255
4% PBHT T 10 l
2 8 C
R \ E
1
8 1 3 | 8|2 =
e o o | A N
. Leo | [ Nlzxme 712 ~ 80
D40 180
240
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
300 300
— £l e e 0 o [ Fl o e 0 o —
O
- 5 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)

450mm  Loket Stroke + (DB - 300) + 630

Loket Stroke + (DB-300) +810 ~ 4500N

6262N

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

e ¥ » @

148 Rogztékorim 7] 4, Q Szenzor

Fixing element Sensor

154 T
C

engelykapcsold
oupling

157 Motorés hajtomii adapter
Motor and gearbox adapter

10240N  150Nm 300 + (DB - 300) x Fz max / 1000

www.powerbelt.hu
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Stepper motor

300+ (DB - 300) x Fy max/ 1000

180 Szervohajtbmi 17§ Szervomotor ] 89 Léptetémotor
Servo gearbox
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ITC 080L TiPUS LIMIIN

|TC 080'— TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
e and uie s s 5 m

~

X
w
[0}
w
w0
>
o
w
4]
o
o
zE

z Max. terhelések
D
2 : Max. forces and torques fy o
E< . Fz N 7217
< = “OMz ™
T35 4 Fx 4500
\ =
3 w Mx 75
N = <

] N
gn Méi Fy oMy My (Nm) 558
8o v Mz 558
L o

A nyomaték és erd dsszefiiggései: Fy Fz  Mx My Mz <1

All forces and torques relate to the following: ~ Fy max " Fzmax * Mxmax * My max * Wiz max <

o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
o
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
Alap technikai informaciok
N Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 4000mm Mkodési hdmérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
o Repeatability Recommended grease beolvasdsdval
':_E Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkiil  176mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémdi KPX085 / PEE9O
8 Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,5,7,8,10
T
Max. terhelhetdség Vizszintes 75kg Ajénlott szoghajas SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 60kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as
~ Vertical Linear guide size 1pc20
=
- Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,5Nm Szij tipus 8M-30
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajtd nyomaték 49,5Nm Tomeg 9,8 + (Loket Stroke /100-1) % 0,8
o® Max. driving torque Weight
[a N
3 Linedris egyséqg tehetetlensége (kg-cm?) 21,995 + (3,137 X Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
AL Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
o
I
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m m m
S~
= } |
a )l = 'S Altdmasztés tipusa @ = ‘rm(
= st T — = Type of support st T \
T L L:
500 -
450 35
400 30
E 2 350 2
T 3004 B 20
S 250 =
S 2004 s ®
g 150 g 10
5 100 5
50 - 0
e 0 j y " y ' ' ' 0 150 300 450 600 750 900
> 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek
Dimensions

- 4xM10 V14,5
gl| T
= o
90
40, 410
% p ] o 0 @0 --0 @ o [N
B @ &
~ |° Al
4xM8 V18
L = Loket Stroke + 620
310 Loket Stroke , 310
4x Q5H7 ¥ 10
2 8 $=% C
T S S o & © 5 T B
. m — = 3 ‘ =2 ][
- |68 ] N 12 M6 T 12 AL780
40 180
300
350
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
410 410
1] © @ 0 @ @ _© 0 @ —s
O
- 5 . Max. megengedett eré és nyomaték / Max. permissible forces and torques
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)

550mm  Loket Stroke + (DB-410) + 850  Loket Stroke + (DB-410) + 1030 ~ 4500N  14554N ~ 14554N  150Nm = 410+ (DB-410) X Fzmax/1000 ~ 410 + (DB - 410) X Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

s ¥ @ @

148 Rogzitékorim 7| 49 Szenzor 1] 5/ Tengelykapcsold ] 577 Motoréshajtémiadapter ] §() Szervohajtomd 4778 Szervomotor ] 89 Léptetmotor
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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ITC 100 TiPUS LIMIIN

|TC 100 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
e and uie s s 5 m

~

X
w
[0}
w
w0
>
o
w
4]
o
o
z
5' g Max. terhelések P 4375
2 o Max. forces and torques y
E< . Fz N 7860
<z “OMz ™
T 5 4 Fx 8580
0w =
3 w Mx 115
N = <

] N
32 Mg{ Fy oMy My (Nm) 310
8o v Mz 310
L o

A nyomaték és erd dsszefiiggései: Fy Fz  Mx My Mz <1

All forces and torques relate to the following: ~ Fy max " Fzmax * Mxmax * My max * Wiz max <

o
£ Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
o
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
Alap technikai informaciok
D Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 4000mm Mikodési homérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temerature
Visszaéllasi pontossdg +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
= Repeatability Recomended grease beolvasésaval
ac Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja ttétel nélkil ~ 224mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/ 1000W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recomended AC servo motor output
S Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomii KPX085 / PEE90
; Max. speed Recomended servo gearbox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 80kg Ajénlott szoghajashoz SVX085
Max. payload Horizontal Recomended right angle gearbox
Fiiggéleges 60kg Linedris vezeték mérete 1db 25-6s
= Vertical Linear guide size 1pc25
= Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 8M-50
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 105,7Nm Tomeg 16,1+ (Loket Stroke /100-1) x 1,3
g Max. driving torque Weight
S Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 61,662 + (8,595 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
o gyseq ge (kg
e Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
=
I
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb0zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
E m m
S
i ol 'S Aldtdmasztas tipusa @ @
e st — et Type of support st [t
L L
900 -
800 A 60
o 700 - — 50
& g 60 £ 4
= 500 A =
= 400 =
2 300 A 2 20
£ 200 £ 10
2 2
o 10(()) 1 0 . . . . : .
B> 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 300 450 600 750 900
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
A B
w| 1220 ~
55 ~ %)
] 4xM12v12 === A
o 8,3
o o i)
< o %ﬂ o
g g g g LQ‘
o
110 110 -+
sl (37
130
310 64
s, [ —= 10, ==
et @ e 0 o [ 1o s 5 s ['a———H ===
2@ Ok [ |
- ISR =
4 58
A ) )
4x4M10 T 18 80
L = Loket Stroke + 560
280 Loket / Stroke , 280
2% Q6HT T 12 l c
= a— e T ‘Z:Z’E:,:f@,}if[’ﬁ — | B
1
) 5 i i sl | -
g H s Sum——— =3
~ | ") o 9 N L [T "o "o " T T“otd
= 100 12x M8 T 10 AV 148
200 100
@55 240

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

L
P
DB
310 310
— £l e e 0 o [ Fl o e 0 o —
O

- 5 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques®
min
Fxmax Fymax Fzmax Mx My Mz

450mm  Loket Stroke + (DB-310) 4+ 650 ' Loket Stroke + (DB-310)+870 ~ 8580N ~ 8750N ~ 15720N 230N 310+ (DB-310) X Fzmax/1000 310+ (DB -310) X Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

s ¥ @ @

148 Rogzitékorim 7| 49 Szenzor 1] 5/ Tengelykapcsold ] 577 Motoréshajtémiadapter ] §() Szervohajtomd 4778 Szervomotor ] 89 Léptetmotor
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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ITC 100L TiPUS LIMIIN

|TC 100'— TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
e and uie s s 5 m

~

X
w
)
w
0
>
o
w
n
o
o
z2
5' g Max. terhelések P 11675
2 o Max. forces and torques y
= < . Fz N 11675
<z “DMz m
T 5 4 Fx 8580
0w =
3 w Mx 135
N = <

= N
£ 5 Mg{ Fy * oMy My (Nm) 132
8o v Mz 132
L m

Anyomaték és erd dsszefiiggései: Fy Fz  Mx My Mz <1

All forces and torques relate to the following: ~ Fy max " Fzmax * Mxmax * My max * Wiz max <

o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
o
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
Alap technikai informaciok
N Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 4000mmd Mkodési hdmérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
o Repeatability Recommended grease beolvasdsdval
':_E Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Gtja attétel nélkil ~ 224mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/ 1000W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémdi KPX085 / PEE9O
8 Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,5,7,8,10
T
Max. terhelhetdség Vizszintes 120kg Ajanlott szoghajtom(i SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 90kg Linedris vezeték mérete 1db 25-0s
~ Vertical Linear guide size 1pc 25
=
e Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 8M-50
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 105,7Nm Tomeg 16,6 + (Loket Stroke /100-1) x 1,3
o® Max. driving torque Weight
o
3 Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 61,662 + (8,595 X Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
AL Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
o
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m m m
o } |
a )l = 'S Altdmasztés tipusa @ = ‘rm(
= st T — = Type of support st T \
T
L L
900 -
800 - 60
o = 7001 = 50
= g o 2 .
g 500 - =
= 400 S %
2 300 - 2 20
£ 200 £ 10
B o0 =
o 0 . . . . . : . 0 —_
= 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 180 300 450 600 750 900
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
A B
A 20 N
4x M2 T 12 55 ~ i
T/ ¥ — =
¢ 8,3
o o i)
< o %ﬂ c
k-4 g k-1 k-2 IQ'
o
110 110 (
y\» 4
0 3,7
130
458 64
50, [ 10 [
- — ] ® 0-0 o o s s s s Y o= N
o @ OO g [] 8
o ig A
D |, >
@ o
4x4M10 16 80
L = Loket Stroke + 708
354 Loket / Stroke , 354
2% Q6HT V12 l c
M o R— o> T S T - M - D N S — | B
7o) = | T H \’_ o L
p S S b Sl <
el _ | [ o[ ©
~ ® o ¢ ‘J:J::c:::E::Z):E:E::E:::c: 1.4 N
= 64 “N12x M8 T 10 AV 148
@55 192 100
320
388
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
458 458
1] @ @ @ © @ 0 ® © H—s
@

- 5 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques®
min
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)

600mm  Loket Stroke + (DB - 458) + 946  Loket Stroke + (DB-458) + 1166~ 8580N | 23350N = 23350N = 270Nm 458+ (DB-458) x Fzmax /1000 =~ 458 + (DB -458) x Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonségi tényez6k nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

s ¥ @ @

148 Rogzitékorim 7| 49 Szenzor 1] 5/ Tengelykapcsold ] 577 Motoréshajtémiadapter ] §() Szervohajtomd 4778 Szervomotor ] 89 Léptetmotor
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor

www.powerbelt.hu gggER

X
w
o
‘w
w0
>
o
w
2}
[ 4
<<
w
=
|
=
-2
:
<
T
(1)
<
=
N
"
0
<
o
(=]
s

n
=
=
5
o
<
i
=
-
=
L
=
]
a
5
L
o

HTZ HTC HTO ITZ ITC ITO

HTC-PC/PB HTO-PC/PB

YTO

YTC

39



ITZ 060 TIPUS LIMIIN

|TZ 060 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés
e and uie s s 5 m

~

X
w
[0}
w
w0
>
o
w
4]
o
o
ze
z Max. terhelések
]
2 2 Max. forces and torques fy 99
= < . Fz N 2634
= DMz W
T 5 4 Fx 100
\ =
3 w Mx 2
N = <
] N
3 o Mx Fy oMy My (Nm) 61
8o v Mz 61
L o
A nyomaték és erd dsszefiiggései: by _Fz  Mx My Mz 1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax ™ Mxmax ' Mymax ™ Mzmax =
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 700mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
© Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
T Repeatability Recommended grease beolvasasdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett ttja attétel nélkil ~ 130mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség 1500mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX065 / PEE70
a5 Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Fiiggéleges 10kg Ajénlott szdghajtém( SVX065
Max. payload Vertical Recommended right angle gearbox
N Linedris vezeték mérete: 1db 15-6s
= Linear guide size: Tpc15
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,35Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
m Max. hajté nyomaték 13,3Nm Tomeg 3,3+ (Loket Stroke / 100-1) x 0,5
% Max. driving torque Weight
ox IP védettség P53
2 P protection
T
m
o
~
O
(o
)
=
T
o
=
>
(@]
=
>

40 ;ggER www.powerbelt.hu



Méretek
Dimensions

20, = ol 20 A B

57

35

6
11,3

43 3.7

L = Loket Stroke + 246
123 ) Loket / Stroke
4 x M6 V12

44

b e

4 xM6 v 12 /)
4x M6V 15

81
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=
i |
=
2
E
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n
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=
N
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o
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n
=
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5
o
<
i
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-
=
L
=
]
a
5
L
o

150

q

60
I

Zsirzd nyillés @15 2XxPTHT V2,5
Greasing hole 15 W8

ITO

b5—4-ﬁ 4 x M6 ¥ 12

ITC

94,70
80
©
LS
©
|
2 2 ‘

1S
=3
HTC HTO 1TZ

HTC-PC/PB HTO-PC/PB HTZ

YTO

O Kiegészito termékek
Accessories

H e @

149 Szenzor 154 Tengelykapesold ] 57 Motor és hajtomd adapter 180 Szervo hajtémd 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Motor and gearhox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor

YTC
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HTO 060 TiIPUS LIMIIN

HTO 060 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
)
w
0
>
o
w
n
o
o
z2
== Max. terhelések
-: .
2 : Max. forces and torques fy 5300
Eg : Fz N 5300
<z “OMz ™
- i Fz, Fx 720 (EBD 1012)
0w =
5‘ w Mx 82
N = <
] N
5 = Mg{ Fy * oMy My (Nm) 118
] s
o Mz 18
2o
A nyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax ™ Mxmax ™ My max "~ Mzmax =
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 2000mm Mikodési hmérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
- Visszadllasi pontossag +0,05mm (EBD* + 0,02mm) Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
= Repeatability Recommended grease beolvasdsaval
T Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett tja attétel nélkil ~ 130mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
O Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtdmd KPX065 / PEE70
'E Max. speed Recommended servo gearhox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 55kg (EBD* 60kg) Ajénlott szoghajtom{ SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 25kg (EBD* 28kg) Linedris vezeték mérete 2db 15-6s
.'E Vertical Linear guide size 2pes15
T
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,5Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajtd nyomaték 13,3Nm Tomeg 4.8 + (Loket Stroke /100- 1) x 0,6
o Max. driving torque Weight
&
& Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 4,933 + (0,972 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
o Linear unit inertia (kg-cm?) P protection
=
. *- EBD jelentése: Eagle Belt drive hajtassal rendelkez6 linedris eqységek adatai, bévebb informécid lasd: 6. oldal
*- EBD meaning: The parameters of the eagle belt driven linear unit’s are the following: page 6
m L p G e s . ,
a A linearis egyseg maximalis terhelhetosége kiilonb6zo alatamasztasok esetéen
S The linear unit maximum load capacity for different supports
) m m
=
&) HY Aldtémasztas tipusa @ HY
Pt — Type of support Pt  Sut
L L
o
= 500 - 20,0
450 A 17,5
400 -
S 350 1 z 90
= 300 - = 125
S 250 A g 100
O = 200 - = 75
= g 4 g
a3 £ ool £ s
= 50 = 25
0 . r r : : : ) 0,0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100 200 300 400 500 600 700
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
4xM8 T 115 295 A 5 .
[ttt — i (=)
[:I_] == == — o o) I
0| C/ 79} = |
g o o
B .18 s 43
C
59 59 11,3
631 =
176
26 oL 5 _
; S seee ol ¥ s se®s sp 1
[[[@c® o % @®0® = ©@o© 0 o u(n)u(n)E:(\ s -
8LD GD u ON]fﬁ) - 2 2 2 E@n@o o 0 oM % © ~
3| P ~ } AT @ ©
4xaM6 T 12| 2979 [4350] (29,75~ 10x M5 T 8,5 42 80
L = Loket Stroke + 324
147 Loket / Stroke + (2 x 15mm*) . 147
2x PSH7 V6 60
———ts 36
S 3 A
S iR -
T doob & i 3
° el gOQ P o ~| <
§xM5 T 7 =
230 45 €10 |\B
120 * - Biztonségi tavolséag
160 * - Safety distance

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

176 176

- 5 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques®
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)

200mm  Loket Stroke + (DB-176) +382  Loket Stroke + (DB-176) +500 = 720N 10600N = 10600N ~164Nm 176+ (DB-176) x Fzmax/1000 = 176 + (DB - 176) x Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

s ¥ @ @

148 Rogzitékorim 7| 49 Szenzor 1] 5/ Tengelykapcsold ] 577 Motoréshajtémiadapter ] §() Szervohajtomd 4778 Szervomotor ] 89 Léptetmotor
Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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HTO 080 TiPUS LIMIIN

HTO 080 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
)
w
0
>
o
w
n
o
o
z
== Max. terhelések
-: .
2 : Max. forces and torques fy 6980
B = o Fz (N) 6980
< Z Mz
T35 4 Fx 4500
0w =
Su Mx 118
N = <
] N
5 = Mg{ Fy * oMy My (Nm) 333
8o v Mz 333
L m
A nyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 7000mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossdg +0,05mm Ajanlott kenGanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
o Repeatability Recommended grease beolvasésaval
':E Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett tja attétel nélkil ~ 176mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomii KPX085 / PEE90
,9 Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,5,7,8,10
T
Max. terhelhet6ség Vizszintes 100kg Ajénlott szoghajtém({ SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 62kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as + 1db 15-6s
N Vertical Linear guide size 1pc20+1pc15
=
T Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 8M-30
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 49,8Nm Tomeg 10,4 + (Loket Stroke /100 - 1)
o Max. driving torque Weight
o
) Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 21,578 + (3,137 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
o Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
2
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m
= " A
i @ ‘rg Alatémasztas tipusa )l ‘rM‘
- o Lg o
= T — Type of support T !
L L
500 -
450 4 35
o 400 A .30
B 350 - £
. = 300 - = zg
g 250 S
S 2004 s °
o 150 - g 10
5 100 5
(@) 50 1 0 + T T T T . "
= 0 j y y y y ' ' 0 150 300 450 600 750 900
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions o
o
%
4xM10 V14,5 5
/] m
N C{/ 's
Y= Zwn
= . 2=
7 ¥ -z
==
90 <L
E3
iz
260 “z
40 Sw
] .22
o/‘ O FHo e u© o © @ ° uN,g
5 o0 o (=) o o n
= <
P - @ g0 #E@ o 5 5 S 5 o5
) [o~—% S 2o
4,(4,\”8%6/ 55 | 55 | 55 | 55 | \10x M6 T Th

L = Loket Stroke + 470 e
220 Loket / Stroke + (2 x 15mm*)
2x @5H7 ¥ 10
P : B
= H
8 = =8 <t =
) - A 9
AL 80
° (0] Q Q (0]
8 xM6 V12
P40 60 v
180 * - Biztonsagi tavolsag
240 * - Safety distance E
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type o
L T
P
DB
260 260
O
=
c——=o] ® ® ® ® ® ® ® ® 5 5 I
o ) ) ) o e° ee "o 4 @ Z ee © o ) ) Q
o o o [¢]
N
T
DB mi p L Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques™
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)
300mm  Loket Stroke + (DB-260) +550 ~ Loket Stroke + (DB-260) +730 = 4500N  13960N  13960N =~ 236Nm = 260 + (DB- 260) X Fzmax /1000 260 + (DB - 260) X Fy max / 1000 -
o
* - Az adatok hiztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors! g
O
=
T
m
[al
=
O
(el
&
=
T
(@)
=
>
O Kiegészito termékek
Accessories .
=
=

s ¥ @ @
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Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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HTO 080L TiPUS LIMIIN

HTO 080'— TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
]
o
]
0
>
o
w
n
[
o
z2
5' g Max. terhelések P 10470
2 o Max. forces and torques y
B = o Fz (N) 10470
< Z Mz
T35 4 Fx 4500
0w =
<
S Mx 178
N = <
= N
5 = Mg{ Fy * oMy My (Nm) 590
8o - Mz 590
L o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
(&)
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 7000mm Mikodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
- Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
= Repeatability Recommended grease beolvasasdval
T Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkiil  176mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
O Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémii KPX085 / PEE9O
'E Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 150kg Ajénlott szoghajtém({ SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 93kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as + 1db 15-6s
N Vertical Linear guide size 1pc20 + Tpes 15
T
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 8M-30
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajtd nyomaték 49,8Nm Tomeg 11,2 + (Loket Stroke /100 - 1)
o Max. driving torque Weight
&
& Linedris egysé tehetetlensége (kg-cm?) 21,578 + (3,137 X Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
o Linear unit inertia (kg-cm?) P protection
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
. The linear unit maximum load capacity for different supports
@ m m
g
O &) ‘rf’ﬁg Aldtémasztas tipusa @ ‘rf’ﬁg
= b4 P Tvpe of st {o A
— ype of support T
L L
500 -
450 35
2 400 30
> S 3501 2 x»
= 300 - =
8 250 g 2
S, 200+ S
g 150 1 g
& iS 100 S 5
= 50 0 . i . i : X
> 0 r r r T T T !
0 150 300 450 600 750 900
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions
4xM10 ¥ 14,5 o a1,
%]'/ | T — = Bl I = S e —
aE ]
o o—
g g v =3 g v
90 90
40, 310 - 10
o o2 2 e 9 ¢ & o:Eo———@—f,@——@——u——@——%—@——zg A
- KC_ H o @ @ g @ 0 PP ©° ©® ® 9 2 ® B N
| \‘9 Hoo o ° E o og=F"—""05 s o 905 o 5 sof] SR
< (o ‘o '\9 N6

4x4M8 T 16/ 82 82 82 82 _| \10xM6 ¥'Th 60

L = Loket Stroke + 580

275 LOket / Stroke + (2 x 15mm*) | 275
2x P5H7 ¥ 10 C
3 o = eﬂ ¥ o 2. 0 E[_O____Q_E__eg-___o__a_o____o_E 1 B
o 3 7” ______________________ I Bl |E
R .,y © TR
o ) ° ° o ° o o N
K ::::::::::::::::::::::E A
° o |lo g 0O ol O L& _o _c____C__C_C 1 1 80
@40 68 12 x M6 ¥ 12
180
300 * - Biztonsagi tavolsag
350 * - Safety distance

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

L

P

DB

370 370
o —ol| u@ @ 06 @u ® 00 n@ @ o@ @u ® 60 )
— ] ® © ® e @ @ ® @ 0’0 ee—m—==
2] o o (] @
©a@ a © @ o CXXC] ©®0® o @ o ©®a®@

o o [¢) [¢]

DBmi p L Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*®
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)

420mm  Loket Stroke + (DB-370) +770 = Loket Stroke + (DB-370) + 950 = 4500N  20940N = 20940N = 356Nm 370+ (DB-370) x Fzmax /1000 = 370+ (DB-370) x Fy max/ 1000

* - Az adatok hiztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

s ¥ @ @
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Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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HTO 100 TiPUS LIMIIN

HTO 100 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
)
w
0
>
o
w
4]
o
o
z
5' g Max. terhelések P 9702
2 o Max. forces and torques y
Eg : Fz N 9702
<z “OMz ™
T 5 4 Fx 8580
0w =
<
Sy Mx 216
N = ~
= <
5 a Méi Fy oMy My (Nm) 765
8o v Mz 765
L m
A nyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 9000mm Mikodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
- Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
= Repeatability Recommended grease beolvasasdval
x Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkil ~ 224mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/ 1000W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
O Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémii KPX085 / PEE9O
E Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 165kg Ajénlott szoghajtém( SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 105kg Linedris vezeték mérete 1db 25-6s + 1db 20-as
N Vertical Linear guide size 1pc 25+ 1pc20
T
Max. terhelés nélkiili nyomaték 1,4Nm Szij tipus 8M-50
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 105,7Nm Tomeg 17 + (Loket Stroke /100 - 1) x 1,2
o Max. driving torque Weight
£
& Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 60,618 + (8,595 X Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
I} Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
. The linear unit maximum load capacity for different supports
@ m m
g
O &) ‘rff\? Aldtémasztas tipusa @ ‘rff\?
= b4 P st oA
a5 — Type of support T \
L L
900 -
o 800
e — 700 _
£ 600 - £ 40
B 5004 B 3
= 400 =
= 3001 > 20
£ ] £
2 £ £
; 0 0 T r r T T —_—
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 300 450 600 750 900
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions o
A B &
20 W
_ dx2viz 55 2 - >
1 I 1 ~ A w
o// — — =
P o
sl o p= 8,3 <
o o— 0| =
110 110 it EF
el 37 =3
=
< Z
100 x5
260 64 "z
50 <
L d =B
o o © @ u I~
= @ @I © ) 0 © ) 0 0 S 3 2
g [ e e g 5
° il = (&) (e} L m
4x4M10 V16 55 | 55 | 55 8 xM8 Th 130
L = Loket Stroke + 510 o
240 Loket / Stroke + (2 x 15mm*) | 240 =
2% 6H7 T 12 l c
A — — .:tzs::ﬁ‘t:,:f‘g::fzf . B
© o [ | I S { o
pae S [ I | 3 O
© - ! | < =
=B olo ol o % A/ 748
@55 ;gg 12x M8 7 10 100
* - Biztonsagi tavolsag
240 . ;
- Safety distance N
=
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type o
L T
P
DB
260 260
O
=
c——=o] ® ® ® ® ® ® ® ® 5 5 I
o ) ) ) o e° ee "o 4 @ Z ee © o ) ) Q
N
T
DB mi p L Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques™
min
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
300mm  Loket Stroke + (DB - 260) + 550 = Loket Stroke + (DB-260)+770 = 8580N ~ 19404N  19404N = 432Nm 260+ (DB - 260) x Fzmax /1000 = 260 + (DB - 260)  Fy max / 1000 8
o
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors! g
o
=
T
m
o
)
o
&
=
T
(@)
=
>
O Kiegészito termékek
Accessories .
=
=

s ¥ @ @
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Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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HTO 100L TiPUS LIMIIN

HTO 100'— TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
]
o
]
0
>
o
w
n
[
o
z
5' g Max. terhelések P 14554
2 o Max. forces and torques y
e " 2 N) 14554
< Z Mz
T 5 4 Fx 8580
0w =
Su Mx 374
N = <
= N
5 S Mx Fy oMy My (Nm) 1080
8o v Mz 1080
L o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
(&)
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 9000mm Mikodési hmérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
- Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
= Repeatability Recommended grease beolvasdsaval
T Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett tja attétel nélkil ~ 224mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/1000W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
O Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtdmd KPX085 / PEE90
'E Max. speed Recommended servo gearhox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 247,5kg Ajénlott szoghajtom{ SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 157,5kg Linedris vezeték mérete 1db 25-6s + 1db 20-as
N Vertical Linear guide size 1pc25+1pc20
T
Max. terhelés nélkiili nyomaték 1,4Nm Szij tipus 8M-50
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajtd nyomaték 105,7Nm Tomeg 17,6 + (Loket Stroke /100-1) x 0,8
o Max. driving torque Weight
&
& Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 60,618 + (8,595 X Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
o Linear unit inertia (kg-cm?) P protection
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
. The linear unit maximum load capacity for different supports
@ m m
g
O &) ‘rf’ﬁg Aldtémasztas tipusa @ ‘rf’ﬁg
= b4 P Tvpe of st {o A
— ype of support T
L L
900 -
o 800 4
e — 700 _
£ 600 - £ 40
B 5004 B 3
= 400 { 3
= 3001 > 20
£ ] £
. £ =) £
; 0 0 T r r T T —_—
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 300 450 600 750 900
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions
A B
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408 64
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O/ S ©o ® o © ® o 3% 5 ¢ 2 _% 0 _ 5
o e°e ° e e “Nz e°e e’e e e ° @%e o
“|o @ ©50 o @ 1 o ﬂle@o@ o @ @ o @oe M @i\% =
© o [ s >
Pl = @ o
4 x4 M10 Wml 105 105 105 8 x M8 Th 80 130
L = Loket Stroke + 658 o
314 Loket / Stroke + (2 x 15mm*) =
2x PBHT V12 c s
o o B o i B S B T S - ~ B
T M B
) = I S g
pe > [ 2ls { < o
N  ——— < =
= o b of o d o s e s oz _=_ AyT48
55 16:2 12x M8 ¥ 10 100
320 * - Biztonsagi tavolsag
388 * . Safety distance D
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type o
] =
P
DB
408 408
O
=
o] © ©® © o @ e @ o @ ® © S S I
5 > @ @ @ ® @ o [CIC) @ @ @ @ = B @
@ @ @ @
N
T
DB mi p L Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques™
min
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
450mm  Loket Stroke + (DB - 408) + 846 ~ Loket Stroke + (DB - 408) + 1066 ~ 8580N  29108N  29108N  748Nm 408 + (DB -408) x Fzmax /1000 = 408 + (DB - 408) x Fy max / 1000 -
o
* - Az adatok hiztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors! g
O
=
T
m
[al
S
(el
&
=
T
o
=
>
O Kiegészito termékek
Accessories .
=
=

s ¥ @ @
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Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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HTC 060 TIPUS LIMIIN

HTC 060 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
)
w
0
>
o
w
n
o
o
z
== Max. terhelések
-: .
2 : Max. forces and torques fy 5300
Eg : Fz N 5300
<z “OMz ™
- i Fz, Fx 720 (EBD 1012)
0w =
5‘ w Mx 82
N = <
] N
5 S M% Fy oMy My (Nm) 118
o Mz 18
2o
A nyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax ™ Mxmax ™ My max "~ Mzmax =
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 2000mm Mikodési homérséklet 0°C - +40°C
Stroke range Working temperature
o Visszadllasi pontossag +0,05mm (EBD* £ 0,02mm) Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
= Repeatability Recommended grease beolvasasdval
= Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkiil  130mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
[3) Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémii KPX065 / PEE70
'i Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 55kg (EBD* 60kg) Ajénlott szoghajtém({ SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 25kg (EBD* 28kg) Linedris vezeték mérete 2db 15-6s
.'E Vertical Linear guide size 2pcs 15
T
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,5Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajtd nyomaték 13,3Nm Tomeg (kg) 3,48 + (Loket Stroke /100 - 1) x 0,7
E Max. driving torque Weight (kg)
&
& Linedris egysé tehetetlensége (kg-cm?) 5,151+ (0,972 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
o Linear unit inertia (kg-cm?) P protection
=
. *- EBD jelentése: Eagle Belt drive hajtassal rendelkezd linedris eqységek adatai, bévebb informécid lasd: 6. oldal
*- EBD meaning: The parameters of the eagle belt driven linear unit’s are the following: page 6
m L p G e s . ,
a A linearis egyseg maximalis terhelhetosége kiilonb6zo alatamasztasok esetéen
S The linear unit maximum load capacity for different supports
= m m
T
&) HY Aldtdmasztas tipusa @ HY
Pt — Type of support Pt  Sut
L gl
o
== 500 - 20,0
450 A 17,5
400 4
S 350 5 190
= 300 A = 125
o S 250 A 3 100
= 200 - =
= g 150 - g 0
5 100 £ 50
S IS
50 - 2,5
0 . r r : : : ) 0,0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100 200 300 400 500 600 700
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions o
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Duplakocsis kivitel
Double main carriage type o
L T
P
DB
228 228
o
-
5 —o | © o © o 5 5 25
@ @ @ @ !@
] (] [*] (-] (-] (] (-] o (-] q
@
N
T
DB mi p L Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques™
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)
300mm  Loket Stroke + (DB-228) + 486 Loket Stroke + (DB-228) + 604 =~ 720N 10600N  10600N = 164Nm = 228+ (DB-228) x Fzmax /1000 = 228 + (DB - 228) x Fy max/ 1000 8
o
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors! g
o
=
T
m
o
)
o
&
=
T
(@]
=
>
O Kiegészito termékek
Accessories .
=
=

s ¥ @ @
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HTC 080 TIPUS LIMIIN

HTC 080 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
)
w
0
>
o
w
n
o
o
z
== Max. terhelések
-: .
2 : Max. forces and torques fy 6980
B ﬁ o Fz (N) 6980
< Z Mz
T35 4 Fx 4500
0w =
Su Mx 118
N = <
] N
5 a Méi Fy oMy My (Nm) 333
8o v Mz 333
L m
A nyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 4000mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossdg +0,05mm Ajanlott kenGanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
o Repeatability Recommended grease beolvasésaval
= Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett tja dttétel nélkil ~ 176mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomii KPX085 / PEE90
,"_’ Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,5,7,8,10
5=
Max. terhelhet6ség Vizszintes 100kg Ajénlott szoghajtém(d SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 62kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as + 1db 15-0s
N Vertical Linear guide size 1pc20+ Tpc 15
=
T Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 8M-30
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 49,8Nm Tomeg 9,4 + (Loket Stroke /100-1) % 0,8
o Max. driving torque Weight
o
) Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 21,995 + (3,137 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
o Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
2
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m
= " A
i Zﬁ‘ﬁ i ‘Fg Alatémasztas tipusa Zﬁ‘ﬁ i ‘rM‘
- o - o
= T — Type of support T !
L L
500 -
450 A 35
o 400 A .30
B 350 - £
. = 300 - = zg
g 250 S
S 2004 s °
o 150 - g 10
5 100 5
(@) 50 1 0 + T T T T . "
= 0 j y y y y ' ' 0 150 300 450 600 750 900
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions
4 xM10 ¥ 14,5
e 475 IS
—] T = ———— — F—
o s !
El
o] o—
g g g g
90 90
300
40, o BT
[5e) o/g‘ \ "oo"@ ’ g:((@j 0@00 ngw_’i?-@;__c__@?;’g_o_cﬁj ﬁ
Sl \9 —r o = = = ®—lco 0c o oo 00— SN
<! |0 fa R = - N
4x4M8 T 18 55_| 55_| 85| 55_| \10xM6Th 60
L = Léket Stroke + 510
255 Loket / Stroke ) 255
2x @Q5H7 ¥ 10 c
° A < ) = T ?i A - B
73] © “ | o g -
&Y = | DS 1L o
o N | ‘u\“) <
AY
B 0o o 0o o A L780
40 60 8x M6 T 12
= 180
240
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
300 300
5 —o | D 2 _© © 5 B
o) e°e o ° ] Q
=] (] o (-] (-] (] (-] o (-] q
@
DB mi p L Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques™
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)

450mm  Loket Stroke + (DB -300) + 630  Loket Stroke + (DB-300) +810 = 4500N = 13960N = 13960N = 236Nm = 300+ (DB - 300) x Fzmax /1000 300 + (DB - 300) X Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

s ¥ @ @
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HTC 080L TiPUS LIMIIN

HTC 08OL TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
)
w
0
>
o
w
4]
o
o
z2
5' g Max. terhelések P 10470
2 o Max. forces and torques y
B = o Fz (N) 10470
< Z Mz
T35 4 Fx 4500
0w =
<
S Mx 178
N = ~
= <
5 = Mg{ Fy * oMy My (Nm) 590
8o - Mz 590
L m
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 4000mm Mikodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
o Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
= Repeatability Recommended grease beolvasasdval
= Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkiil ~ 1776mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
[3) Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémii KPX085 / PEE9O
'i Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 150kg Ajénlott szoghajtém({ SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 93kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as + 1db 15-6s
N Vertical Linear guide size 1pc20+ Tpc 15
T
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 8M-30
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajtd nyomaték 49,8Nm Tomeg 11,7 + (Loket Stroke /100- 1) X 1
o Max. driving torque Weight
£
& Linedris egysé tehetetlensége (kg-cm?) 21,995 + (3,137 X Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
o Linear unit inertia (kg-cm?) P protection
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
. The linear unit maximum load capacity for different supports
@ m m
g
O s L3 Aldtémasztas tipusa S| L3
= b dl n_d b dl n_d
T = — Type of support = T 2=
L L
500 -
450 35
2 400 30
; 25 gz
2 2501 g »
S, 200+ S
E £
O e 1 e s
= 50 4 0 . i . i : X
> 0 r r r T T T !
0 150 300 450 600 750 900
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
4 xM10 ¥ 14,5 475 0,3
H []—1 ]—[E ]—[] e T — — — — =g — — T q
Nl o// [
= &
- o o—
90 90
40 410 10
; pg = R R - JiElria o mlaia N
== e e (=] e e =———— e e e @ @ =—=p
8| @ —lse o o - 00 o ece o o ool (/\3': N
<! |0 fid 'g KA
4xM8 T 18/ 82 82 82 82 10 x M6 Th 60

L = Loket Stroke + 620

310 Loket / Stroke ) 310
2% P5H7 T 10 l
re) ) I
G
- A
° O O q @] o] Q
240 68
180 12 x M6 ¥ 12
300
350
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
410 410
5 ——o| (] @ ] (] o @ (] [} ® [¢] ) 5
9 ° ° : : ° © ° e ° o Q

DBmi p L Max. megengedett eré és nyomaték* / Max. permissible forces and torques™
min
Fxmax Fymax Fzmax Mxmax My max (Nm) Mz max (Nm)

550mm  Loket Stroke + (DB-410) + 850  Loket Stroke + (DB-410)+1030 = 4500N ~ 20940N = 20940N = 356Nm = 410+ (DB-410) x Fzmax/1000 = 410+ (DB - 410) X Fy max / 1000

* - Az adatok hiztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

s ¥ @ @
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Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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FOGASSZiJAS HAJTASU LINEARIS EGYSEGEK

BELT DRIVEN LINEAR UNITS
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HTC 100 TiPUS LIMIIN

HTC 100 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
)
w
0
>
o
w
4]
o
o
z
5' g Max. terhelések P 9702
2 o Max. forces and torques y
Eg : Fz N 9702
<z “OMz ™
T 5 4 Fx 8580
0w =
<
Sy Mx 216
N = ~
= <
5 a Méi Fy oMy My (Nm) 765
8o v Mz 765
L m
A nyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 4000mm Mikodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
o Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
= Repeatibility Recommended grease beolvasasdval
e Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkil ~ 224mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/ 1000W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
[3) Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémii KPX085 / PEE9O
'i Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 165kg Ajénlott szoghajtém( SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 105kg Linedris vezeték mérete 1db 25-6s + 1db 20-as
N Vertical Linear guide size 1pc 25+ 1pc20
T
Max. terhelés nélkiili nyomaték 1,4Nm Szij tipus 8M-50
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 105,7Nm Tomeg 17,6 + (Loket Stroke /100-1) x 1,2
o Max. driving torque Weight
£
& Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 61,662 + (8,595 X Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
I} Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
. The linear unit maximum load capacity for different supports
@ m m
g
O &) ‘rff\? Aldtémasztas tipusa @ ‘rff\?
= b4 P st oA
a5 — Type of support T \
L L
900 -
o 800
e — 700 _
£ 600 - £ 40
B 5004 B 3
= 400 =
= 3001 > 20
£ ] £
. £ =) £
; 0 0 T r r T T —_—
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 300 450 600 750 900
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek
Dimensions

4xM12 V12

=1 - —
s 83
o

7,8

151
130

[ e 1 q-' )
5 5 ® ® ® ® C_| @ @ _ © © LJ )
o /ﬂ =00 °‘« 0°® 9°9 ° ° e’e ] =]
~— e a <t (] (<] (<] (] (<] (<] o (] & o o o
| o ® ) | 209 o o @o@ ISIE=] ~
2
© >

4x4M10 V16 55 | 55|55 8x M8 Th 80 130

FOGASSZiJAS HAJTASU LINEARIS EGYSEGEK

(7]
- =
-3 -2 -2 -2 Py 4
=]
110 110 = >
< |37 -
z
100 3
310
50, 10 > u
[
(=]
5
w
(]

o ~

L = Léket Stroke + 560 =
280 Loket / Stroke | 280
2% Q6HT V12 l c
" IEO:,:O‘i:,:i‘O:,:citfr e L
e I
2 S : i i 8 b -« .
% S J o © =
— S - e "o """ "% N
o o Q Q _O_ B _O_ - _O_ B _O_ A’ 48
O] ° 100 8xM8v10 ___________ 100
55
£ 200
240 N
=
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L o
=
p T
DB
310 310
— ® [©] ® ® ® ® ® ® | —— (8]
©°e ° ° e°e e’e ° ° e°e u@ =
] (] [*] (-] (-] (] (-] o (-] q ==
®ac® ° ° ®o® ©®c® o o ©®a @
o o o o
X Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques™ D
DB min P L T
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
450mm  Loket Stroke + (DB-310) + 650 = Loket Stroke + (DB-310)+870 = 8580N  19404N  19404N  432Nm 310+ (DB-310) x Fzmax /1000 310+ (DB- 310) x Fy max/ 1000
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors! o
I3
(ol
o
=
T
m
o
=
%)
o
&
=
T
o
=
>
O Kiegészito termékek
Accessories .
=
=

s ¥ @ @
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Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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HTC 100L TiPUS LIMIIN

HTC 1OOL TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
)
w
0
>
o
w
4]
o
o
z2
5' g Max. terhelések P 14554
2 o Max. forces and torques y
e " 2 N) 14554
< Z Mz
T 5 4 Fx 8580
0w =
<
28 Mx 374
N = ~
= <
5 = Mg{ Fy * oMy My (Nm) 1080
8o - Mz 1080
L m
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
= Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 4000mm Mikodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
o Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
= Repeatability Recommended grease beolvasasdval
= Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett tja attétel nélkil ~ 224mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/ 1000W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
[3) Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémii KPX085 / PEE9O
'i Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 247,5kg Ajénlott szoghajtém({ SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 157,5kg Linedris vezeték mérete 1db 25-6s + 1db 20-as
N Vertical Linear guide size 1pc25+1pc20
T
Max. terhelés nélkiili nyomaték 1,4Nm Szij tipus 8M-50
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajtd nyomaték 105,7Nm Tomeg 18,6 + (Loket Stroke /100-1) x 1
o Max. driving torque Weight
£
& Linedris egysé tehetetlensége (kg-cm?) 61,662 + (8,595 X Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
o Linear unit inertia (kg-cm?) P protection
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
. The linear unit maximum load capacity for different supports
@ m m
g
O &) ‘rf’ﬁg Aldtémasztas tipusa @ ‘rf’ﬁg
= b4 P Tvpe of st {o A
— ype of support T
L L
900 -
o 800
e — 700 _
£ 600 - £ 40
B 5004 B 3
= 400 =
= 3001 > 20
£ ] £
. £ =) £
; 0 0 T r r T T —_—
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 300 450 600 750 900
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions o
A B 8
20 w0
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=g @ - ° E{ °ne = MLE:@,,,,:,E’,%,:,,,}:EJE Qg ‘8- = QE
Crle = i @ o £ m
4x4M10 V16 105 105 105 8xM8Th 80 130
L = Léket Stroke + 708 =
354 Loket / Stroke | 354
2% PBHT T 12 l c
o‘o o‘ T~ —®»—s—-F——v—— o B
—— et ol T1 —
© =) I . S|
o > Ly ;] ~|co = 3 8
'2} | N =
2 s I
Q o Qo o a o A A’ 48
o] - o4 100
12xM8 ¥ 10
255 192
320 -
=
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type o
=
L T
P
DB
458 458
o
-
c—— o] o @ © o ®© o @ o © ® o 5 5 ==
3 ° ° ° © © o e ° F_OBQ
N
T
DB mi p L Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
min
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
600mm  Loket Stroke + (DB - 458) + 946 Loket Stroke + (DB-458) + 1166 ~ 8580N ~ 29108N = 29108N = 748Nm 458 + (DB -458) X Fzmax /1000 458 + (DB - 458) x Fy max / 1000 8
o
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors! g
o
=
T
m
o
)
o
&
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T
(@]
=
>
O Kiegészito termékek
Accessories .
=
=

s ¥ @ @
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Fixing element Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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HTZ 060 TiIPUS LIMLIN

HTZ 060 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés —_
Drive and guide (€5 S 5 LZ}_ m
i I

~

X
w
[0}
w
w0
>
o
w
4]
o
o
ZE
z Max. terhelések
]
2 2 Max. forces and torques fy 5300
E< . Fz N 5300
= DMz W
T 5 4 Fx 720
\ =
3 w Mx 82
N = <
] N
3 a Méi Fy oMy My (Nm) 118
8o v Mz 118
L o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: by _Fz  Mx My Mz 1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax ™ Mxmax ™ My max™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02
N Alap technikai informaciok
. Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 1200mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
© Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
T Repeatability Recommended grease beolvasasdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett ttja attétel nélkil ~ 130mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség 1500mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX065 / PEE70
EE Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Fiiggéleges 10kg Ajénlott szdghajtém( SVX065
Max. payload Vertical Recommended right angle gearbox
N Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,35Nm Szij tipus 5M-25
':E Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 13,3Nm Tomeg 3,3 + (Loket Stroke /100 -1) x 0,5
Max. driving torque Weight
m Linedris vezeték mérete 2db 15-0s IP védettség IP53
& Linear guide size 2pc15 P protection
g
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T
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=
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Méretek

Dimensions o
o
] S ) A B ‘i
20 e . 0
L © =
S m o w
=) ) @) ~] 1))
- | S ———— - N 37 w
43| : zV
52
.a 5
L = Loket Stroke + 246 = E
1238 Loket / Stroke 123 <4z
4xM6 ¥ 12 44 TS
——————————— <
N SE ] | g S2
= = | | ° g @8
alg ° 42 o | o o | 4xM6 V12 Lo o— g 5
<7 > S ——— e-"al 4% M6 T 15 5 2a
o ~ | | S S [oe]
© X N ° e =) © © \“\ © ° o e © o(Jge o N
\

Q6
N
@ O
35 S
=
3y
@
QS
oo
®
|
)
|
|
|
|
|
|
|
|
A=
o _|on
5,50
ITO

54 4 xM6 V12 B | o °

ITC

900

94,70

~
~—

HTC HTO ITZ

HTC-PC/PB HTO-PC/PB HTZ

YTO

O Kiegészito termékek
Accessories

149 Szenzor 154 Tengelykapesold ] 57 Motor és hajtomd adapter 180 Szervo hajtémd 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor

YTC

www.powerbelt.hu gggER 63



HTZ 080 TiPUS LIMIIN

HTZ 080 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and guide (€5 S 5 LB‘ m

~
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o
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z Max. terhelések
]
2 2 Max. forces and torques fy 8370
E< Fz N) 8370
=
< Z
u:l: a Fx 300
=
3 w Mx 140
N =
0 My (Nm) 400
g K Mz 400
2o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: by _Fz  Mx My Mz 1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax ™ Mxmax ™ My max™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1
N Alap technikai informaciok
. Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 1500mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
© Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
T Repeatability Recommended grease beolvasasdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett tja attétel nélkil ~ 210mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség 1500mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX085 / PEE9O
EE Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Fiiggéleges 30kg Ajénlott szdghajtém( SVX065
Max. payload Vertical Recommended right angle gearbox
N Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 5M-50
':E Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 49,8Nm Tomeg 14,6 + (Loket Stroke /100-1) x 0,8
Max. driving torque Weight
m Linedris vezeték mérete 2db 15-0s IP védettség IP53
& Linear guide size 2pc15 P protection
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Méretek
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INTEGRALT ROGZITOVEL VAGY FEKKEL

ELLATOTT LINEARIS EGYSEGEK
LINEAR UNITS WITH INTEGRATED CLAMP OR BRAKE

PNEUMATIKUS ROGZITOVEL ELLATOTT KIVITEL (HTO-PC / HTC-PC)
VERSION WITH PNEUMATIC CLAMP (HTO-PC / HTC-PC)

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Vevéi igények alapjan céglnk 2020-ban kifejlesztette a
Limon Autotech Co. Ltd-vel kardltve az Erre.Di. pneumatikus
ro6gzité rendszerét felhasznalva a HTO-PC / HTC-PC linedris
egység csaladjat. Ez az egyedulallod fejlesztés lehetévé teszi,
hogy mechanikus rogzités segitségével stabil munkapont
jojjon létre, mely fixen tartja a linedris egység kocsijat. Legyen
sz vizszintes vagy fuggdleges mozgasrél. Elénye, hogy nem
a szervomotor biztositja a kocsi egy ponton tartdsat, melyet
dinamikus eréhatasok kis mértékben kibillenthetik a bedlli-
feladatot. A r6gzité az oldalvezetékre szorit r4, igy biztositja a
stabil munkapontot.

A pneumatikus rogzité kettés mikodést  konfiguracio
,Normally closed"- levegére nyit és zar.

A r6gzitét 5,5-8 bar nyomassal kell tapldlni a nyitadshoz és a
nyitva tartashoz, valamint a roégzitéshez. A levegé nyomas
felépitését Ugy kell megoldani, hogy az lineérisan épuljon fel
0,2-0,3 masodperc alatt.

Fontos, hogy ez a rendszeriink a mar poziciéba mozgatott és
ott megallitott kocsit tudja rogziteni. Ezt a kivitelt nem szabad
fékezésre hasznalnil A kataldgusban a kdvetkezd oldalakon
megadott adatok alapjan az integralt r6gzité teherbirdsat és a
linedris egység teherbirdsat kilon-kalon ellendérizni kell. Kérjuk
minden esetben a linedris egység teherviselésébdl induljon ki a
tervezéskor. A linedr tengely teherviselését ne lépje tul!

levegd taplaldsahoz.

L fastener of the linear unit.

POWER

BELT www.powerbelt.hu

A kiemelt képen az integralt pneumatikus
rogzité lathato.

The highlighted image shows the integrated
pneumatic clamp.

Based on customer needs, in 2020 our company, together
with Limon Autotech Co. Ltd, developed the Erre.Di. using
the pneumatic clamping system of the HTO-PC / HTC-PC
linear unit family. This unique development allows a stable
working point to be created with the help of mechanical
locking, which keeps the carriage of the linear unit fixed.
Be it horizontal or vertical movement. The advantage is
that it is not the servomotor that keeps the carriage at a
point that can be tilted slightly from its set position by dy-
namic forces, but a mechanical clamp takes over the task.
The clamp clamps to the side guide to ensure a stable
working point.

Pneumatic clamp dual function configuration "Normally
closed" - opens and closes to air.

The clamp must be supplied with a pressure of 5.5-8 bar. The
structure of the air pressure must be such that it builds up
linearly in 0.2 to 0.3 seconds.

It is important that this system can lock the carriage that has
already been moved to a position and stopped there. This
version must not be used for braking! The capacity of the in-
tegrated clamp and the capacity of the linear unit must be
checked separately on the basis of the information given on
the following pages in the catalog. In all cases, please start
with the load bearing of the linear unit when designing. Do
not exceed the load capacity of the linear shaft!

Céglink a HAFNER Pneumatika Kft. altal forgalmazott szelepet ajanlja a linearis egység rogzitéjének

Our company recommends the valve distributed by HAFNER Pneumatika Kft. for the air supply of the



PNEUMATIKUS FEKKEL ELLATOTT KIVITEL (HTO-PB / HTC-PB]
VERSION WITH PNEUMATIC BRAKE (HTO-PB / HTC-PB]

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Az integrdlt pneumatikus fékkel ellatott linearis egységet cé-
glnk 2020-ban fejlesztette ki a Limon Autotech Co. Ltd-vel
kardltve az Erre.Di. pneumatikus fékezé rendszerét felhasznal-
va. A rendszer képes a technikai adatok szerinti tomegek meg-
fékezésére, viszont nem hasznalhaté nagy sebességli zuhanas
vagy vizszintes mozgas megallitdsara. A rendszert Ugy tervez-
tlk, hogy dramkimaradés esetén a gyors reagéalasi pneuma-
tika szelep elveszi a levegét a fékezd elemtdl, igy a beépitett
rugos tag raszorit a lineéris egység oldaldra elhelyezett linearis
vezetékre. A rogzitében kimondottan erre a célra tervezett
ro6gzité pofék vannak elhelyezve. Mind fliggéleges, mind viz-
szintes helyzetben felhasznélhatoak ezek a lineéris egységek.

A pneumatikus fék,,Normally Closed” - levegére nyit. A féket
5,5-8 bar nyomadssal kell taplalni a nyitdshoz és ezt a nyomast
kell tartani, amikor a lineéris egység kocsijat szeretnénk moz-
gatni. A levegé nyomas felépitését tgy kell megoldani, hogy
az linedrisan épdljon fel 0,2-0,3 masodperc alatt.

A fékezé erd 100%-a kb 0,4 masodperc alatt épul fel! Ennyi
id6 kell amig a rugds tag ki tudja fejteni a teljes fékerdt. A
megallas pillanata eltérhet ettél az értéktdl!

Fontos: Az emberi életet vagy testi épséget kdzvetlen veszé-
lyeztetd alkalmazasoknal csak ezt a rendszert hasznalni tilos.
Oftt biztonsagi okokbdl mas rendszert is be kell épiteni. A
tulterhelésbél vagy a nem megfelel® hasznélatbdl szarmazd
kdrokokért, sértlésekért cégiink nem véllal feleéséget!

levegd taplaldsahoz.

A the fastener of the linear unit.

A kiemelt képen az integralt pneumatikus fék
lathato.

The highlighted image shows the integrated
pneumatic brake.

The linear unit with integrated pneumatic brake was devel-
oped by our company in 2020 together with Limon Autotech
Co. Ltd at Erre.Di. using its pneumatic braking system. The
system is capable of braking the masses according to the
technical data, but it cannot be used to stop a high-speed
fall or horizontal movement. The system is designed so that
in the event of a power failure, the quick-response pneumatic
valve removes air from the brake element, so that the built-in
spring member presses against the linear line located on the
side of the linear unit. The clamp has jaws specially designed
for this purpose. These linear units can be used in both verti-
cal and horizontal positions.

Pneumatic brake ,Normally Closed”- Opens to air. The brake
must be supplied with a pressure of 5.5-8 bar to open and
this pressure must be maintained when moving the carriage
of the linear unit. The structure of the air pressure must be
such that it builds up linearly in 0.2 to 0.3 seconds.

100% of the braking force builds up in about 0.4 seconds! This
is the time it takes for the spring member to exert full braking
force. The moment of stopping may differ from this value!

Important: Only use this system in applications that direct-
ly endanger human life or physical integrity. Other systems
must be installed there for safety reasons. Our company is
not liable for damages resulting from overloading or improp-
er use!

Céglink a HAFNER Pneumatika Kft. altal forgalmazott szelepet ajanlja a linedris egység rogzitéjének

Our company recommends the valve distributed by HAFNER Pneumatika Kft. For the air supply of
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HTO-PC/PB 060 TiPUS LIMIIN

HTO'PC/PB 060 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
[0}
w
w0
>
(L)
w
4]
o
o
z2
5' g Max. terhelések P 5300
2 o Max. forces and torques y
E< . Fz N 5300
< = “OMz ™
- i Fz| Fx 720 (EBD 1012)
\ =
<
Sy Mx 82
N =— ~
] N
5 S M% Fy oMy My (Nm) 118
O Mz 118
ea
A nyomaték és erd dsszefiiggései: by _Fz  Mx My Mz 1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax ™ Mxmax ™ My max "~ Mzmax =
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
. Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 2000mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
© Visszadllasi pontossag +0,05mm (EBD* + 0,02mm) Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
T Repeatability Recommended grease beolvasasdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Uttja attétel nélkil ~ 130mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség (mm/s) 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX065 / PEE70
EE Max. speed (mm/s) Recommended servo gearbox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Vizszintes 55kg (EBD* 60kg) Ajénlott szdghajtém( SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearhox
N Fiiggéleges 25kg (EBD* 28kg) Linedris vezeték mérete 2db 15-6s
'E Vertical Linear guide size 2pcs 15
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,5Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
4] Max. hajté nyomaték 13,3Nm Max. rogzitd erd (PC) Vizszintes 413N
s Max. driving torque Max. calmping force (PC) Horizontal
o Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 4,933 + (0,972 X Loket Stroke[m]) Fiiggdleges 250N
E Linear unit inertia (kg-cm?) Vertical
==
Tomeg 4.8 + (Loket Stroke /100- 1) x 0,6 Max. fékezd erd (PB) Vizszintes 170N
Weight Max. breaking force (PB) Horizontal
m IP védettség P53 Fiiggfleges 120N
& P protection Vertical
£
A *- EBD jelentése: Eagle Belt drive hajtassal rendelkez6 linedris eqységek adatai, bévebb informécid lasd: 6. oldal
; *- EBD meaning: The parameters of the eagle belt driven linear unit’s are the following: page 6
o
=
>
(@)
=
>
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
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HTO-PC/PB 080 TiPUS LIMIIN

HTO'PC/PB 080 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I
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2 o Max. forces and torques y
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A nyomaték és erd dsszefiiggései: by _Fz  Mx My Mz 1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
. Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 7000mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
© Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
T Repeatability Recommended grease beolvasasdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkil ~ 176mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX085 / PEE9O
EE Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Vizszintes 100kg Ajénlott szdghajtém{ SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearhox
N Fiiggéleges 62kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as 1db 15-6s
'E Vertical Linear guide size 1pc20 Tpc 15
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 8M-30
Max. no-load driving torque Belt type
m Max. hajté nyomaték 49,8Nm Max. rogzitd erd (PC) Vizszintes 485N
s Max. driving torque Max. calmping force (PC) Horizontal
o Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 21,578 + (3,137 x Loket Stroke[m]) Fiiggdleges 388N
E Linear unit inertia (kg-cm?) Vertical
==
Tomeg 10,4 + (Loket Stroke /100-1) x 1 Max. fékezd erd (PB) Vizszintes 150N
Weight Max. breaking force (PB) Horizontal
m IP védettség IP53 Fiiggdleges 100N
& P protection Vertical
O
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
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HTO-PC/PB 080L TIPUS
HTO-PC/PB 080L TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions

DO1

D02 D03

Alap technikai informaciok
Basic technical informations

Lokethossz tartomany
Stroke range

Visszadlldsi pontossag
Repeatability

Akocsi egy fordulat alatt megtett ttja attétel nélkiil

100 - 7000mm

+0,05mm

176mm

Road traveled by carriage in one turn without gearbox

Max. sebesség

Max. speed

Max. terhelhetdség Vizszintes

Max. payload Horizontal
Fiigg6leges
Vertical

Max. terhelés nélkiili nyomaték
Max. no-load driving torque

Max. hajté nyomaték
Max. driving torque

Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?)
Linear unit inertia (kg-cm?)

Tomeg
Weight

IP védettség
P protection

POWER
BELT

5000mm/s

150kg

93kg

0,9Nm

49,8Nm

21,578 + (3,137 x Loket Stroke[m])
11,2 + (Loket Stroke /100- 1) x 1

IP53

www.powerbelt.hu

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

Max. terhelések
Max. forces and torques

—>Mz
Fz,

Fy >3y

Anyomaték és erd dsszefiiggései:
All forces and torques relate to the following:

D04 D05

Miikodési homérséklet
Working temperature

Ajénlott kendanyag
Recommended grease

Javasolt AC szervomotor teljesitmény
Recommended AC servo motor output

Ajénlott szervo hajtémi
Recommended servo gearhox
Ajénlott szoghajtomd
Recommended right angle gearbox

Linedris vezeték mérete
Linear guide size

Szij tipus

Belt type

Max. rogzitd er6 Vizszintes

Max. calmping force Horizontal
Fiiggdleges
Vertical

Max. fékezd erd (PB) Vizszintes

Max. breaking force (PB) Horizontal
Fiiggdleges
Vertical

Fy 10470
Fz (N) 10470
Fx 4500
Mx 178
My (Nm) 590
Mz 590

Fz  Mx My Mz <1

o, + .
Fymax " Fzmax" Mxmax = Mymax '~ Mzmax ~

D06

0°C-+40°C

Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
beolvasdsaval
Scanning the QR code on the linear unit

750W

KPX085 / PEE90
i=3,4,57,8,10

SVX085

1db

20-as 1db 15-0s

1pc20 Tpc15
8M-30

470N

376N

145N

95N



A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
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( Motor and gearhox adapter
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180 Szervo hajtémd
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HTO-PC/PB 100 TiPUS LIMIIN

PRECISION&SPEED

~

HTO-PC/PB 100 TYPE

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

X
w
)
w
0
>
o
w
4]
o
o
2 o
5' g Max. terhelések P 9702
2 o Max. forces and torques y
= < . Fz N 9702
<z DMz ™
- ] Fz| Fx 8580
\ =
3 w Mx 216
N = ~
= <
5 a Mg{ Fy oMy My (Nm) 765
a5 v Mz 765
o
L m

A nyomaték és erd dsszefiiggései:
Al forces and torques relate to the following:

Fz Mx My Mz

o, + .
Fymax " Fzmax " Mxmax ~ Mymax ~ Mzmax <

o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
. Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 9000mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
© Visszadlldsi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
T Repeatability Recommended grease beolvasdsaval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett tja attétel nélkil ~ 224mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/1000W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémi KPX085 / PEE90
EE Max. speed Recommended servo gearhox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 165kg Ajénlott szoghajtomd SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
N Fiiggéleges 105kg Linedris vezeték mérete 1db 25-6s 1db 20-as
'E Vertical Linear guide size 1pc251pc 20
Max. terhelés nélkiili nyomaték 1,4Nm Szij tipus 8M-50
Max. no-load driving torque Belt type
om Max. hajté nyomaték 105,7Nm Max. rogzitd er6 Vizszintes 1400N
s Max. driving torque Max. calmping force Horizontal
o Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 60,618 + (8,595 X Loket Stroke[m]) Fiiggdleges 850N
E Linear unit inertia (kg-cm?) Vertical
==
Tomeg 17 + (Loket Stroke /100- 1) x 1,2 Max. fékezd erd (PB) Vizszintes 450N
Weight Max. breaking force (PB) Horizontal
m IP védettség IP53 Fiiggéleges 350N
& P protection Vertical
O
o
)
=
T
o
=
>
(@)
=
>
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
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HTO-PC/PB 100L TIPUS
HTO-PC/PB 100L TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions

DO1

D02 D03

Alap technikai informaciok
Basic technical informations

Lokethossz tartomany
Stroke range

Visszadllasi pontossag
Repeatability

Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkiil

100 - 9000mm

+0,05mm

224mm

Road traveled by carriage in one turn without gearbox

Max. sebesség

Max. speed

Max. terhelhetdség Vizszintes

Max. payload Horizontal
Fiigg6leges
Vertical

Max. terhelés nélkiili nyomaték
Max. no-load driving torque

Max. hajté nyomaték
Max. driving torque

Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?)
Linear unit inertia (kg-cm?)

Tomeg
Weight

IP védettség
P protection

POWER
BELT

5000mm/s

247,5kg

157,5kg

1,4ANm

105,7Nm

60,618 + (8,595 x Loket Stroke[m])
17,6 + (Loket Stroke / 100-1) X 0,8

P53

www.powerbelt.hu

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

Max. terhelések
Max. forces and torques

—>Mz
Fz,

F)7 > ﬁ\l\/ly

Anyomaték és erd dsszefiiggései:
Al forces and torques relate to the following:

D04 D05

Miikodési homérséklet
Working temperature

Ajénlott kendanyag
Recommended grease

Javasolt AC szervomotor teljesitmény
Recommended AC servo motor output

Ajanlott szervo hajtomi
Recommended servo gearbox
Ajénlott szdghajtém(
Recommended right angle gearhox

Linedris vezeték mérete

Linear guide size

Szij tipus

Belt type

Max. rogzitd er6 Vizszintes

Max. calmping force Horizontal
Fiiggéleges
Vertical

Max. fékezd erd (PB) Vizszintes

Max. breaking force (PB) Horizontal
Fiiggdleges
Vertical

Fy 14554
Fz (N) 14554
Fx 8580
Mx 374

My (Nm) 1080
Mz 1080

FylelMx*Myle<1
Fymax " Fzmax" Mxmax = Mymax '~ Mzmax ~

D06

0°C-+40°C

Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
beolvasdsdval
Scanning the QR code on the linear unit

750/ 1000W
KPX085 / PEE9O
i=3,4,57,810
SVX085

1db 25-6s 1db 20-as
1pc251pc20
8M-50

1350N

800N

400N

300N



A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
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HTC-PC/PB 060 TIPUS LIMIIN

HTC'PC/PB 060 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
o
]
>
o
w
1]
3
e
z 2
5' :E, Max. terhelések P 5300
ﬂ o Max. forces and torques y
=% n Fz (W) 5300
—>Mz
<z -
- Fz, Fx 720 (EBD 1012)
=
<
Su Mx 82
N = <
= N
2 8 M% Fy oMy My (Nm) 118
O - Mz 118
2o
A nyomaték és erd dsszefiiggései: by _Fz  Mx My Mz 1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax ™ Mxmax ™ My max "~ Mzmax =
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
B Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 2000mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
© Visszadllasi pontossag +0,05mm (EBD* + 0,02mm) Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
T Repeatability Recommended grease beolvasasdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Uttja attétel nélkil ~ 130mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség (mm/s) 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX065 / PEE70
EE Max. speed (mm/s) Recommended servo gearbox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Vizszintes 55kg (EBD* 60kg) Ajénlott szdghajtém( SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearhox
N Fiiggéleges 25kg (EBD* 28kg) Linedris vezeték mérete 2db 15-6s
'E Vertical Linear guide size 2pcs15
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,5Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
m Max. hajté nyomaték 13,3Nm Max. rogzitd erd (PC) Vizszintes 413N
% Max. driving torque Max. calmping force (PC) Horizontal
o Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 4,933 + (0,972 X Loket Stroke[m]) Fiiggdleges 250N
2 Linear unit inertia (kg-cm?) Vertical
T
Tomeg 4.8 + (Loket Stroke /100- 1) x 0,6 Max. fékezd erd (PB) Vizszintes 170N
Weight Max. breaking force (PB) Horizontal
o IP védettség P53 Fiiggfleges 120N
3 P protection Vertical
4
S *- EBD jelentése: Eagle Belt drive hajtassal rendelkez6 linedris eqységek adatai, bévebb informécid lasd: 6. oldal
E *- EBD meaning: The parameters of the eagle belt driven linear unit’s are the following: page 6
o
=
>
(@]
=
>
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
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Fixing element

1 54 Tengelykapcsold
C

Sensor oupling

157 Motorés hajtomii adapter
Motor and gearhox adapter

3

180 Szervohajtbmi 17§ Szervomotor 1
Servo gearbox Servo motor
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Stepper motor
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HTC-PC/PB 080 TiPUS LIMIIN

HTC'PC/PB 080 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
o
I.J.'l
>
(L)
w
1]
3
e
z 2
5' :E, Max. terhelések P 6980
3 o Max. forces and torques y
B ﬁ o Fz (N) 6980
a2z —>Mz
- 4 Fx 4500
-
Su Mx 118
N = <
= N
2 8 M% Fy oMy My (Nm) 333
o® Mz 333
2a
A nyomaték és erd dsszefiiggései: by _Fz  Mx My Mz 1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
. Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 4000mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
© Visszadllasi pontossdg +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
T Repeatability Recommended grease beolvasasdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkil ~ 176mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség 5000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX085 / PEE9O
EE Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Vizszintes 100kg Ajénlott szdghajtém( SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearhox
N Fiiggéleges 62kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as 1db 15-6s
'E Vertical Linear guide size 1pc20 Tpc 15
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,9Nm Szij tipus 8M-30
Max. no-load driving torque Belt type
m Max. hajté nyomaték 49,8Nm Max. rogzitd erd (PC) Vizszintes 485N
% Max. driving torque Max. calmping force (PC) Horizontal
o Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 21,995 + (3,137 X Loket Stroke[m]) Fiiggdleges 388N
9 Linear unit inertia (kg-cm?) Vertical
I
Tomeg 9,4 + (Loket Stroke /100-1) x 0,8 Max. fékezd erd (PB) Vizszintes 150N
Weight Max. breaking force (PB) Horizontal
o IP védettség IP53 Fiiggbleges 100N
(3 IP protection Vertical
o
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o
-
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=
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
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HTC-PC/PB 080L TiPUS
HTC-PC/PB 080L TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions

DO1

D02 D03

Alap technikai informaciok
Basic technical informations

Lokethossz tartomany
Stroke range

Visszadlldsi pontossag
Repeatability

Akocsi egy fordulat alatt megtett ttja attétel nélkiil

100 - 4000mm

+0,05mm

176mm

Road traveled by carriage in one turn without gearbox

Max. sebesség

Max. speed

Max. terhelhetdség Vizszintes

Max. payload Horizontal
Fiigg6leges
Vertical

Max. terhelés nélkiili nyomaték
Max. no-load driving torque

Max. hajté nyomaték
Max. driving torque

Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?)
Linear unit inertia (kg-cm?)

Tomeg
Weight

IP védettség
P protection

POWER
BELT

5000mm/s

150kg

93kg

0,9Nm

49,8Nm

21,995 + (3,137 x Loket Stroke[m])
11,7 + (Loket Stroke /100- 1) x 1

IP53

www.powerbelt.hu

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

Max. terhelések
Max. forces and torques

—>Mz
Fz,

Fy >3y

Anyomaték és erd dsszefiiggései:
All forces and torques relate to the following:

D04 D05

Miikodési homérséklet
Working temperature

Ajénlott kendanyag
Recommended grease

Javasolt AC szervomotor teljesitmény
Recommended AC servo motor output

Ajénlott szervo hajtémi
Recommended servo gearhox
Ajénlott szoghajtomd
Recommended right angle gearbox

Linedris vezeték mérete
Linear guide size

Szij tipus

Belt type

Max. rogzitd er6 Vizszintes

Max. calmping force Horizontal
Fiiggdleges
Vertical

Max. fékezd erd (PB) Vizszintes

Max. breaking force (PB) Horizontal
Fiiggdleges
Vertical

Fy 10470
Fz (N) 10470
Fx 4500
Mx 178
My (Nm) 590
Mz 590

Fz  Mx My Mz <1

o, + .
Fymax " Fzmax" Mxmax = Mymax '~ Mzmax ~

D06

0°C-+40°C

Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
beolvasdsaval
Scanning the QR code on the linear unit

750W

KPX085 / PEE90
i=3,4,57,8,10

SVX085

1db

20-as 1db 15-0s

1pc20 Tpc15
8M-30

470N

376N

145N

95N



A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

X
m m g
‘w
_ o ceeo ol _ _ (o cee0 ol _ wn
@l it Alatamasztss tipusa 7] i *T( >
bt oA Type of t bt S )
— ype of suppor
- - . 2
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450 35 E =
400 - .30 = g
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& 250 g E g
S 200 A 5 ° ;E
& 150 - g 10 o}
5 100 5 0=z
50 0l . i . i : X =i
0 ' N y : X ! ! 0 150 300 450 600 750 900 5" E
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 no
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Méretek
Dimensions
o
=
4 xM10 V14,5 N
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— | o
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g A-] g t
90
434,94 N
410 —
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- é E=— o o ) g}j 8 0 , Ji == o e
S| \9 — ) ®90 IR — - Egie 77777777777777777777
<] [ 5 e = B
2
4x4M8 18/ 82 82 82 82 10 x M6 Th T
L = Loket Stroke + 645 ©
310 Loket / Stroke | 335 T
2x @5HT V10 C
S —a—8 ) A S B R R T B
8 z ‘ 8% 2 5
[ x Y )]_:
° o) (o) q 68 @] o o AJ 80
40
240 180 8 x M6 ¥ 12
300
350 o
S
(ol
S
e
T
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=
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=
>
O Kiegészito termékek
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HTC-PC/PB 100 TiPUS LIMIIN

PRECISION&SPEED

~

HTC-PC/PB 100 TYPE

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

X
w
[0}
7]
>
o
w
1]
o
e
z 2
5' :E, Max. terhelések P 9702
3 o Max. forces and torques y
= < . Fz N 9702
<z DMz W
- Fz| Fx 8580
=
3 w Mx 216
N = ~
= <
25 M% Fy * oMy My (Nm) 765
g o Mz 765
L o

A nyomaték és erd dsszefiiggései:
Al forces and torques relate to the following:

Fz Mx My Mz

o, + .
Fymax " Fzmax " Mxmax ~ Mymax ~ Mzmax <

o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
. Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 4000mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Stroke range Working temperature
© Visszadlldsi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
T Repeatability Recommended grease beolvasasaval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett tja attétel nélkil ~ 224mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/1000W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
= Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtomd KPX085 / PEE90
= Max. speed Recommended servo gearhox i=3,4,57,810
Max. terhelhetdség Vizszintes 165kg Ajanlott szoghajtom( SVX085 / SVX115
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
N Fiiggdleges 105kg Linedris vezeték mérete 1db 25-6s 1db 20-as
'E Vertical Linear guide size 1pc251pc 20
Max. terhelés nélkiili nyomaték 1,4Nm Szij tipus 8M-50
Max. no-load driving torque Belt type
m Max. hajté nyomaték 105,7Nm Max. rogzit6 eré Vizszintes 1400N
% Max. driving torque Max. calmping force Horizontal
o Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 61,662 + (8,595 X Loket Stroke[m]) Fiiggdleges 850N
9 Linear unit inertia (kg-cm?) Vertical
I
Tomeg 17,6 + (Loket Stroke /100-1) x 1,2 Max. fékezd erd (PB) Vizszintes 450N
Weight Max. breaking force (PB) Horizontal
o] IP védettség IP53 Fiiggéleges 350N
(3 IP protection Vertical
o
o
o
-
==
o
=
>
(@)
=
>
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

X
m m g
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)l s Aldtdmasztés tipusa @ L7 *T( »
NS PN NS S
rm— Type of support T ! w
T L L £
I
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800 4 - § E
. 700 — o3
£ 600 - Z 40 L
= 500 ERE = <
= 400 4 = < =
2 300 o 20 5
£ 200 E 10 0 >
= 1001 = 0 — 5 >
0 . . . . . . . N =
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 300 450 600 750 900 i =
Lkt / Stroke (mm) Liket / Stroke (mm) 85
o
L m
Méretek
Dimensions
A B =
20 -
4xM12T 12 55 = o)
= - T _— e
5 o 8,3
Llo 3 7
o] -c - .
-2 -2 -2 -2 c("‘
110 110 ke
© 3,7
341 100 N
5 310 10 64 =
]l e o o o £l e e o o [ — g L
= o0 ° e°e — 0@ ° ° e°%e jﬁi o
SN = T =—————— R ::“Qﬂg 8
© X == ~
° % = il © o g
4x4M10 V16 95 | 85 | 55 8xM8Th 80 130 2
L = Loket Stroke + 591
280 Loket / Stroke | N S
2% QBHT T 12 l c . =
a a8 a L ol | =
L2 | I S|=
g 3 ; % 2 L ol 3
© - = - A i
. o lo o] o £ o oo o A% ay 1408O =
D55 100 12x M8 V¥ 10
200
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m
(Al
S
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S
e
T
m
o
~
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e
o
-
=
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=
>
O Kiegészito termékek
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HTC-PC/PB 100L TIPUS LlMI:lN

HTC'PC/PB 100|_ TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and quide (€5 S 5 LB_ m
i I

~

X
w
o
7]
>
o
w
1]
3
e
z
== Max. terhelések
-: o
3 2 Max. forces and torques fy 14554
B . F2 N) 14554
a2z —>Mz
= 3 4 Fx 8580
-
Su Mx 374
N = <
= N
% a Mx Fy oMy My (Nm) 1080
8 v Mz 1080
L o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: by _Fz  Mx My Mz 1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
O
= DO1 D02 D03 D04 D05 D06
N Alap technikai informaciok
. Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 4000mm Mikodési homérséklet 0°C- +40°C
=l Stroke range Working temerature
= Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
Repeatability Recomended grease beolvasasdval
Scanning the QR code on the linear unit
Akocsi egy fordulat alatt megtett tja attétel nélkil ~ 224mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/ 1000W
o Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recomended AC servo motor output
=
e Max. sebesség 5000mm/s Ajénlott szervo hajtémii KPX085 / PEE9O
Max. speed Recomended servo gearbox i=3,4,57,8,10
Max. terhelhetdség Vizszintes 247,5kg Ajénlott szoghajtds SVX085
Max. payload Horizontal Recomended right angle gearbox
N
= Fiiggéleges 157,5kg Linedris vezeték mérete 1db 25-6s 1db 20-as
Vertical Linear guide size 1pc251pc20
Max. terhelés nélkiili nyomaték 1,4Nm Szij tipus 8M-50
Max. no-load driving torque Belt type
m
o Max. hajtd nyomaték 105,7Nm Max. rogzitd erd (PC) Vizszintes 1500N
2 Max. driving torque Max. calmping force (PC) Horizontal
= Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?) 61,662 + (8,595 X Loket Stroke[m]) Fiiggdleges  1000N
x Linear unit inertia (kg-cm?) Vertical
Tomeg 18,1+ (Loket Stroke /100-1) x 1,5 Max. fékezd erd (PB) Vizszintes 400N
@ Weight Max. breaking force (PB) Horizontal
(3 IP védettség P53 Fiiggfleges 300N
EI P protection Vertical
o
-
==
o
=
>
(@]
=
>
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

¥
m m g
il
_ To ceee ol _ _ (o cee0 ol __ wn
)l s Aldtdmasztés tipusa @ L7 *T( »
bt oA Type of t bt S )
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0 T T T T T T " N =
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 150 300 450 600 750 900 & g
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2o
Méretek
Dimensions
A B o
20 =
4xM12 T 12 55 ® >
g | o P -
- ( O & 873
Lo o
“’IH, 0 Pﬂ C - =
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458 64 =
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= oI @D T ° H ope—2etHoo .00 . ece °°h i@ =
i i = P~—"9] @ o =
4x4M10 V16 105 105 105 8 x M8 Th 80 130 T
L = Loket Stroke + 740
L 354 , Loket / Stroke , 386 | O
2x PBHT T 12 c 5
= =2 ﬂO — . r' B
0 = [
o:" S o L = 3
[re) N
~ N
5T - o b o 5 4 A 14080 E
12 x M8 T 10
@55 19 £ X Mo v 1V
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O Kiegészito termékek
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YTO 110 TiPUS LIMIIN

YTO 1 10 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and guide m té‘ij LEEJ

~

4
[T}
o
]
w
>
[
w
0
o
]
z 2
5' :E, Max. terhelések F 307
12 o Max. forces and torques y
Ea 2 ) 3027
< Z
- Fx 1200
=
Su Mx 98
~=
0a My (Nm) 10
35 Mz 176
2o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
=
D01 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08 D09
Alap technikai informaciok
o Basic technical informations
=
i Lokethossz tartomény 100 - 1550mm Mkodési hdmérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossdg +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
Repeatability Recommended grease beolvasdsdval
2 Scanning the QR code on the linear unit
T
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkiil ~ 80mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 2000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX065 / PEE70
o Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,8,10
=
T Max. terhelhet6ség Vizszintes 20kg Ajénlott szoghajtom( SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearhox
Fiiggéleges 10kg Linedris vezeték mérete 2db 12-es miniatdr
Vertical Linear guide size 2pc 12 miniature
E Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,3Nm Szij tipus 5M-15
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 6Nm Tomeg 4.5 + (Loket Stroke /100-1) X 0,6
Max. driving torque Weight
E Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 1,064 + (0,207 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
g Linear unit inertia (kg-cm?) P protection
=
- A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6zo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m
o B |
g "o [ e Alétamasztés tipusa
i — T
& ype of support
=
T
300 -
7
250 s
o £ 200 4 g s
- 2 B 4
> 8 150 { 3
= = 3
= 100 1 g
£ g ?
2 50 (S
0 —_— 0 T g g g J
2 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100 200 300 400 500
& Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions
139 M x 200 AT
T r’
H TFQB Bo b0 5{\
S T g Nx @5Th
[0} [0}
IR N oo oe ou
014 \2x B5H7 T8 Nx M58
20 Loket Stroke + 100 +0,01
149 M x 200 Al 61
105
50 110 9 9
| —— -
OI<;©‘§ . . E——L:——E ° o -
8,9, 0® 9.9
4xM5 310 / 102
L = Loket Stroke + 310
175 Loket / Stroke . 135
2x P5HT T 12
S W
S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
A 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
Oldalhajtas
Side drive
137 D01-D06 motor pozicio / motor position
M4/M5* @50 38,7 EL"J‘:H'“ 86.001.420
© 3 N ¢ Fogasszij tipusa
HTD-3M 279/15
o ' Belt type
<+ Fomps
Attétel 12
O o\Ng Ratio ’
Motor oldal
Motor sde 495 @ 14 8 Tércssk 1=30 HTD-3M/15
VORISEE 36,5 Pulleys 7=60 HTD-3M/15
*- Szervomotor fiiggvénye
*- It depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
110 110

Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*

DB min P L
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)

150mm = Loket Stroke + (DB-110) +324  Loket Stroke + (DB-110)+420 = 1200N = 6854N ~ 6854N ~ 196Nm 110+ (DB-110) x Fzmax/1000 110+ (DB - 110) x Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsagi tényezdk nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek

Accessories
149 Szenzor 154 Tengelykapesold ] 57 Motor és hajtomd adapter 180 Szervo hajtémd 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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YTO 135 TiPUS LIMIIN

YTO 135 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and guide Qm té‘ij LEEJ

~

X
[T}
o
]
w
>
[
w
0
o
]
z
== Max. terhelések
-: .
t&) : Max. forces and torques fy »370
Ea 2 ) 5370
< Z
- Fx 2120
=
Su Mx 14
~=
wa My (Nm) 104
85 Mz 34
2o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
=
D01 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08 D09
Alap technikai informaciok
o Basic technical informations
=
i Lokethossz tartomény 100 - 4000mm Mkodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
Repeatability Recommended grease beolvasdsaval
2 Scanning the QR code on the linear unit
T
Akocsi egy fordulat alatt megtett itja attétel nélkil ~ 110mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 3000mm/s Ajénlott szervo hajtém KPX065 / PEE70
1) Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
=
B Max. terhelhetdség Vizszintes 40kg Ajénlott szoghajtomd SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 12kg Linedris vezeték mérete 2db 15-0s
Vertical Linear guide size 2pc15
N
= Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,3Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 6Nm Tomeg 9+ (Loket Stroke /100 - 1) x 0,6
Max. driving torque Weight
m
a Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 5,933 + (0,689 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
% Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
)
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m
a
> PR
= Altdmasztds tipusa
S Type of support
=
T
700 -
600 - 30
o g 50 g 7
- = = 20
. g 4004 E
2 30 2 ®
£ 200 g "
2 100 g °
0 0 . . . . . : \
E 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100200300400 500 600 700
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions
1w M x 200 L A 70
T T |
r[_]] ‘ T&o o0 bo Lo\
© L | Nx 6,6 Th
~ o
) I} ~
S } 1, N o0 o 05|
]| |22 2% P5HT T 10 NxM6T9
20 Loket Stroke + 173 +0,01
151 M x 200 A 60 135
140 12 12

135

L = Loket Stroke + 384

202 Loket / Stroke 182
2x QBH7 ¥ 10
2= S — =
® @J L] @
7| 8
° olle A )
U = -

70 \.8x M6 V15

122

S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000
AN 73 | 173 | 73 | 13| 73 | 173 | 73 | 173 | 73 | 173 | 73 | 173 | 73 | 173 | B3 | 1B | B3 |173| 73 | 1B | 73 | 173 | 73 | 1B3| B3 | 173 | 73 | 1B | B | 13| B | 1B | B |173| B3 |13 | B |13 | 73 |13
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 0 10 1" o m o12 12 1B 13 14 14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 2
N 6 6 8 8 10 10 122 122 14 14 16 16 18 18 20 20 2 2 24 24 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 £ 4 #H4
Oldalhajtas
Side drive
145 D01-D06 motor pozicié / motor position
M4 / M5 @50 39,2 Qkkszdm 86.001.302
— Code
=g S
0gasszij tipusa HTD-3M 297/15
- o) Belt type
= S Attétel
éte .
Ratio 12,2
S o
Tarcsék 7=30 HTD-3M/15
mgg ;'g:' 495 |\ 14 e 8 Pulleys 7=66 HTD-3M/15
* - Szervomotor fiiggvénye
* - |t depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
140 140

Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*

DB min P L
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)

200mm  Loket Stroke + (DB - 140) +-423 = Loket Stroke + (DB-140) +524 = 2120N  10740N = 10740N ~ 284Nm 140+ (DB - 140) X Fzmax /1000 140+ (DB - 140) x Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek

Accessories
149 Szenzor 154 Tengelykapesold ] 57 Motor és hajtomd adapter 180 Szervo hajtémd 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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YTO 170 TiPUS LIMIIN

YTO 170 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and guide Qm té‘ij LEEJ

~

X
[T}
o
]
w
>
[
w
0
o
]
z
== Max. terhelések
-: .
t‘lt) : Max. forces and torques fy 7463
Ea 2 ) 7463
< Z
- Fx 2208
=
3 w Mx 339
~=
0a My (Nm) 178
35 Mz 2
2o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
=
D01 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08 D09
Alap technikai informaciok
o Basic technical informations
=
i Lokethossz tartomény 100 - 4000mm Mkodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
Repeatability Recommended grease beolvasdsdval
2 Scanning the QR code on the linear unit
T
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkiil  100mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 400/ 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 2400mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX065 / KPX085 / PEE70 / PEEO90
O Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
=
B Max. terhelhetdség Vizszintes 45kg Ajanlott szoghajtom( SVX065 / SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 20kg Linedris vezeték mérete 2db 20-as
Vertical Linear guide size 2pc20
N
= Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,3Nm Szij tipus 5M-30
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 6Nm Tomeg 12,9 + (Loket Stroke /100- 1) x 1,5
Max. driving torque Weight
m
a Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 7,522 + (0,615 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
% Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
)
T
A linearis egység maximalis terhelhetosege kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m
a
S~
N Altdmasztds tipusa
A Type of support
=
T
300 -
120
250 4
° = < 100
2 % 200 4 % 80
> 8 150 S &0
S 1001 R
& 50, & 2
0 . . . . : . 0 . . . . : .
E 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 0 200 400 600 800 1000 1200
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions
18 M x 200 L A |51
T T T
[ ‘ do————— oo oo do d;\o\ @
S Nx @9Th
SE I g o
20 1|\2x @8HT T 12 N x M8 ¥ 11
12 Léket Stroke + 200 +0,01
133 M x 200 A 36

1562

5
0|
‘ﬁﬁi
102
~Fk
108

L = Loket Stroke + 369

194 Loket / Stroke 175
2x QBH7 T 14

S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000
A 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
Mo 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 m m 12 12 1B 1B 4 14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20
N 6 6 8 8§ 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 2 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 &2 44 4

Oldalhajtas
Side drive
176 D01-D06 motor pozicié / motor position
M5 / M6* 70 .
2 - 42 Clkszdm 86.001.303
% Code
@ S m —
0gasszij tipusa
HTD-3M 360/25
8 ° < Belt type
© Attétel
a) (=] Ratio 125
Motor oldal 636 N\ 019 12 Tarcsak Z=30 HTD-3M/25
Motor side 59 PU"EyS 1=75HTD-3M/25
* - Szervomotor fiiggvénye
* - |t depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
152 152

I: il

Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques®

DB min P L
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)

200mm  Loket Stroke + (DB-152) + 417 = Loket Stroke + (DB-152) +521 = 2208N  14926N = 14926N  678Nm 152+ (DB-152) x Fzmax /1000 152+ (DB-152) X Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek

Accessories
149 Szenzor 154 Tengelykapesold ] 57 Motor és hajtomd adapter 180 Szervo hajtémd 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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YTO 220 TiPUS LIMIIN

YTO 220 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and guide Qm té‘ij LEEJ

~

X
w
[0}
]
)
>
o
w
1]
o
e
z 2
== Max. terhelések
-: o
t‘lt) : Max. forces and torques Fy 103333
B g Fz (N) 103333
g Z
== Fx 4416
-
3 w Mx 2052
~=
0wa My (Nm) 2052
8s Mz 1810
2o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax =
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
=
D01 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08 D09
Alap technikai informaciok
o Basic technical informations
~
i Lokethossz tartomény 100 - 3100mm Miikodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
Repeatability Recomended grease beolvasdsdval
2 Scanning the QR code on the linear unit
T
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja dttétel nélkil ~ 100mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750/ 1000W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recomended AC servo motor output
Max. sebesség 2400mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX085 / PEE9O
O Max. speed Recomended servo gearbox i=3,4,57,810
=
B Max. terhelhetdség Vizszintes 90kg Ajénlott szdghajtém({ SVX085
Max. payload Horizontal Recomended right angle gearbox
Fiiggéleges 40kg Linedris vezeték mérete 2db 25-6s
Vertical Linear guide size 2pc25
N
'E Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,3Nm Szij tipus 5M-50
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 6Nm Tomeg 30 + (Loket Stroke /100-1) x 2,4
Max. driving torque Weight
m
a Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 17,410 + (1,695 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
% Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
)
=
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m
[an
> PR
= Altdmasztds tipusa
S Type of support
=
T
400 -
350 250
= 300 - = 200
E S 2504 = 150
£ g 200 g
S 150 S 100
£ 100 £ 50
SR S
0 . . . . . : . 0 + : : : : : .
E 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 200 400 600 800 1000 1200
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
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Méretek

Dimensions
172 800 ., 203 105 Nx @9Th
[ T
Q TAG oo oo oo bo & o
=R S
[ oo oo oo . .
2X 8H7 V12 N x M10 ¥ 20
20 | 1003
192 800 203 85
230
230 16 16

66 A

- _————————
QIJ.@J H— R | H ~ ' -
© D8 k-Raed

o 7 ‘Cl‘ gu 02‘_
4xM57 14/ 220
L = Loket Stroke + 477
251 Loket / Stroke 226
2x P6V 15

ﬂ ﬁ@ZZEZC*E
7o) <
< N

= ——t—
@20 110 \.8 x M8 ¥ 20
210

S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 = 1100 1200 1300 1400 = 1500 =~ 1600 = 1700 1800 1900 = 2000 = 2100 = 2200 = 2300 2400 2500 2600 2700 = 2800 = 2900 = 3000 3100
A 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 1l 1l 2 12 3 3 14 14 15 15 16
N 6 6 8 8§ 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 2 2 24 24 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36

Oldalhajtas
Side drive
200 D01-D06 motor pozicio / motor position
M5/M6* @70 56,2 gk;:z*im 86.001.532
b I o
Fogasszij tipusa HTD-3M 360/25
© © Belt type
= 3
Tarcsak 1=30 HTD-3M/25
b I Pulleys 1=75HTD-3M/25
Motor oldal 63,6 19 14 Attétel 125
Motor side 54 Ratio

*- Szervomotor fiiggvénye
*- It depends on the servo motor

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

DBmi 5 L Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
min
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)

300mm  Loket Stroke + (DB -230) 4+ 586  Loket Stroke + (DB-230) +707 = 4416N  20666N = 20666N ~ 4104Nm 230+ (DB - 230) x Fzmax /1000 230+ (DB - 230) x Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsagi tényezdk nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek

Accessories
149 Szenzor 1 54 Tengelykapcsol 157 Motoréshajtmd adapter 180 Szervo hajtomi 178 Szervomotor
Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor
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YTC 110 TiPUS LIMIIN

YTC 1 10 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and guide Qm té‘ij LEEJ

~

X
w
o
]
0
>
(€}
w
0
[
]
2y
5' :E, Max. terhelések P 307
c‘lt) o Max. forces and torques y
Ea 2 ) 3427
< Z
- Fx 1200
=
3 w Mx 98
~
0wa My (Nm) 1
a5 Mz 176
2o
A nyomaték és erd dsszefiiggései: Fy Fz  Mx My Mz <1

All forces and torques relate to the following: ~ Fy max " Fzmax * Mxmax * My max * Wiz max <

o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
=
D01 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08 D09
Alap technikai informaciok
o Basic technical informations
=
i Lokethossz tartomény 100 - 1550mm Miikodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
Repeatability Recommended grease beolvasdsdval
2 Scanning the QR code on the linear unit
T
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkiil ~ 80mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 2000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX065 / PEE70
O Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
=
B Max. terhelhetdség Vizszintes 20kg Ajénlott szdghajtém( SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 10kg Linedris vezeték mérete 2db 12-es miniatdr
Vertical Linear guide size 2pc 12 miniature
N
= Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,3Nm Szij tipus 5M-15
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 6Nm Tomeg 5,31+ (Loket Stroke / 100 - 1) x 0,66
Max. driving torque Weight
m
a Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 1,064 + (0,207 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
% Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
)
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m
o
> PR
= Altdmasztds tipusa
S Type of support
=
T
300 -
7
2504 __ 6
o 2 200 g s
= =] =]
s S 150 g ¢
= = 3
S 100 g 2
£ £
2 50 A 2 1
0 0
E 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100 200 300 400 500
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
163 L M x 200 L A . 83
J |
| T : S
sl v I Nx M5V 10
~ oY
1, . . .
B14 2x P5HT T8
20 Loket Stroke + 100 +0,01
170 Szenzor horony 115
80 Sensor groove 104
.50, B A
{“‘“@“* — B oo Y
© o o © o (S}
= £ ] ]
4xM5 710/ 102
109
L = Loket Stroke + 346
208 Loket / Stroke 138
2x P5H7 V12
,ﬂ p o o N IS
oI canc | | ®|
"1 e o 1 & BE
U T o R
64 4xM5 714
S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
A 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
Oldalhajtas
Side drive
137 D01-D06 motor pozicié / motor position
M4/M5* | @50 38,7 Cikkszdm 86.001.420
r‘—’ Code
< A 2 Fogasszij tipusa
zij tipu g
- @ 0 Belt type HTD-3M 279/15
© o o
< p
Attétel 2
DM Id O\YJ Ratio ’
otor oldal 8
Motor side 495 |\ 214 Wy Tarcsik Z=30 HTD-3M/15
: Pulleys 7=60 HTD-3M/15
* - Szervomotor fiiggvénye
* - |t depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
‘ 170 ‘ \ 170 |

DB mi > 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques®
min
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)

250mm  Loket Stroke + (DB-170) +-420  Loket Stroke + (DB-170) +516 = 1200N ~ 6854N  6854N ~ 196Nm 170+ (DB - 170) x Fzmax /1000 170+ (DB-170) X Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonséagi tényezdk nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors!

O Kiegészito termékek

Accessories
149 Szenzor 154 Tengelykapesold ] 57 Motor és hajtomd adapter 180 Szervo hajtémd 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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YTC 135 TiPUS LIMIIN

YTC 135 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and guide Qm té‘ij LEEJ

~

X
[T}
o
]
w
>
[
w
0
o
]
z 2
== Max. terhelések
-: .
t&) : Max. forces and torques Fy 5370
Ea 2 ) 5370
< Z
- Fx 2120
=
Su Mx 142
~=
0a My (Nm) 104
g = Mz 346
2o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
=
D01 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08 D09
Alap technikai informaciok
o Basic technical informations
=
i Lokethossz tartomény 100 - 3650mm Miikodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
Repeatability Recommended grease beolvasdsdval
2 Scanning the QR code on the linear unit
T
Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja attétel nélkil  110mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 400W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 3000mm/s Ajanlott szervo hajtomi KPX065 / PEE70
1) Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
=
B Max. terhelhetdség Vizszintes 40kg Ajénlott szdghajtém( SVX065
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 12kg Linedris vezeték mérete 2db 15-6s
Vertical Linear guide size 2pc15
N
= Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,3Nm Szij tipus 5M-25
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 6Nm Tomeg 8,7 + (Loket Stroke /100-1) X 0,6
Max. driving torque Weight
m
a Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 5,933 + (0,689 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
% Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
)
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m
a
> PR
= Altdmasztds tipusa
S Type of support
=
T
700 -
600 - 30
o 3 01 g 7
= S 400 s ®
= 300 3 "
£ 200 g "
2 100 g °
0 0 . . . . . : \
E 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 100200300400 500 600 700
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
140 M x 200 A 101 24
1 i 1
arq J T ’ g N Vakuum csatlakozd
2gl8 L. S Vacuum couplin
IERN ’ . . N x M6 T 10
® 20 2x (5H7 T 10
20 Loket Stroke + 167 +0,01
190
100 119

91

57 EE) o T T T T T I
bo 06 7_' - i
e 0|
5| O i saca o
po op o e

4xM5 712/ 135

L = Loket Stroke + 408

228 Léket / Stroke 180
2% P6HT ¥ 15
(T &= G SR
Orm @ (0] o “ “ ®
3 S I I
° of|@ - J 1 (0] E
m ! L_ECTn

84 4xM6 T 17

S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600
A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 16/ 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 0 10 N mo12 12 13 1B 4 4 15 15 16 16 17 17 18 1B
N 6 6 8 8 0 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 2 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40

Oldalhajtas
Side drive
145 D01-D06 motor pozicié / motor position
M4 / M5* @50 39,2 Cikkszdm 86.001.302
Code
o = E -
_ Fogasszij tipusa HTD-3M 297/15
- o Belt type
~ < Attétel
Ratio 122
© o Tércsdk 1=30HTD-3M/
arcsd =30 HTD-3M/15
Motor o!dal 495 @14 8 Pulleys 7=66 HTD-3M/15
Motor side 37

*- Szervomotor fiiggvénye
*- It depends on the servo motor

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

—

DB
190 190

na > i Max. megengedett er és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
min
Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)

300mm  Loket Stroke + (DB-190) +497  Loket Stroke + (DB-190) +598 = 2120N  10740N =~ 10740N ~ 284Nm 190+ (DB - 190) X Fzmax /1000 190+ (DB - 190) X Fy max /1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors!

O Kiegészito termékek

Accessories
149 Szenzor 154 Tengelykapesold ] 57 Motor és hajtomd adapter 180 Szervo hajtémd 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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YTC 170 TiPUS LIMIIN

YTC 170 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and guide Qm té‘ij LEEJ

~

X
[T}
o
]
w
>
[
w
0
o
]
z 2
== Max. terhelések
-: .
t‘lt) : Max. forces and torques Fy 7463
Ea 2 ) 7463
< Z
- Fx 2208
=
3 w Mx 339
~=
0a My (Nm) 178
35 Mz o)
2o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F  Mx My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax™ Mxmax ™ Mymax ™ Mzmax ~
o
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
=
D01 D02 D03 D04 D05 D06 D07 D08 D09
Alap technikai informaciok
o Basic technical informations
=
i Lokethossz tartomény 100 - 3650mm Mkodési homérséklet 0°C- +40°C
Stroke range Working temperature
Visszadllasi pontossag +0,05mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kod
Repeatability Recommended grease beolvasdsaval
2 Scanning the QR code on the linear unit
T
Akocsi egy fordulat alatt megtett tja attétel nélkil ~ 100mm Javasolt AC szervomotor teljesitmény 400/ 750W
Road traveled by carriage in one turn without gearbox Recommended AC servo motor output
Max. sebesség 2400mm/s Ajénlott szervo hajtém KPX065 / KPX085 / PEE70 / PEEO90
O Max. speed Recommended servo gearbox i=3,4,57,810
=
B Max. terhelhetdség Vizszintes 45kg Ajanlott szoghajtom( SVX065 / SVX085
Max. payload Horizontal Recommended right angle gearbox
Fiiggéleges 20kg Linedris vezeték mérete 2db 20-as
Vertical Linear quide size 2pc20
N
= Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,3Nm Szij tipus 5M-30
Max. no-load driving torque Belt type
Max. hajté nyomaték 6Nm Tomeg 13 + (Loket Stroke /100 - 1) X 1,6
Max. driving torque Weight
m
a Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 7,522 + (0,615 x Loket Stroke[m]) IP védettség IP53
% Linear unit inertia (kg-cm?) IP protection
)
T
A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports
m
a
> PR
= Altdmasztds tipusa
S Type of support
=
T
300 -
120
250 A
= < 100
=) =) 200 4 < @
a 8 150 8 &0
S 100 4 R
£ £
2 504 e 20
0 . . . . : . 0+ : : : : : )
E 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 0 200 400 600 800 1000 1200
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
POWER
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Méretek

Dimensions
145 M x 200 LA 1

| N N

H T o 0 3 tg

5 § s 2 N~ Nx M8 T 12
1. ° o ° °
©20 \2x Q8H7 T 12
20 Loket Stroke + 150 +0,01
230
57 140 154
I - o IR | I

107

d glr 1

L = Loket Stroke + 416

241 Loket / Stroke 175
2x P8HT V 15
ﬂ [ o Y o )
%I L ® g
124 4x M8 T 20

S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600
A 5 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150
Mo 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 0 10 Nn il 2 12 1B 13 14 14 15 15 1% 16 17 17 18 18
N 6 6 8 8 0 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 2 2 24 24 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40

Oldalhajtas
Side drive
176 D01-D06 motor pozicié / motor position
M5 / M6* @70 54,2 Eikdszam 86.001303
S ode
Fogasszij tipusa HTD-3M 360/25
o ©| Belt type
” ° @ ftetel
ttéte )
) o Ratio 1:25
N Tarcsak Z=30 HTD-3M/25
mgg 3'32' == 18 12 Pulleys 1=75 HTD-3M/25
52

* - Szervomotor fiiggvénye
* - |t depends on the servo motor

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

L
P
DB
230 230
o o i
Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
DB min P L

Fxmax Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
350mm  Loket Stroke+(DB-230)+542 Loket Stroke+(DB-230)+646  2208N  14926N  14926N =~ 678Nm | 230+ (DB-230) X Fzmax /1000 230 + (DB - 230) x Fy max/ 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk! / Data is to be understood without safety factors!

O Kiegészito termékek

Accessories
149 Szenzor 154 Tengelykapesold ] 57 Motor és hajtomd adapter 180 Szervo hajtémd 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Motor and gearbox adapter Servo gearbox Servo motor Stepper motor
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GOLYOSORSOS HAJTASU
LINEARIS EGYSEGEK

BALL SCREW DRIVEN LINEAR
UNITS

TARTALOMJEGYZEK / T.0.C.

Oldalhajtas
Side drive



ATTEKINTO TABLAZAT

X
= OVERVIEW
W
s Max. hasznos teher*
w H %
0 k= Visszadllési Elmozdulas egy Hlaxinpeyivad N!ax... t'eher
~ = isszaallasi nélkiili nyo-
S - i = motor fordulatra ) ) ) e Max. sebes- a
2 = Szennyvé- pontossag Displacement ~ Vonszolalkatrész  Vezeték Kocsik szama a ségr* maték
Zgq delem Repetitive per engine tipusa mérete vezetéken 5. speed** Vizszintes ~ Fiiggdleges Max. no-load
w i i . i i drivin
_-' =z . Dust accuracy T e Type of towing Linear Blocks nr. on Horizontal Vertical 9
a o} Tipus protection component guide size the rail torque
2=z Type
38
B E (mm) (mm) (mm/s) (kg) (kg) (Nm)
(1]
E E YS0 100 2P 16x05 nem/no +0,005/300mm 5 Orsd / Screw 16x05 1x20 2db/pcs 250 50 18 0,1
[
§ g YS0 100 2P 16x10 nem/no + 0,005 /300mm 10 Ors6 / Screw 16x10 1x20 2db/pcs 500 30 16 0,12
E 3' YS0 100 2P 16x16 nem/no +0,005/300mm 16 Ors6 / Screw 16x16 1x20 2db/pcs 800 22 14 0,16
O YS0 100 2P 16x20 nem/no + 0,005 /300mm 20 Ors6 / Screw 16x20 1x20 2db/pcs 1000 18 6 0,2
YS0 110 4P 16x05 nem/no +0,005/300mm 5 Orsd / Screw 16x05 2x12 4db/pcs 250 50 18 0,1
e YS0 110 4P 16x10 nem/no + 0,005 /300mm 10 Ors6 / Screw 16x10 2X12 4db/pcs 500 30 16 0,12
w
> YS0 110 4P 16x16 nem/no +0,005/300mm 16 Ors6 / Screw 16x16 212 4db/pcs 800 22 14 0,16
YS0 110 4P 16x20 nem/no +0,005/300mm 20 Orso / Screw 16x20 2x12 4db/pcs 1000 18 6 0,2
YS0 135 4P 16x05 nem/no +0,005/300mm 5 0rs6 / Screw 16x05 2x15 4db/pcs 250 100 50 0,12
) YS0 135 4P 16x10 nem/no +0,005/300mm 10 Orsd / Screw 16x10 2x15 4db/pcs 500 80 30 0,15
w
= YS0 135 4P 16x16 nem/no +0,005/300mm 16 Ors6 / Screw 16x16 2x15 4db/pcs 800 60 22 0,2
YS0 135 4P 16x20 nem/no +0,005/300mm 20 Orso / Screw 16x20 2x15 4db/pcs 1000 45 16 0,22
YS0 170 4P 20x05 nem/no +0,005/300mm 5 0rs6 / Screw 20x05 2x20 4db/pcs 250 120 60 0,1
YS0 170 4P 20x10 nem/no +0,005/300mm 10 Orso / Screw 20x10 2x20 4db/pcs 500 100 50 0,12
YS01704P20x20  nem/no  =+0,005/300mm 20 0rs6 / Screw 20x20 2x20 4db/pcs 1000 85 35 0,16
¥S0220 4P 25x05 nem/no + 0,005 /300mm 5 Ors6 / Screw 25x05 2x25 4db/pcs 250 160 80 0,1
Y50 220 4P 25x10 nem/no +0,005/300mm 10 Orsd / Screw 25x10 2x25 4db/pcs 500 160 70 0,12
¥S0220 4P 25x25 nem/no + 0,005 /300mm 25 Ors6 / Screw 25x25 2x25 4db/pcs 1250 140 45 0,16
YSC 100 2P 16x05 igen/yes ~ £0,005/300mm 5 Ors6 / Screw 16x05 1x20 2db/pcs 250 50 18 0,1
YSC100 2P 16x10 igen/yes  +0,005/300mm 10 Ors6 / Screw 16x10 1x20 2db/pcs 500 30 16 0,12
YSC100 2P 16x16 igen/yes ~ £0,005/300mm 16 Ors6 / Screw 16x16 1x20 2db/pcs 800 22 14 0,16
YSC1002P16x20  igen/yes ~ =0,005/300mm 20 Ors6 / Screw 16x20 1x20 2db/pcs 1000 18 6 0,2
YSC110 4P 16x05 igen / yes +0,005/300mm 5 Orsd / Screw 16x05 2x12 4db/pcs 250 50 18 0,1
YSC1104P16x10  igen/yes  0,005/300mm 10 Ors6 / Screw 16x10 212 4db/pcs 500 30 16 0,12
YSC110 4P 16x16 igen/yes  £0,005/300mm 16 Ors6 / Screw 16x16 212 4db/pcs 800 22 14 0,16
YSC1104P16x20  igen/yes ~ +0,005/300mm 20 Ors6 / Screw 16x20 212 4db/pcs 1000 18 6 0,2
YSC135 4P 16x05 igen/yes  £0,005/300mm 5 0rs6 / Screw 16x05 2x15 4db/pcs 250 100 50 0,12
YSC1354P16x10  igen/yes ~ +0,005/300mm 10 Ors6 / Screw 16x10 215 4db/pcs 500 80 30 0,15
YSC1354P 16x16 igen/yes  £0,005/300mm 16 Ors6 / Screw 16x16 2x15 4db/pcs 800 60 22 0,2
YSC135 4P 16x20 igen/yes  +0,005/300mm 20 Ors6 / Screw 16x20 2x15 4db/pcs 1000 45 16 0,22
YSC 170 4P 20x05 igen/yes ~ £0,005/300mm 5 Orsd / Screw 20x05 2x20 4db/pcs 250 120 60 0,1
YSC170 4P 20x10 igen/yes  +0,005/300mm 10 Ors6 / Screw 20x10 2x20 4db/pcs 500 100 50 0,12
YSC1704P20x20  igen/yes ~ =0,005/300mm 20 0rs6 / Screw 20x20 2x20 4db/pcs 1000 85 35 0,16
* - A megadott terhelés a vizszintesen fekvd linedris egyséq kocsijanak kozéppontjéra és annak feliiletére helyezett terhelésre vonatkozik. Ha vonszoldsra vagy toldsra hasznalja a linedr modult, kérjiik
ellendrizze az adott modul Fx értékét. A terhelhetdséq fiigg a sebesséqtdl, gyorsuldstdl és a teher helyzetétdl, igy ezek téjékoztatd adatok! A pontos terhelhetdségrdl tajékozddjon a weboldalunkon
taldlhato konfigurdtorban.
* -The specified load refers to the load placed on the center of the carriage of the horizontal linear unit and on its surface. If you use the linear module for dragging or pushing, please check the Fx value
for that module. Load capacity depends on speed, acceleration and load position, so these are informative data! Check the configurator on our website for the exact load capacity.
** - Lokethossz fiiggvénye. Kérjiik ellendrizze a tényleges maximalisan hasznélhatd sebességet az adott linedris egyséq kataldgus oldalan.
** - Depend on the stroke. Please check the actual maximum usable speed on the catalog page for that linear unit.
POWER
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Golydsorsods hajtas

x
w
[}
w
v
Univerzlis kiegészitok Ajanlott meghajtas s
Universal accessories Recommend drive = l‘ﬂ
Max. hajté u=
. Max. loket- . = e Z
nyomaték : g << D
Max. driving i i W Wo
’ Max. stroke L = &
torque s =2
Szenzor Léptetémotor Motor adapterek . e
ensor ACszervomotor ptetomoto Motor adapters Tengelyka'pcsolo tipus < =z
ACservo motor Stepper motor Coupling type =]
(Nm) i Fotoelektromos Induktiv Szervomotor Léptetomotor <=
Photoelectric Inductive Servo motor Stepper motor ﬁ g
10,9 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.595 86.001.373 SDS-31C E E
[+ 4
12,5 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.595 86.001.373 SDS-31C § g
14 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.595 86.001.373 SDS-31C E E
16 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.595 86.001.373 SDS-31C Ol
10,9 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.596 86.001.374 SDS-31C
12,5 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.596 86.001.374 SDS-31C
o
14 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.596 86.001.374 SDS-31C 2
16 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.596 86.001.374 SDS-31C
109 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema24 4Nm 86.001.597 86.001.375 SDS-31C
12,5 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema24 4Nm 86.001.597 86.001.375 SDS-31C
(@]
14 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema24 4Nm 86.001.597 86.001.375 SDS-31C L
16,7 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema24 4Nm 86.001.597 86.001.375 SDS-31C
109 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 400/ 750W Nema34 8,5Nm 86.001.598 86.001.399 SDS-39C
12,5 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 400/ 750W Nema34 8,5Nm 86.001.598 86.001.399 SDS-39C
14 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 400/750W Nema34 8,5Nm 86.001.598 86.001.399 SDS-39C
109 1500 FC-SPX303 F3N-11DN 750W - 86.001.599 - SDS42C/ SDCS-54C
12,5 1500 FC-SPX303 F3N-11DN 750W - 86.001.599 - SDS42C/ SDCS-54C
14 1500 FC-SPX303 F3N-11DN 750W - 86.001.599 - SDS42C/ SDCS-54C
10,9 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.590 86.001.368 SDS-31C
12,5 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.590 86.001.368 SDS-31C
14 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.590 86.001.368 SDS-31C
16 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.590 86.001.368 SDS-31C
109 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.591 86.001.369 SDS-31C
12,5 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.591 86.001.369 SDS-31C
14 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.591 86.001.369 SDS-31C
16 1050 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema23 2,3Nm 86.001.591 86.001.369 SDS-31C
109 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema24 4Nm 86.001.592 86.001.370 SDS-31C
12,5 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema24 4Nm 86.001.592 86.001.370 SDS-31C
14 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema24 4Nm 86.001.592 86.001.370 SDS-31C
16,7 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 200/ 400W Nema24 4Nm 86.001.592 86.001.370 SDS-31C
10,9 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 400/ 750W Nema34 8,5Nm 86.001.593 86.001.371 SDS-39C
12,5 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 400/ 750W Nema34 8,5Nm 86.001.593 86.001.371 SDS-39C
14 1250 FC-SPX303 F3N-11DN 400/750W Nema34 8,5Nm 86.001.593 86.001.371 SDS-39C
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ALTALANOS INFORMACIOK
GENERAL INFORMATIONS

Golydsorsos hajtas
Ball screwriven

A golydsorsos linedris egységek legfontosabb tulajdonsdga a
precizebb poziciondlas és a kisebb linearis mozgatasi sebes-
ség. A precizitast a holtjaték minimalizélasa is noveli, hiszen a
golydsanyak akar eléfeszitve is beszerelheték a linedris egy-
ségbe. Amennyiben szUkség van a golydsanya eléfeszitésére,
kérjuk ezt mindenképpen irdsban jelezze felénk.

Az dltalunk gyartott linedris egységek hengerelt golydsorsé-
val vannak szerelve, de kulon kérésre koszorilt golydsorsoval
is gyarthatéak. Amennyiben koszordlt orsoval kéri a gyartast,
kérjuk rendelés elétt ezt jelezze felénk!

Kulonbozé golydsorsdkkal az aldbbi pontossagok érhetéek el:
1. Hengerelt golydsorsé: 50um / 300mm

2. Koszordlt golydsorsé: 8um /300mm

A golyodsorsoés linedris egységeket dltalaban kozvetlendl szer-
vomotorral vagy léptetémotorral hajtjdk meg. Amennyiben a
golydsanya eléfeszitve kerl az orséra szamolni kell indftaskor
tobblet nyomaték kifejtésére. Ebben az esetben kilondsen
fontos a megfelel® motor méret kivalasztasa.

A termékek tobbsége a YAMAHA és mas taiwani linedris egy-
séggel azonos furatpozicidval szerelheté. A burkolat és a mo-
tor csatlakozas optimalis kialakitdsa miatt ezen linedris egysé-
gek sokkal révidebbek, mint a konkurens kivitelek.

Az YS golydsorsés tipusok aluminium profiljai megegyeznek
az YT fogasszijas tipusainak méretével, igy egyszerlen cserél-
het&ek a felhasznalasi moédok szerint.

A kovetkez ipari teriletekre ajanljuk a termékeinket: LCD pa-
nel gydrtas, fotovoltaikus ipar, fehéraru gyartdsor, litium akku-
muldtor gydrtas, ipari automatizalas, stb...

A golydsorsos linedris egységek oldalhajtassal is rendelhetok.
Az oldalhajtds egy 1:1-es attétel( fogasszijhajtast tartalmaz. A
fogasszijak méreteit a kdvetkez6 oldalak adattablai tartalmaz-
zak. Kérjuk vegyék figyelembe, hogy az elététhajtéssal szerelt
golydsorsods egységeknek a visszadllasi pontossagat az eldtét
fogasszijhajtas fogja meghatérozni! Ez az érték =0,05mm! Az
oldalhajtas csatlakozd lemeze hely és koltségtakarékossagi
okokbdl a linedris egység homloklemeze, igy megrendelés-
kor mér tudnunk kell, hogy oldalhajtassal fog-e rendelkezni
a lineédris egység vagy sem. Ezen felll az oldalhajtassal ren-
delkezé linedris egységek golydsorsdinak hossza és kivitele is
eltéré a standard kialakitastol.

Az oldalhajtdsok segitségével a motor az egység oldaldhoz
vagy aljahoz igazodhat, melyet az aldbbi dbrdn szemléltetink.

ML/MR oldalhajtas (ML - balos; MR - jobbos]
ML/MR side drive (ML - left side; MR - right side)

POWER

BELT www.powerbelt.hu

The most important feature of ball screw linear units is more
precise positioning and lower linear movement speed.
Precision is also increased by minimizing backlash, as ball
nuts can even be preloaded into the linear unit. If you need
to preload the ball nut, please let us know in writing.

The linear units we manufacture are equipped with a rolled
ball screw, but can also be manufactured with a ground ball
screw on request. If the production requires a ground spin-
dle, please let us know before ordering!

The following accuracies can be achieved with different ball
screws:

1. Rolled ball screw: 50um / 300mm

2. Ground ball screw: 8um /300mm

Ball screw linear units are usually driven directly by a servo-
motor or stepper motor. If the ball nut is preloaded on the
spindle, additional torque must be expected at start-up. In
this case, it is especially important to choose the right engine
size.

Most products can be mounted in the same hole position as
YAMAHA and other Taiwanese linear units. Due to the opti-
mal design of the housing and motor connection, these lin-
ear units are much shorter than competing designs.

The aluminum profiles of the YS ball screw types are the same
size as the YT timing belt types, so they can be easily replaced
according to the application.

We recommend the following industrial areas: LCD panel
manufacturing, photovoltaic industry, white goods produc-
tion line, lithium battery manufacturing, industrial automa-
tion, etc. ...

Ball screw linear units are also available with side drive. The
side drive includes a 1:1 toothed belt drive. The dimensions
of the timing belts are given in the data plates on the follow-
ing pages. Please note that the reset accuracy of ball screw
units with gear drive will be determined by the gear drive
belt drive! This value is +0.05mm! The side drive connection
plate is the front plate of the linear unit for space and cost
savings reasons, so when ordering you already need to know
if the linear unit will have a side drive or not. In addition, the
length and design of the ball screws of the linear units with
side drive are different from the standard design.

The side drives allow the motor to align with the side or bot-
tom of the unit, as shown in the figure below.

MD oldalhajtas
MD side drive



RENDELESI KOD MAGYARAZAT Golyésorsés hajts
ORDER CODE EXPLANATION

Linedris egység adatai (108. oldal) Szervomotor adatai (178. oldal) Szenzor adatai (149. oldal)
Linear unit datas (page 108) Servo motor datas (page 178) Sensor datas (page 149)

YS0 135 DB150** SI_400W

Behajtas Két fokocsi kozotti tavolsag
poziciéja Distance between

Drive position two main carriage
Y50 1002P MS P_100W P =fotoelektromos
¥S01104P ML P_400W P = photoelectric
YS0 135 4P MR P_750W P1-1db/pc
YS0 170 4P MD P_1000W P2-2db /pc
¥50220 4P SI_100W P3-3db/pc
YSC100 2P SI_400W

YSC110 4P SI_750W | = induktiv
¥SC135 4P SI_1000W I = inductive
YSC170 4P S_100W 11-1db/ pc
S_400W 12-2db/ pc
S_750W 13-3db/ pc
S_1000W

0_100W

0_400W

0_750W

0_1000W

M_100W

M_400wW

M_750W
M_1000W

D_100W

D_400W

D_750W

D_1000W

Y_100W

Y_400W

Y_750W

Y_1000W

Tipus Lokethossz
Type Stroke

Szervomotor jele Szenzor tipusa és mennyisége
Servo motor sign Sensor type and quantity
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P - Panasonic
S| - Simtach
S - Siemens
0-0mron
M - Mitshubishi
D-Delta

Y - Yaskawa

** Csak akkor kell megadni, ha két fékocsival van szerelve a linedris egység
**To be specified only if the linear unit is equipped with two main carriages
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YS0 100 TiPUS LIMIIN

YSO 100 TYPE PRECISION&SPEED

Hajtds és megvezetés

Drive and guide -‘j‘:“'“i tajj

Max. terhelések
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=
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w
=
. ; Max. forces and torques fy 27
g Fz 3060
= " 16x5 - 1551,9
g N
> 16x10-776
o Fx
o 16x16.- 485
o 16x20 - 388
g X.
Mx 30
My (Nm) 30
o Mz 30
0
>
A nyomaték és erd 6sszefiiggései: o, Fo o M My M
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax ™ Fzmax " Mxmax "~ My max " Mzmax ~
?
> Motor csatlakozasi lehetéségek
Motor mounting positions
MS MR MD
Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomdny 100 - 1050mm Visszadllasi pontossdg +0,005/300mm
Stroke range Repeatability
Golydsorsd menetemelkedése 5mm 10mm 16mm  20mm Mkodési homérséklet 0°C- +40°C
Ball screw lead Working temperature
Akocsi egy fordulat alatt megtett dtja 5mm 10mm 16mm 20mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen
attétel nélkiil Recommended grease elhelyezett QR kéd beolvasasaval
Road traveled by carriage in one Scanning the QR code on the linear unit
turn without gearbox
Max. sebesség 250mm/s  500mm/s  800mm/s 1000mm/s Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Max. speed Recommended AC servo motor output
Max. terhelhetéség  Vizszintes 50kg 30kg 22kg 18kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as
Max. payload Horizontal Linear guide size 1pc20
Fiiggdleges 18kg 16kg 14kg 6kg Golydsorso dtmérdje 16mm
Vertical Ball screw diameter
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,1Nm 0,122Nm  0,16Nm  0,2Nm Golydsorsd pontossagi osztaly (7 (50pm / 300mm)
Max. no-load driving torque Ball screw accuracy
Max. hajté nyomaték 109Nm  125Nm  14Nm 16Nm Tomeg 3,2 + (Loket Stroke /100-1) x 0,8
Max. driving torque Weight
Maximum huzd / nyomé terhelés (400W-ndl) ~ 1551,9N 776N 485N 388N IP védettség IP53
Max. rated thrust (at 400W) IP protection
Linedris egyséqg tehetetlensége (kg-cm?) 0,622 + (0,385 x Loket Stroke[m])
Linear unit inertia (kg-cm?)
POWER
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

lm ll’n
E — ! Alatamasztas tipusa —
T == Type of support —
- L - ‘4 L >|
350 -
300 - 8
_ 7
g 2504 £ 6
B 2004 B S
= 150 A = 4
g g 3
g 100 g
R I
0 . . . , . , 0 . . . , ,
0 200 400 600 800 1000 1200 0 100 200 300 400 500
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
Méretek
Dimensions
90 | M x 200 i A L 60
—do se IO &
& Nx ¢55Th
-— 0 [=Xe] =] a )\
2x Q5HT V6 NxM579
20 Loket Stroke + 70 +0,01
100 M x 200 A 50
100 105
F s o R
co————————4
8| [ 37 18
©
102
L = Loket Stroke + 220
133 Loket / Stroke 87
2x Q5HT7 T 12 Motor perem el6furata
O ; c__"E""°¢ Motor flange prebore hole
) e)
8
o) °
L T 5 ; i ——
T4 |\ 4xM5 15
S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
A 170 70 170 70 170 70 170 70 170 70
M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Egyenes hajtas (MS)
Straight drive (MS)
A lentebb [4thatd linedris egység homloklemeze egy-  The front plate of the linear unit shown below is also the

ben a meghajtd motor vagy hajtdmd csatlakozd lemeze is.
Alapértelmezetten ez a homloklemez nincs megmunkalva, hi-
szen nagyon sok, kulénbdzé meghajtd elemhez lehet csatlakoz-
tatni a linedris egységet. Rendeléskor, ha megadja a csatlakozd
meghajtas tipusat, akkor céglink készre gyartva széllitja a homlok-
lemezt, igy Onnek ezt nem kell megtennie. Ha mégis tgy dont,
hogy megmunkalatlan homloklemezt rendel, akkor a homlokle-
mez megmunkalasabdl adédo rendellenes mikodésért cégink
felel6séget nem vallal és ez nem képezi részét a garancianak!

Alapértelmezett homloklemez

connection plate of the drive motor or gear unit. By default,
this faceplate is not machined, as the linear unit can be con-
nected to a large number of different drive elements. When
ordering, if you specify the type of connecting drive, our
company will deliver the faceplate ready-made, so you do
not have to do this. If you do decide to order an unmachined
faceplate, our company will not be liable for any malfunction
resulting from machining the faceplate and this is not part of
the warranty!

i

Meghajtd egység alapjan készregyartott
homloklemez

POWER
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Oldalhajtas

x Side drive

i

g 188 ML MR MD
= M4 / M5* @50 ——

7o A =212 &kdk:“m 86.001.192  86.001271  86.001.193
E § 0%

) 7o) 0 e

e N ML 9 g ) tFi°9uifZ” HD-3M  HTD-3M HTD-3M
Suw =45 b P 3115 20015 28215
- = A4 Belt type

= Motor oldal 49,5 D14 14 -

i's & Motor side 49 Attgtel 1

2y Ratio

<=

T oo =~ — ) o

829 N arsa 2db/ pes 7=42 HTD-3M/15

o 3z MR Pulleys

o . J Y.

g @ oo = o0op —= o o

0 (2]

o wv

gl

o=

O m

102 51,2

,
g
2
2 D14 ©
0 o
(=2} w0
~ S
8 M4 | M5* 49,5 Motor oldal 14
> Motor side 49
* - Szervomotor fiiggvénye
* - It depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
90 90
[ [
_ ]
[ 1
[ 1
P 5 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
min
Fx max Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
16x5 - 1551,9N
150mm  Loket Stroke -+ (DB~ 100)+ 269  Loket Stroke + (DB~ 100) +322 12;}21;?& 514N 612N 60Nm 100+ (DB-100) x Fzmax/1000 100+ (DB- 100) x Fy max/ 1000
16x20 - 388N
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk!
*- Data is to be understood without safety factors!
O Kiegészito termékek
Accessories
149 Szenzor 1 54 Tengelykapcsol 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Servo motor Stepper motor
POWER
www.powerbelt.hu
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YSO 110 TiPUS
YSO 110 TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

GOLYOSORSOS HAJTASU LINEARIS EGYSEGEK

Hajtds és megvezetés JR—— s

Drive and guide ‘7 i Lmj LSBJ

~

Max. terhelések

)
E
=
=)
(-3
<
wi
=

Max. forces and torques fy 34 . ;
fz 3427 g
16x5-1551,9 =
(N) o3
16x10- 776 w
Fx 5
16x16 - 485 "
-
- |
16x20 - 388 g
Mx 98
My (Nm) 40
Mz 176
@
>
A nyomaték és erd dsszefiiggései: o, Fo o M My M
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax ™ Fzmax " Mxmax ' Mymax " Mzmax ~
L. oy O
Motor csatlakozasi lehetosegek %

Motor mounting positions

MS MR 4 ML MD

Alap technikai informaciok
Basic technical informations

Lokethossz tartomany 100 - 1050mm Visszadllasi pontossag + 0,005 /300mm

Stroke range Repeatability

Golydsorsd menetemelkedése 5mm 10mm  16mm  20mm Miikodési hdmérséklet 0°C-+40°C

Ball screw lead Working temperature

Akocsi egy fordulat alatt megtett dtja 5mm 10mm  16mm  20mm Ajénlott ken6anyag Ldsd a linedris egységen

attétel nélkiil Recommended grease elhelyezett QR kéd beolvasasaval

Road traveled by carriage in one turn without
gearbox

Max. sebesség

Max. speed

Max. terhelhetdség  Vizszintes

Max. payload Horizontal
Fiiggéleges
Vertical

Max. terhelés nélkiili nyomaték
Max. no-load driving torque

Max. hajté nyomaték
Max. driving torque

Maximum hizé / nyoma terhelés (400W-nal)
Max. rated thrust (at 400W)

Linedris egység tehetetlensége (kg-cm?)
Linear unit inertia (kg-cm?)

250mm/s 500mm/s 800mm/s 1000mm/s
50kg 30kg 22kg 18kg
18kg 16kg 14kg 6kg
0,INm  0,12Nm

0,76Nm  0,2Nm

10,9Nm  12,5Nm  14Nm 16Nm
1551,9N 776N 485N 388N

0,945 + (0,386 X Loket Stroke[m])

Javasolt AC szervomotor teljesitmény
Recommended AC servo motor output

Linedris vezeték mérete
Linear guide size

Golydsorsd &tmérdje

Ball screw diameter
Golydsorsd pontossagi osztaly
Ball screw accuracy

Tomeg

Weight

IP védettség
IP protection

www.powerbelt.hu

Scanning the QR code on the linear unit
200/ 400W

2db 12-es

2pc12

16mm

(7 (50um / 300mm)

4+ (Loket Stroke /100-1) x 0,8

P53
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BELT

1



X
w
(L)
i
(1)
>
o
w
&
[
<
w
=
-l
=
2
-
=
<
=
v
(=
(1)
o
o
v
$
-l
o
(T}

)
E
=
5
o
<
L
=
-l
=
w
=
e
a
=
L
o
o
"
-
-l
<
o

YSO

YSC

A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

1m lm
[E — . Aldtémasztés tipusa : =
T = Type of support —
- L - L L >|
300
250 !
5 5 0
= 200 = 5
3 150 3 4
= = 3
2 100 g
5 £ 2
€ 50 =
0 . . . . . , 0 4 . . . . .
0 200 400 600 800 1000 1200 0 100 200 300 400 500
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
Méretek
Dimensions
90 ‘ M x 200 . A LT
! L L
=20 co & o O\D\
g N x @55H7 Th
41 5 o ©e o o)
2x Q5HT V'8 N xM5Th
20 Loket Stroke +100 +0,01
100 M x 200 A 61
%0 105
. . T T
Eooooo———d
SN 8] o 2
© [0
102
L = Loket Stroke + 261
148 Loket / Stroke ) 113 ¥ "
tor perem el6furata
2% G5HT ¥ 12 0
. L 2 v S ,L — Motor flange prebore hole
&
TS S L T __Cc __ cE=e——rwr—
L 74 [N\4xM5715
s 100 20 300 400 500 600 700 800 900 1000
A 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14

Egyenes hajtas (MS)
Straight drive (MS)

A lentebb lathatd linedris egység homloklemeze egy-
ben a meghajtd motor vagy hajtdmd csatlakozd lemeze is.
Alapértelmezetten ez a homloklemez nincs megmunkalva, hi-
szen nagyon sok, kulénbdzé meghajtd elemhez lehet csatlakoz-
tatni a linedris egységet. Rendeléskor, ha megadja a csatlakozo
meghajtas tipusat, akkor céglink készre gyartva szallitja a homlok-
lemezt, igy Onnek ezt nem kell megtennie. Ha mégis Ugy dént,
hogy megmunkalatlan homloklemezt rendel, akkor a homlokle-
mez megmunkalasabol adodo rendellenes mikodésért cégiink
feleléséget nem vallal és ez nem képezi részét a garancianak!

® Alapértelmezett homloklemez

-

2 o

e

POWER

BELT www.powerbelt.hu

The front plate of the linear unit shown below is also the
connection plate of the drive motor or gear unit. By default,
this faceplate is not machined, as the linear unit can be con-
nected to a large number of different drive elements. When
ordering, if you specify the type of connecting drive, our
company will deliver the faceplate ready-made, so you do
not have to do this. If you do decide to order an unmachined
faceplate, our company will not be liable for any malfunction
resulting from machining the faceplate and this is not part of
the warranty!

Meghajtd egység alapjan készregyartott
homloklemez




Oldalhajtas

Side drive x
8
188 ML/MR MD g_i
M4 / M5* ikksz a
WIS 0 =12 g)kdkeszam 86001205  86.001.206 w2
oY xZ
o L g D
5 ° 3 E‘;?f:ys;g“p”” HTD-3M312/15  HTD-3M276/15 W o
S
- = = Attétel 2=
Motor oldal 49,5 B14 14 Rati 11 o=
Motor side 49 atio B E
Tércsak <=
p 2db/pcs =42 HTD-3M/15 T
ulleys ©n Q
~3 ;
102 51,2 &
)
Q0
o wv
>
] -
o«
o om
<
w©
(=2}
< (=)
= 2
M4 / M5* 495 N Motor oldal 14
Motor side 49
*- Szervomotor fiiggvénye
* - It depends on the servo motor R
L

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

Max. megengedett eré és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*

DB min P L
Fx max Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
16%5 - 1551,9N

150mm  Loket Stroke + (DB-90) +275  Loket Stroke + (DB - 90) + 328 }gﬂgggu 6854N  6854N 196Nm 90+ (DB-90)x Fzmax/1000 90+ (DB-90) x Fy max/1000
16x20 - 383N

* - Az adatok biztonségi tényez6k nélkiil értenddk!
* - Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

149 Szenzor 154 Tenge]ykapcsolé 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Servo motor Stepper motor

www.powerbelt.hu gggsn 113



YS0 135 TiPUS LIMIIN

b4
(Ig YSO 135 TYPE PRECISION&SPEED
W
>
W Hajtds és megvezetés o ——ie —
0w e Drive and guide . «—HJ L ? J
z L ) | ¢ é ! (
.E = = t | I
-
Z«g
-
=Y E Max. terhelések E 5370
‘2 = Max. forces and torques y
S f2 5370
< =
o & 16x5 - 1551,9
o3 (N)
oo 16x10-776
(=) o Fx
a3 16x16 - 485
>
= E' 16x20 - 388
m
@ Mx 142
My (Nm) 104
o Mz 346
0
>
A nyomaték és erd 6sszefiiggései: o, Fo o M My M
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax ™ Fzmax " Mxmax "~ My max " Mzmax ~
2
= Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
MS MR MD
Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomdny 100 - 1250mm Visszadllasi pontossdg +0,005/300mm
Stroke range Repeatability
Golydsorsd menetemelkedése 5mm 10mm  16mm  20mm Mkodési homérséklet 0°C- +40°C
Ball screw lead Working temperature
Akocsi egy fordulat alatt megtett dtja 5mm 10mm  16mm  20mm Ajénlott ken6anyag: Ldsd a linedris egységen
attétel nélkiil Recommended grease: elhelyezett QR kéd beolvasasaval
Road traveled by carriage in one Scanning the QR code on the linear unit
turn without gearbox
Max. sebesség 250mm/s  500mm/s 800mm/s 1000mm/s Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Max. speed Recommended AC servo motor output
Max. terhelhetdség ~ Vizszintes 100kg 80kg 60kg 45kg Linedris vezeték mérete 2db 15-0s
Max. payload Horizontal Linear guide size 2pc15
Fiiggdleges 50kg 30kg 22kg 16kg Golydsorsd &tmérdje 16/20mm
Vertical Ball screw diameter
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,122Nm  0,715Nm  0,2Nm  0,22Nm Golydsorsé pontossagi osztaly: (7 (50um / 300mm)
Max. no-load driving torque Ball screw accuracy:
Max. hajté nyomaték 10,9Nm  125Nm  14Nm 16,7Nm Tomeg 6,2 + (Loket Stroke /100-1) x 0,9
Max. driving torque Weight
Maximum hizé / nyomd terhelés (400W-ndl) ~ 1551,9N 776N 485N 388N IP védettség IP53
Max. rated thrust (at 400W) IP protection
Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 1,577 + (0,386 X Loket Stroke[m])
Linear unit inertia (kg-cm?)
POWER
www.powerbelt.hu
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

lm 1m
E — ! Alatamasztas tipusa —
T == Type of support —
- L > ‘4 L l'|
700 -
600 80
B 500 4 5
:g 400 é 20
= 300 - = 15
[=2} o
£ 200 £ 10
= 100 B s
0 0+ T T T T T T "
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 0 100 200 300 400 500 600 700
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
Méretek
Dimensions
23, M x 200 ) A 83
[ [ il
bor e0 o0 do é\o\ Il
Nx ©6,6Th
8
201 \ 20 80 =] o k\ |
2% P5HT T 10 NxM6 V9
20 Loket Stroke + 141 +0,01
33 M x 200 A 73
120 135
o B b 4 Qg LIMON
~ o ~
N~ e ©
135
L = Loket Stroke + 247
146 Loket / Stroke ) 101
2x Q6H7 ¥ 15 L Motor perem eléfurata
= — < — =, & o o= Motor flange prebore hole
[2] (=]
N
(=] - (=]
o] BN
60 \8xM6 V15
100
S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1250
A 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 200
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 6
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 16
Egyenes hajtas (MS)
Straight drive (MS)
A lentebb [4thatd linedris egység homloklemeze egy-  The front plate of the linear unit shown below is also the

ben a meghajtd motor vagy hajtdmd csatlakozd lemeze is.
Alapértelmezetten ez a homloklemez nincs megmunkalva, hi-
szen nagyon sok, kulénbdzé meghajtd elemhez lehet csatlakoz-
tatni a linedris egységet. Rendeléskor, ha megadja a csatlakozd
meghajtas tipusat, akkor céglink készre gyartva széllitja a homlok-
lemezt, igy Onnek ezt nem kell megtennie. Ha mégis tgy dont,
hogy megmunkalatlan homloklemezt rendel, akkor a homlokle-
mez megmunkalasabdl adédo rendellenes mikodésért cégink
felel6séget nem vallal és ez nem képezi részét a garancianak!

LA | . Alapértelmezett homloklemez

connection plate of the drive motor or gear unit. By default,
this faceplate is not machined, as the linear unit can be con-
nected to a large number of different drive elements. When
ordering, if you specify the type of connecting drive, our
company will deliver the faceplate ready-made, so you do
not have to do this. If you do decide to order an unmachined
faceplate, our company will not be liable for any malfunction
resulting from machining the faceplate and this is not part of
the warranty!

: ¥ Meghajté egyséq alapjan készregyartott
2 o
2 5 Y homloklemez
“ ...: i

POWER
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Oldalhajtas

x Side drive
[
‘w
g ML/MR MD
[ I
7o A 25 e Clkkszdm 86001214 86.001.158
D = o ol Code
%5
~ o] s
W o 0| 0 Fogasszij tipusa g E
E ﬁ N . = Belt type HTD-3M 345/15  HTD-3M 285/15
2= ° o o ) ° Attétel
n - ; 111
<= Motor o!dal 495 O 14 14 Ratio
BEuw Motor side
< 49 Tarcsk
T 2db/pcs Z=42 HTD-3M/15
) Pulleys
~° ;
S w 135 47
o X
)
o wv ||
33 iE:
O m o ~
=3
Ma s | | >
o 5* =
2 N =
= Motor oldal
49,5 Motor side 14
80 51,2
O * - Szervomotor fiiggvénye
X * - It depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
120 120
_ -
F 1
[ 1
DB min Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques™
P (mm) L (mm)
(mm) Fx max Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
16x5 - 1551,9N
170mm Lokt Stroke + (0B-120)+ 310 Loket Stoke+ (DB-120) 4363 1010 /101 10740N 107408 284Nm 120+ (DB-120) x Fzmax/ 1000 120-+ (0B~ 120) x Fy max / 1000
16x20 - 388N
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk!
* - Data is to be understood without safety factors!
o Kiegészito termékek
Accessories
149 Szenzor 1 54 Tengelykapcsol 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Servo motor Stepper motor
POWER
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YS0 170 TiPUS
YSO 170 TYPE

Hajtds és megvezetés
Drive and guide

Max. terhelések

LIMLIN

PRECISION&SPEED

GOLYOSORSOS HAJTASU LINEARIS EGYSEGEK

~

()
=
=
=)
(3
<
z

Max. forces and torques fy 7463 . ;
fz 7463 g
(N) 20x5 - 2865 =
Fx 20x10-1432,5 E
o
20x20-716,3 "
-
|
Mx 339 g
My (Nm) 178
Mz 742
o
Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F o Mk My Mz <1 ﬁ
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax ™ Mxmax ™ My max " Mz max =
Motor csatlakozasi lehetoségek
Motor mounting positions §

MS

MR

ML MD

Alap technikai informaciok
Basic technical informations

Lokethossz tartomany
Stroke range

Golydsorsd menetemelkedése
Ball screw lead

Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja
attétel nélkiil
Road traveled by carriage in one

turn without gearbox

Max. sebesség

Max. speed

Max. terhelhetéség  Vizszintes

Max. payload Horizontal
Fiiggdleges
Vertical

Max. terhelés nélkiili nyomaték
Max. no-load driving torque

Max. hajtd nyomaték
Max. driving torque

Maximum hizé / nyoma terhelés (750W-nal)
Max. rated thrust (at 750W)

Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?)
Linear unitinertia (kg-cm?)

100 - 1250mm

5mm

Smm

250mm/s

120kg

60kg

0,1Nm

10,9Nm

2865N

10mm

10mm

500mm/s

100kg

50kg

0,12Nm

12,5Nm

1432,5N

20mm

20mm

1000mm/s

85kg

35kg

0,16Nm

14Nm

716,3N

2,905 + (0,753 X Loket Stroke[m])

Visszadllasi pontossdg +0,005/300mm
Repeatability
Mikodési homérséklet 0°C- +40°C

Working temperature

Ajénlott kendanyag
Recommended grease

Ldsd a linedris egységen
elhelyezett QR kéd beolvasasaval
Scanning the QR code on the linear unit

Javasolt AC szervomotor teljesitmény 400/ 750W
Recommended AC servo motor output

Linedris vezeték mérete 2db 20-as

Linear guide size 2pc20

Golyésorsd dtmérje 20/25mm

Ball screw diameter

Golydsorsd pontossagi osztaly (7 (50pm / 300mm)

Ball screw accuracy

Tomeg 11,8 + (Loket Stroke /100-1) x 1,6
Weight
IP védettség IP53

P protection

www.powerbelt.hu
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

lm ll’n
E _— Alatamasztas tipusa : E
— — Type of support —
& . el
300 -
250 | 120
= = 100
£ 200 2
= = 80
§ 150 - § 60
g 100 A é‘ 40
S 50 B 2
0 : . . . . . , 0 + : : : : : .
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 0 200 400 600 800 1000 1200
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
Méretek
Dimensions
285, M x 200 L, A 955
\ | |
& or so g0 eo bo &;\o\
Nx @9H7 Th
S
e >J{ [SXe} [SXe} [EXe) o] o]
2x PBH7 V12 N x M8 ¥ 12
20 Loket Stroke + 150 0,01
38,5 M x 200 A 80,5
5 Xg &
L = Loket Stroke + 267
1345 Loket / Stroke 1325
2x @Q6H7 ¥ 14
2 o Motor perem el6furata
= 5o 55 < - ¢ Motor flange prebore hole
c ) 2 [
100
136
s 100 20 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1250
A 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 200
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 6
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 16

Egyenes hajtas (MS)
Straight drive (MS)

A lentebb lathatd linedris egység homloklemeze egy-
ben a meghajtd motor vagy hajtdmd csatlakozd lemeze is.
Alapértelmezetten ez a homloklemez nincs megmunkalva, hi-
szen nagyon sok, kulénbdzé meghajtd elemhez lehet csatlakoz-
tatni a linedris egységet. Rendeléskor, ha megadja a csatlakozo
meghajtas tipusat, akkor céglink készre gyartva szallitja a homlok-
lemezt, igy Onnek ezt nem kell megtennie. Ha mégis Ugy dént,
hogy megmunkalatlan homloklemezt rendel, akkor a homlokle-
mez megmunkalasabol adodo rendellenes mikodésért cégiink
felel6séget nem vallal és ez nem képezi részét a garancianak!

Alapértelmezett homloklemez

POWER

BELT www.powerbelt.hu

The front plate of the linear unit shown below is also the
connection plate of the drive motor or gear unit. By default,
this faceplate is not machined, as the linear unit can be con-
nected to a large number of different drive elements. When
ordering, if you specify the type of connecting drive, our
company will deliver the faceplate ready-made, so you do
not have to do this. If you do decide to order an unmachined
faceplate, our company will not be liable for any malfunction
resulting from machining the faceplate and this is not part of
the warranty!

»
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9 2 e 0
s =

Meghajtd egység alapjan készregyartott
homloklemez



Oldalhajtas

Side drive x
e
2735 ML/MR MD %
M5 / M6* o170 62,2 Cikkszam W
- -  — Code 86.001.223 86.001.166 £ E
gl b VE Fogasszjtipusa e 61430120 * HTD-3M 360/15 '
S ) j (= Belt type E g
°® ° o 9 Attétel " = =
Motor oldal 495 |\ ©14/19* 20 Ratio : =z
Motor sid =) =
HORISICE, 63,6 60 Tarcsak 2db/pcs ; E
Pulleys 7=32 HTD-5M/20 w o
~S ;
170 50 e W
ofs
\ o wv
e || F
b ®m
(w4 7 8
© IR
3 8 S 8
>
o —— Motor oldal 2
M5 / M6* 636 Motor side 622
100
*- Szervomotor fiiggvénye O
* - It depends on the servo motor L
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
152 152
= 9>
i a

Max. megengedett eré és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*

DB min P L
Fx max Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mzmax (Nm)
20x5 - 2865N
200mm = Loket Stroke 4 (DB-152) 4-374,5  Loket Stroke 4 (DB -152) +435,5 20x10-1432,5N  14926N 14926N  678Nm 152+ (DB-152) X Fzmax /1000 152+ (DB - 152) X Fy max /1000
20x20- 742N

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkil értenddk!
*- Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek

Accessories
149 Szenzor 1 54 Tengelykapcsold 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Servo motor Stepper motor
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YS0 220 TiPUS LIMIIN

YSO 220 TYPE PRECISION&SPEED

N

b4
w
o
w
w0
>
W n Hajtds és megvezetés
(L= Drive and guide
o Z
.ﬁ =
z<
-
o Z Max. terhelések
0 3 Fy 11923,1
< > Max. forces and torques
5 w f 11923,1
o & (N) 2545 -3820,1
~° ;
"’:’ frl Fx 25x10-1910
o
=}
a3 25x25 - 764
>
= E' Mx 1203,8
om
My (Nm) 5285
Mz 760,8
2
> Anyomaték és erd dsszefiiggései: o, F2 M My Mz 1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax ™ Mxmax ™ My max " Mzmax =
7 Motor csatlakozasi lehetoségek
@ Motor mounting positions
MS MR ML MD
Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 1500mm Visszadllasi pontossag +0,005/300mm
Stroke range Repeatability
Golydsorsé menetemelkedése 5mm 10mm 25mm Mkodési hdmérséklet 0°C- +40°C
Ball screw lead Working temperature
Akocsi egy fordulat alatt megtett dtja 5mm 10mm 25mm Ajanlott kendanyag Ldsd a linedris egységen elhelyezett QR kdd
attétel nélkiil Recommended grease beolvasdsdval
Road traveled by carriage in one Scanning the QR code on the linear unit
turn without gearbox
Max. sebesség 250mm/s 500mm/s 1250mm/s Javasolt AC szervomotor teljesitmény 750W
Max. speed Recommended AC servo motor output
Max. terhelhetdség  Vizszintes 160kg 160kg 140kg Linedris vezeték mérete: 2db 25-6s
Max. payload Horizontal Linear guide size: 2pc25
Fiiggéleges 80kg 70kg 45kg Golyésorsd &tmérje 20/32mm
Vertical Ball screw diameter
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,7Nm 0,12Nm 0,16Nm Goly6sorsd pontossagi osztaly (7 (50pm / 300mm)
Max. no-load driving torque Ball screw accuracy
Max. hajté nyomaték 10,9Nm 12,5Nm 14Nm Tomeg 26,9 + (Loket Stroke /100- 1) x 2,9
Max. driving torque Weight
Maximum hiizé / nyomo terhelés (1000W-ndl)  3820,1N 1910N 764N P védettség P53
Max. rated thrust (at 1000W) IP protection
Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 10,772 + (2,992 x Loket Stroke[m])
Linear unit inertia (kg-cm?)
POWER
www.powerbelt.hu
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

lm ll’n
[E — . Aldtdmasztés tipusa ==
T — Type of support
- L - L L >|
400 +
350 4 250
5 3001 2 200
= 250 =
§ 200 4 § 150
S 150 4 = 100
£ 100 | £
B 5 g0
0 . . . y 0+ T T T T T —
0 500 1000 1500 2000 0 200 400 600 800 1000 1200
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
Méretek
Dimensions
124 M x 200 . A . 9%
e 1.
[ J oo oe oo bo 6\6\
Nx $9Th
&
[ -0 \ [=]y=) [s]y=] [e)y=) [=] Q
2x PBHT V12 Loket Stroke + 200 +0,01 NxM10 V16
20
144 M x 200 A 76
230 230
@ S jm— = ~{|
~ [ it ~ ® ® ~
[\ ©| b g N
= ® ® ~
D q
220
L = Loket Stroke + 420
246 Loket / Stroke 174
2x Q8HT V15 Motor perem el6furata
N S S S Motor flange prebore hole
<
N
R R —— _e__c__t__o——
110 8xM8 V25
210
S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
A 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
Egyenes hajtas (MS)
Straight drive (MS)
A lentebb [4thatd linedris egység homloklemeze egy-  The front plate of the linear unit shown below is also the

ben a meghajtd motor vagy hajtdmd csatlakozd lemeze is.
Alapértelmezetten ez a homloklemez nincs megmunkalva, hi-
szen nagyon sok, kulénbdzé meghajtd elemhez lehet csatlakoz-
tatni a linedris egységet. Rendeléskor, ha megadja a csatlakozd
meghajtas tipusat, akkor céglink készre gyartva széllitja a homlok-
lemezt, igy Onnek ezt nem kell megtennie. Ha mégis tgy dont,
hogy megmunkalatlan homloklemezt rendel, akkor a homlokle-
mez megmunkalasabdl adédo rendellenes mikodésért cégink
felel6séget nem vallal és ez nem képezi részét a garancianak!

& # Alapértelmezett homloklemez

connection plate of the drive motor or gear unit. By default,
this faceplate is not machined, as the linear unit can be con-
nected to a large number of different drive elements. When
ordering, if you specify the type of connecting drive, our
company will deliver the faceplate ready-made, so you do
not have to do this. If you do decide to order an unmachined
faceplate, our company will not be liable for any malfunction
resulting from machining the faceplate and this is not part of
the warranty!

Meghajté egyséq alapjan készregyartott
!: homloklemez

POWER
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Oldalhajtas

x Side drive
[
I ML/MR MD
<>.'; Motor oldal
Motor sid M5 / M6* ikksza
o S 82 (iezam 86.001506  86.001.500
2= L ode
o Z @19 o 7o) i
I b ° 2 Fogasszjipusa 1y oyiagor20 ~ HTD-5M 380720
E ﬁ = IS Belt type
= E 5 o © N Attétel ”
~§ =z 63,6 10 Ratio :
S w 3235 53
<= Tarcsak
T 2db/pcs =32 HTD-5M/20
) Pulleys
O
23
28 220 53
0
own
e
o< 2
Q m o o 3"
o o] - v
o o H o
LR N . e R
3 S | 2
20 T |\
> 3 s
* Q. -
M5 / M6* €36 Motor oldal 7075
120 Motor side 6572
&)
> * - Szervomotor fiiggvénye
* - It depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
230 230
_ - ]
[ 1
[ 1
e 5 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
min
Fx max Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
25x5-3820,1N
300mm  Loket Stroke + (DB -230) + 553 = Loket Stroke 4 (DB-230) + 612 25x10-1910N  23846N  23846N 2406Nm 230 + (DB - 230) X Fzmax /1000 = 230+ (DB - 230) X Fy max / 1000
25x25- 764N
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk!
*- Data is to be understood without safety factors!
o Kiegészito termékek
Accessories
149 Szenzor 1 54 Tengelykapcsol 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Servo motor Stepper motor
POWER
www.powerbelt.hu
122 BELT p



YSC 100 TiPUS
YSC 100 TYPE

Motor csatlakozasi lehetéségek

Motor mounting positions

MS

Alap technikai informaciok
Basic technical informations

Lokethossz tartomany
Stroke range

Golydsorsd menetemelkedése
Ball screw lead

Akocsi egy fordulat alatt megtett Utja
attétel nélkiil
Road traveled by carriage in one

turn without gearbox

Max. sebesség

Max. speed

Max. terhelhetéség  Vizszintes

Max. payload Horizontal
Fiiggéleges
Vertical

Max. terhelés nélkiili nyomaték
Max. no-load driving torque

Max. hajté nyomaték
Max. driving torque

Maximum hizé / nyoma terhelés (400W-nal)
Max. rated thrust (at 400W)

Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?)
Linear unit inertia (kg-cm?)

MR
100 - 1050mm
S5mm 10mm 16mm
Smm 10mm 16mm
250mm/s  500mm/s  800mm/s
50kg 30kg 22kg
18kg 16kg 14kg
0,iNm  0,122Nm  0,16Nm
109Nm  12,5Nm  14Nm

15519N 776N 485N

0,622 + (0,385 X Loket Stroke[m])

20mm

20mm

1000mm/s

18kg

6kg

0,2Nm

16Nm

388N

Hajtds és megvezetés
Drive and guide

Max. terhelések
Max. forces and torques

A nyomaték és er dsszefiiggései:
All forces and torques relate to the following:

ML

Visszadllasi pontossag
Repeatability
Mkodési homérséklet
Working temperature
Ajénlott kendanyag:
Recommended grease:

Javasolt ACszervomotor teljesitmény
Recommended AC servo motor output

Linedris vezeték mérete
Linear guide size
Golydsorsd &tmérdje
Ball screw diameter

Golydsorsd pontossagi osztaly
Ball screw accuracy

Tomeg
Weight

IP védettség
IP protection

www.powerbelt.hu

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Fy 2571
Fz 3060
16x5-1551,9
(N)
16x10- 776
Fx
16x16 - 485
16x20 - 388
Mx 30
My (Nm) 30
Mz 30

y P, M My M
Fymax " Fzmax” Mxmax '~ Mymax ' Mzmax ~

1

+0,005/300mm
0°C- +40°C

Ldsd a linedris egységen
elhelyezett QR kéd beolvasasaval
Scanning the QR code on the linear unit

200/ 400W

1db 20-as

1pc20

16mm

(7 (50pum / 300mm)

4,7 + (Loket Stroke /100 - 1) % 0,8

P53
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

lm lm
[E — . Aldtémasztés tipusa : =
T = Type of support —
- L > L L >|
350
8
300 4 .
T 250 T 5
B 2004 B S
< 150 A - 4
g g 3
g 100 A £ 2
= 50 4 = 1
0 . . . . . ) 0 T T T T "
0 200 400 600 800 1000 1200 0 100 200 300 400 500
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
Méretek
Dimensions
105 M x 200 A 83
I | | E—
o ¢
Vakuum csatlakozd
Vacuum couplint
&
A ° — ya
2x Q5HT V6 NxM5 710
20 Loket Stroke + 116 +0,01
170
80
' n [ I
o o r o a Il
—r—n e | —
o —_— e ——]
]
[e]
™~ =
Szenzor horony
Sensor groove
L = Loket Stroke +304
160 Loket / Stroke 144
2% 5HT T 12 Motor perem elGfurata
Motor flange prebore hole
_lo & ofF— R Y
@ w e
< | |
- N | |
~ D | |
©® | | ®
° w L[5 "o "m0
I |
64 4x M5 7 14
s 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1050
A 16 116 16 116 16 116 16 116 16 116 166
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 5
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 14

Egyenes hajtas (MS)
Straight drive (MS)

A lentebb lathatd linedris egység homloklemeze egy-
ben a meghajtd motor vagy hajtdmd csatlakozd lemeze is.
Alapértelmezetten ez a homloklemez nincs megmunkalva, hi-
szen nagyon sok, kulénbdzé meghajtd elemhez lehet csatlakoz-
tatni a linedris egységet. Rendeléskor, ha megadja a csatlakozo
meghajtas tipusat, akkor céglink készre gyartva szallitja a homlok-
lemezt, igy Onnek ezt nem kell megtennie. Ha mégis Ugy dént,
hogy megmunkalatlan homloklemezt rendel, akkor a homlokle-
mez megmunkalasabol adodo rendellenes mikodésért cégiink
felel6séget nem vallal és ez nem képezi részét a garancianak!

-/ . & Alapértelmezett homloklemez

POWER

BELT www.powerbelt.hu

The front plate of the linear unit shown below is also the
connection plate of the drive motor or gear unit. By default,
this faceplate is not machined, as the linear unit can be con-
nected to a large number of different drive elements. When
ordering, if you specify the type of connecting drive, our
company will deliver the faceplate ready-made, so you do
not have to do this. If you do decide to order an unmachined
faceplate, our company will not be liable for any malfunction
resulting from machining the faceplate and this is not part of
the warranty!

F ’\f Meghajtd egység alapjan készregyartott
homloklemez




Oldalhajtas

Side drive x

(L)

il

188 ML MR MD g
M4 / M5* @50 512 Cikkszdm w
- Code 86.001.192  86.001.271  86.001.193 n E
o) s g

v e ~
ML 9 3 n PO WmaM HDaM D3 W o
P 35115 200115 28215 Su
o qo ¢ Belt type o =
Motor oldal 49,5 O14 14 ttétel b
Motor side 49 Ratio 11 5 >
Eoooo: o Taresak = E
\ L _ w o
( o Pulleys 2db/pcs Z=42 HTD-3M/15 2 E
ML/MR ! o S &
Swn
e
o<
102 512 o
_—’_1
o\
o, 1 |
N, S
P14 .

146

495
| %
@50

M4 / M5* 495 \ Motoroldal _[14
Motor side 49

YsC

* - Szervomotor fiiggvénye
* - It depends on the servo motor

Duplakocsis kivitel
Double main carriage type

L
P
DB
170 170
ag
e 5 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques®
min
Fx max Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
16x5 - 1551,9N
280mm  Loket Stoke-+ (0B-170) +420  Lokettioke + (0B-170)+476 1010780 1IN | 120N 60Nm 170+ (DB~ 170)x Fmax/ 1000 170+ (DB- 170) x y max/ 1000
16x20 - 388N

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értendk!
*- Data i to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

149 Szenzor 154 Tengenlykapcsolé 178 Szervomotor 189 Léptetdmotor
Sensor Coupling Servo motor Stepper motor
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YSC 110 TiPUS LIMIIN

b4
(Ig YSC 1 10 TYPE PRECISION&SPEED
W
&
W Hajtds és megvezetés o ——ie —
0w e Drive and guide . «—HJ L ? J
= w_ K é i (
.E = = t‘ | I
-
Z«g
-
o Z Max. terhelések
0 Fy 3427
< > Max. forces and torques
S Fz 3427
< =
o & 16%5 - 1551,9
o3 (N)
'é’ w 16x10-776
(=) (3 Fx
& o 16x16 - 485
>
= E' 16x20 - 388
m
@ Mx 98
My (Nm) 40
o Mz 176
wn
>
A nyomaték és erd 6sszefiiggései: o, Fo o M My M
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax ™ Fzmax ™ Mxmax ™ Mymax " Mzmax =
@
> Motor csatlakozasi lehetdségek
Motor mounting positions
MS MR ML MD
Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomény 100 - 1050mm Visszadllasi pontossdg +0,005/300mm
Stroke range Repeatability
Golydsorsd menetemelkedése 5mm 10mm 16mm 20mm Mkodési hdmérséklet 0°C-+40°C
Ball screw lead Working temperature
Akocsi egy fordulat alatt megtett Gtja 5mm 10mm  16mm  20mm Ajénlott kendanyag Lasd a linedris egységen
attétel nélkiil Recommended grease elhelyezett QR kéd beolvasasaval
Road traveled by carriage in one tum Scanning the QR code on the linear unit
without gearbox
Max. sebesség 250mm/s  500mm/s 800mm/s 1000mm/s Javasolt AC szervomotor teljesitmény 200/ 400W
Max. speed Recommended AC servo motor output
Max. terhelhetdség Vizszintes 50kg 30kg 22kg 18kg Linedris vezeték mérete 1db 20-as
Max. payload Horizontal Linear guide size 1pc20
Fiiggéleges 18kg 16kg 14kg 6kg Golydsorso dtmérdje 16mm
Vertical Ball screw diameter
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,1Nm 0,122Nm  0,16Nm  0,2Nm Golydsorsd pontossagi osztély (7 (50pm / 300mm)
Max. no-load driving torque Ball screw accuracy
Max. hajté nyomaték 109Nm  12,5Nm  14Nm 16Nm Tomeg 6,77 + (Loket Stroke /100 - 1) x 0,86
Max. driving torque Weight
Maximum hizé / nyomd terhelés (400W-ndl) ~ 1551,9N 776N 485N 388N P védettség P53
Max. rated thrust (at 400W) IP protection
Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 0,945 + (0,386 x Loket Stroke[m])
Linear unit inertia (kg-cm?)
POWER
www.powerbelt.hu
126 BELT P



A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

lm lm
[E — . Aldtdmasztés tipusa ==
T = Type of support —
L L le L N
300
7
250 6
2 200 £ 5
3 150 Z 4
= < 3
2 100 2
= 50 2
0 . . . . . ) 0 v . v T )
0 200 400 600 800 1000 1200 0 100 200 300 400 500
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
Méretek
Dimensions
86 ) M x 200 ) A ) 83
Vakuum csatlakozd
Vacuum couplin:
o} o })
2x Q5HT U8 NxM5 V10
20 Loket Stroke +100 +0,01
170
80
| I r——"" I
e | ° ° | [ S B! — -
0| 1 i | (]
S @ ® ( D[D K’i
T [ee]
\ [} (]
Szenzor horony 102
Sensor groove 109
L = Loket Stroke + 269
152 Loket / Stroke 117 B}
2x (O5HT ¥ 12 Motor perem eléfurata
R N _ Motor flange prebore hole
P RIS 1 o _ 4 " H
| |
o | N | I @
b o I I
© } } ©
| |
o ® ° L__ oo TeT e -l
N |
‘ & \4xM5 14
S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1050
A 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 150
M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5
N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
Egyenes hajtas (MS)
Straight drive (MS)
A lentebb [4thatd linedris egység homloklemeze egy-  The front plate of the linear unit shown below is also the

ben a meghajtd motor vagy hajtdmd csatlakozd lemeze is.
Alapértelmezetten ez a homloklemez nincs megmunkalva, hi-
szen nagyon sok, kulénbdzé meghajtd elemhez lehet csatlakoz-
tatni a linedris egységet. Rendeléskor, ha megadja a csatlakozd
meghajtas tipusat, akkor céglink készre gyartva széllitja a homlok-
lemezt, igy Onnek ezt nem kell megtennie. Ha mégis tgy dont,
hogy megmunkalatlan homloklemezt rendel, akkor a homlokle-
mez megmunkalasabdl adédo rendellenes mikodésért cégink
felel6séget nem vallal és ez nem képezi részét a garancianak!

2

A @ Alapértelmezett homloklemez

connection plate of the drive motor or gear unit. By default,
this faceplate is not machined, as the linear unit can be con-
nected to a large number of different drive elements. When
ordering, if you specify the type of connecting drive, our
company will deliver the faceplate ready-made, so you do
not have to do this. If you do decide to order an unmachined
faceplate, our company will not be liable for any malfunction
resulting from machining the faceplate and this is not part of
the warranty!

Meghajté egység alapjan készregyartott
® homloklemez
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Oldalhajtas

x Side drive
[
‘w
@ ML/MR MD
e 188 Cikkszém
0 "
2 E M4 / M5 ?50 51,2 Code 86.001.205 86.001.206
< D °° ° °\/\ -
W o o o i) Fogasszij tipusa g g
E 2 B |, @ 2 Belt type HTD-3M312/15  HTD-3M 276/15
) o o N i
= E Motor oidal 495 B4 4 Attétel "
< =z Motor side Ratio
: w 1 49
<2 ML/MR Tarcsdk 2db/pcs T=42HTD-3M/15
) Pulleys
O
@ 102 51,2
o wv
g
8 g o o
o O
D14 ©
o w0 3
oL g S
A 152
M4 / M5* 49,5 Motor oldal 1
Motor side 49
MD
o
ﬁ * - Szervomotor fiiggvénye
* - It depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
170 170
il
na > 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques®
min
Fx max Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
16x5-1551,9N
280mm  LoketSioke + (0B-170) 4429 LoketStoke +(0B-170)+482 10x'0 175N GBSaN  GBSAN 196Nm 170+ (DB-170)x Fzmax /1000 170+ (DB- 170) x Fy max /1000
16x20 - 388N
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk!
*- Datais to be understood without safety factors!
o Kiegészito termékek
Accessories
149 Szenzor 1 54 Tengelykapcsol 178 Szervomotor 194, Léptetdmotor
Sensor Coupling Servo motor Stepper motor
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YSC 135 TiPUS
YSC 135 TYPE

LIMLIN

PRECISION&SPEED

Motor csatlakozasi lehetéségek

Motor mounting positions

MS

Alap technikai informaciok

Basic technical informations

MR

Lokethossz tartomany 100 - 1250mm
Stroke range
Golydsorsd menetemelkedése 5mm 10mm
Ball screw lead
Akocsi egy fordulat alatt megtett utja 5mm 10mm
attétel nélkiil
Road traveled by carriage in one
turn without gearbox
Max. sebesség 250mm/s  500mm/s
Max. speed
Max. terhelhetéség  Vizszintes 100kg 80kg
Max. payload Horizontal
Fiiggdleges 50kg 30kg
Vertical
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,72Nm  0,15Nm
Max. no-load driving torque
Max. hajtd nyomaték 10,9Nm  12,5Nm
Max. driving torque
Maximum hizé / nyomd terhelés (400W-ndl) ~ 1551,9N 776N

Max. rated thrust (at 400W)

Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?)
Linear unit inertia (kg-cm?)

16mm

16mm

800mm/s

60kg

22kg

0,2Nm

14Nm

485N

1,577 + (0,386 x Loket Stroke[m])

20mm

20mm

1000mm/s

45kg

16kg

0,22Nm

16,7Nm

388N

Hajtds és megvezetés
Drive and guide

Max. terhelések
Max. forces and torques

A nyomaték és erd dsszefiiggései:

All forces and torques relate to the following:

ML

Visszadllasi pontossag
Repeatability
Miikodési hdmérséklet
Working temperature
Ajénlott kendanyag
Recommended grease

Javasolt ACszervomotor teljesitmény
Recommended AC servo motor output

Linedris vezeték mérete
Linear guide size
Golydsorso dtmérdje
Ball screw diameter

Golydsorsé pontossagi osztély
Ball screw accuracy

Tomeg
Weight

IP védettség
P protection

www.powerbelt.hu

Fy 5370
Fz 5370
16x5-1551,9
(N)
16x10- 776
Fx
16x16 - 485
16x20 - 388
Mx 142
My (Nm) 104
Mz 346

y P, M My M
Fymax " Fzmax” Mxmax '~ Mymax ' Mzmax ~

1

+0,005/300mm
0°C- +40°C

Ldsd a linedris egységen
elhelyezett QR kéd beolvaséséval
Scanning the QR code on the linear unit

200/ 400W

2db 15-0s

2pc15

16/20mm

(7 (50pm / 300mm)

7,6 + (Loket Stroke /100 - 1) X 1

IP53
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

lm lm
[E — . Aldtémasztés tipusa : =
T = Type of support —
- L > L L >|
700 4
30
600 4
= 500 = 2
B 4004 E 20
= 300 = 1%
g 200+ g 10
B 400 B 5
0 0 T T T T T v v
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 0 100 200 300 400 500 600 700
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
Méretek
Dimensions
53 M x 200 A 94 24,
| 1
! o o I
Vakuum csatlakozd
Vacuum couplin:
A o o o 5
2x G5H7 710 N x M6 ¥ 10
20 Loket Stroke + 167 0,01
190
100 119
> D P Pk
@ ©
Q Q
135
L = Loket Stroke + 314
169 Loket / Stroke 145
2% GBHT T 15 Motor perem el6furata
Motor flange prebore hole
o & of— R I S —
o 1 | le
o | |
9 | |
o] } } ® @E
[p o ¢ Lo o o
84 4xM6 V17
S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1250
A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 17
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18

Egyenes hajtas (MS)
Straight drive (MS)

A lentebb lathatd linedris egység homloklemeze egy-
ben a meghajtd motor vagy hajtdmd csatlakozd lemeze is.
Alapértelmezetten ez a homloklemez nincs megmunkalva, hi-
szen nagyon sok, kulénbdzé meghajtd elemhez lehet csatlakoz-
tatni a linedris egységet. Rendeléskor, ha megadja a csatlakozo
meghajtas tipusat, akkor céglink készre gyartva szallitja a homlok-
lemezt, igy Onnek ezt nem kell megtennie. Ha mégis Ugy dént,
hogy megmunkalatlan homloklemezt rendel, akkor a homlokle-
mez megmunkalasabol adodo rendellenes mikodésért cégiink
felel6séget nem vallal és ez nem képezi részét a garancianak!

2
a9 5 Alapértelmezett homloklemez
s ,,,‘.;“&-;
B /"'y =
POWER

BELT www.powerbelt.hu

The front plate of the linear unit shown below is also the
connection plate of the drive motor or gear unit. By default,
this faceplate is not machined, as the linear unit can be con-
nected to a large number of different drive elements. When
ordering, if you specify the type of connecting drive, our
company will deliver the faceplate ready-made, so you do
not have to do this. If you do decide to order an unmachined
faceplate, our company will not be liable for any malfunction
resulting from machining the faceplate and this is not part of
the warranty!

k W #  Meghajtd egység alapjan készregyartott
:' homloklemez



Oldalhajtas

Side drive x
[
‘wl
ML/MR MD @
2235 o o
o Cikkszam TR
M4 / M5 Y ?50 i 51,2 Code 86.001.214 86.001.215 £ E
o © © =)
R pm— R - < D
© O’ ° )| Fogasszij tipusa g g W o
s . OO N @ Belt type HTD-3M 345/15  HTD-3M 285/15 z 3
[} o o, qf A ctel _; E
Motor oldal 495 [\ 014 14 tete 11 Q) =
Motor side ~ Ratio < =
49 : w
Tarcsak <=
2db/pcs 7=42 HTD-3M/15 T
Pulleys ©n Q
~§ E
135 47 o
1 ] Swn
% 3
o o|w) o<
NS (L]
o o]
T 3
D14 [ =
©
M4 / M5* g 3
B ¢
2 Motor oldal
49,5 Motor side 14
MD 80 51,2
o
*- Szervomotor fiiggvénye g
*- It depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
190 190
ay
X Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
DB min P L

Fx max Fymax Fzmax Mx Mz max (Nm)

16x5-1551,9N
16x10 - 776N
16x16 - 485N
16x20 - 388N

My max (Nm)

300mm  Loket Stroke + (DB-190) +478  Loket Stroke + (DB - 190) + 534 10740N ' 10740N  284Nm 190+ (DB -190) x Fzmax /1000 190 + (DB - 190) X Fy max / 1000

* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk!
* - Data is to be understood without safety factors!

o Kiegészito termékek
Accessories

149 Szenzor 154 Tenge]ykapcsolé 178 Szervomotor 194, Léptetdmotor
Sensor Coupling Servo motor Stepper motor
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YSC 170 TiPUS LIMIIN

b4
(Ig YSC 170 TYPE PRECISION&SPEED
W
&
W Hajtds és megvezetés o ——ie —
n E Drive and quide W (_'_‘JJ L ? J
= E . E ! §
.E = = ti | E I
-
Z«g
-
o Z Max. terhelések
0 Fy 7463
< > Max. forces and torques
B Fz 7463
<=
- & (N) 2045 - 2865
~° ;
S w Fx 20x10- 1432,5
o
o
a3 20:20-716,3
gl
8 g Mx 339
My (Nm) 178
Mz 742
?
= Anyomaték és erd dsszefiiggései: fy [ F Mk My Mz <1
All forces and torques relate to the following: ~ Fymax™ Fzmax ™ Mxmax ™ My max " Mzmax =
o Motor csatlakozasi lehetoségek
ko Motor mounting positions
MS MR ML MD
Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomdny 100 - 1250mm Visszadllasi pontossdg +0,005/300mm
Stroke range Repeatability
Golydsorsd menetemelkedése 5mm 10mm 20mm Mikodési homérséklet 0°C-+40°C
Ball screw lead Working temperature
Akocsi egy fordulat alatt megtett dtja 5mm 10mm 20mm Ajénlott kendanyag Ldsd a linedris egységen
attétel nélkiil Recommended grease elhelyezett QR kéd beolvasasaval
Road traveled by carriage in one turn Scanning the QR code on the linear unit
without gearbox
Max. sebesség 250mm/s 500mm/s 1000mm/s Javasolt AC szervomotor teljesitmény 400/ 750W
Max. speed Recommended AC servo motor output
Max. terhelhetéség ~ Vizszintes 120kg 100kg 85kg Linedris vezeték mérete 2db 20-as
Max. payload Horizontal Linear guide size 2pc20
Fiiggdleges 60kg 50kg 35kg Golydsorsd &tmérdje 20/25mm
Vertical Ball screw diameter
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,1Nm 0,12Nm 0,16Nm Golydsorsd pontossagi osztaly (7 (50pum / 300mm)
Max. no-load driving torque Ball screw accuracy
Max. hajté nyomaték 10,9Nm 12,5Nm 14Nm Tomeg 14,8 + (Loket Stroke /100- 1) X 1,6
Max. driving torque Weight
Maximum hiz6 / nyomé terhelés (750W-ndl) ~ 2865N 1432,5N 716,3N IP védettség 1P53
Max. rated thrust (at 750W) IP protection
Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 2,905 + (0,753 x Loket Stroke[m])
Linear unit inertia (kg-cm?)
POWER
www.powerbelt.hu
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A linearis egység maximalis terhelhetdsége kiilonbozo alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

lm 1m
[E — . Aldtdmasztés tipusa : =
T = Type of support —
- L L L >|
300
120
_ 250 o 100
£ 20 <
§ 150 § 60
g 100 g 40
.E E
€ 50 220
0 . . . . . . ) 0 + T T T T ? "
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 0 200 400 600 800 1000 1200
Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
Méretek
Dimensions
82 i M x 200 i A i 110
[ b o o & & i
Vékuum csatlakozo
Vacuum couplin
{ o Qo o] P
2x QBHT V12 NxM8 V12 .
20 Loket Stroke + 150 +0,01
230
10 154
| i hl
= o ° . SR c Ry —— 1 [ a
5 1O D ¢S
| | @ (o)
170
L = Loket Stroke + 342
178 Léket / Stroke 164
2% D8HT V15 Motor perem eléfurata
oo W s e & k! Motor flange prebore hole
1 |
8 } |
pa | !
1 |
9 ° = L T TR
124 4xM8 V17
S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1250
A 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 200
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 6
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 16
Egyenes hajtas (MS)
Straight drive (MS)
A lentebb [4thatd linedris egység homloklemeze egy-  The front plate of the linear unit shown below is also the

ben a meghajtd motor vagy hajtdmd csatlakozd lemeze is.
Alapértelmezetten ez a homloklemez nincs megmunkalva, hi-
szen nagyon sok, kulénbdzé meghajtd elemhez lehet csatlakoz-
tatni a linedris egységet. Rendeléskor, ha megadja a csatlakozd
meghajtas tipusat, akkor céglink készre gyartva széllitja a homlok-
lemezt, igy Onnek ezt nem kell megtennie. Ha mégis tgy dont,
hogy megmunkalatlan homloklemezt rendel, akkor a homlokle-
mez megmunkalasabdl adédo rendellenes mikodésért cégink
felel6séget nem vallal és ez nem képezi részét a garancianak!

. Alapértelmezett homloklemez

connection plate of the drive motor or gear unit. By default,
this faceplate is not machined, as the linear unit can be con-
nected to a large number of different drive elements. When
ordering, if you specify the type of connecting drive, our
company will deliver the faceplate ready-made, so you do
not have to do this. If you do decide to order an unmachined
faceplate, our company will not be liable for any malfunction
resulting from machining the faceplate and this is not part of
the warranty!

P
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Meghajtd egység alapjan készregyartott

2 v homloklemez
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Oldalhajtas

x Side drive
[
‘w
@ ML/MR MD
[
2735 Cikkszam
(TYy ikksz
= W5/ N6* 70 62,2 86.001223  86.001.228
5 z i - 622 Code
* oo ‘ o B—"_~ < P
W o o b WY © PO U2 1o Sh 43020 - HID-3M 360015
3 8 o ° o3| b elt type
- g o o < j ©
== o - 2 o 5 Attétel ”
B = Motor oldal 495 |\ P14/19* 20 Ratio :
<> Motor side 63,6 60 Tarcsik
T 2db/pcs =32 HTD-5M/20
) Pulleys
O
23
o X
)
owv 170 50
g 1
o <«
om ° o
o 0| g
s O14/19* [ M5/ Ms* 0 §
0 — f
> © © 3
2 2 a8
Motor oldal %
MD M4 / M5 636 Motor side 622
Q 100
>
* - Szervomotor fiiggvénye
* - It depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
230 230
ay
pa- 5 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques*
min
Fx max Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
20x5 - 2865N
350mm  Loket Stroke + (DB -230) + 549  Loket Stroke + (DB-230) + 607 20x10-1432,5N 14926N 14926N  678Nm 230 + (DB - 230) X Fzmax /1000 230 + (DB - 230) X Fy max / 1000
20x20-716,3N
* - Az adatok biztonsdgi tényez6k nélkiil értenddk!
*- Data is to be understood without safety factors!
o Kiegészito termékek
Accessories
149 Szenzor 1 54 Tengelykapcsol 178 Szervomotor 194, Léptetdmotor
Sensor Coupling Servo motor Stepper motor
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