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YSC 110 TiPUS
YSC 110 TYPE
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> Motor csatlakozasi lehetéségek
Motor mounting positions
MS MR
Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomany 100 - 1050mm
Stroke range
Golydsorsd menetemelkedése 5mm 10mm  16mm  20mm
Ball screw lead
Akocsi egy fordulat alatt megtett utja 5mm 10mm  16mm  20mm
attétel nélkil
Road traveled by carriage in one turn
without gearbox
Max. sebesség 250mm/s  500mm/s 800mm/s 1000mm/s
Max. speed
Max. terhelhetdség Vizszintes 50kg 30kg 22kg 18kg
Max. payload Horizontal
Fiiggéleges 18kg 16kg 14kg 6kg
Vertical
Max. terhelés nélkiili nyomaték 0,1Nm 0,72Nm  0,76Nm  0,2Nm
Max. no-load driving torque
Max. hajté nyomaték 109Nm  12,5Nm  14Nm 16Nm
Max. driving torque
Maximum hdzé / nyomé terhelés (400W-ndl) 1551,9N 776N 485N 388N
Max. rated thrust (at 400W)
Linedris egyséq tehetetlensége (kg-cm?) 0,945 + (0,386 x Loket Stroke[m])
Linear unit inertia (kg-cm?)
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Hajtds és megvezetés
Drive and quide

Max. terhelések
Max. forces and torques

A nyomaték és erd osszefiiggései:

All forces and torques relate to the following:

ML

Visszadllasi pontossag
Repeatability
Mikodési homérséklet
Working temperature
Ajénlott kendanyag
Recommended grease

Javasolt AC szervomotor teljesitmény
Recommended AC servo motor output

Linedris vezeték mérete
Linear guide size
Golyésorsd dtmérje
Ball screw diameter

Golydsorsd pontossagi osztély
Ball screw accuracy

Tomeg
Weight

IP védettség
P protection
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Fy

fy
Fz

Fx

Mx
My
Mz

LIMLIN

PRECISION&SPEED

LRILR)

Fz

(Nm)

Mx

3427
3427
16x5-1551,9
16x10-776
16x16 - 485
16x20 - 388
98
40
176

Mz

Fymax " Fzmax ™ Mxmax "

MD

+0,005/300mm

0°C- +40°C

Ldsd a linedris egységen

My | <
My max ™ Mz max =

elhelyezett QR kéd beolvasasaval
Scanning the QR code on the linear unit

200/ 400W

1db 20-as
1pc20

16mm

(7 (50pm / 300mm)

6,77 + (Loket Stroke / 100 - 1) x 0,86
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A linedris egység maximalis terhelhetdsége kiilonb6z6 alatamasztasok esetén
The linear unit maximum load capacity for different supports

1m lm
[E — : Aldtdmasztés tipusa ; =
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Loket / Stroke (mm) Loket / Stroke (mm)
Méretek
Dimensions
86 ) M x 200 ) A ) 83
Vakuum csatlakozd
Vacuum couplin:
2x Q5HT U8 NxM5 ¥ 10
20 Loket Stroke +100 +0,01
170
80
. R
B ° r T . T a|
—=r—m e —— I
0| e
& 1
|
\
Szenzor horony
Sensor groove
L = Loket Stroke + 269
152 Loket / Stroke 117 .
2x (O5HT ¥ 12 Motor perem eldfurata
_ Motor flange prebore hole
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S 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1050
A 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 150
M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5
N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
Egyenes hajtas (MS)
Straight drive (MS)
A lentebb [4thatd linedris egység homloklemeze egy-  The front plate of the linear unit shown below is also the

ben a meghajtd motor vagy hajtdml csatlakozd lemeze is.
Alapértelmezetten ez a homloklemez nincs megmunkalva, hi-
szen nagyon sok, kulénbdzé meghajtd elemhez lehet csatlakoz-
tatni a linedris egységet. Rendeléskor, ha megadja a csatlakozd
meghajtas tipusat, akkor céglink készre gyartva szallitja a homlok-
lemezt, igy Onnek ezt nem kell megtennie. Ha mégis tgy dont,
hogy megmunkalatlan homloklemezt rendel, akkor a homlokle-
mez megmunkalasabdl adddo rendellenes miikodésért céguink
feleléséget nem véllal és ez nem képezi részét a garancianak!

2

A 9 Alapértelmezett homloklemez

connection plate of the drive motor or gear unit. By default,
this faceplate is not machined, as the linear unit can be con-
nected to a large number of different drive elements. When
ordering, if you specify the type of connecting drive, our
company will deliver the faceplate ready-made, so you do
not have to do this. If you do decide to order an unmachined
faceplate, our company will not be liable for any malfunction
resulting from machining the faceplate and this is not part of
the warranty!

Meghajtd egység alapjan készregyartott
homloklemez
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Oldalhajtas

x Side drive
o
i
v ML/MR MD
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e 188 Cikkszém
£ E M4 / M5* @50 51,2 Code 86.001.205 86.001.206
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E < B |, @ = Belt type HTD-3M312/15  HTD-3M 276/15
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M4 / M5* 49,5 Motor oldal 14
Motor side 49
o
ﬁ * - Szervomotor fiiggvénye
* - It depends on the servo motor
Duplakocsis kivitel
Double main carriage type
L
P
DB
170 170
al}
- 5 1 Max. megengedett erd és nyomaték* / Max. permissible forces and torques®
min
Fx max Fymax Fzmax Mx My max (Nm) Mz max (Nm)
16x5-1551,9N
280mm  LoketSioke + (0B-170) 4429 LoketStoke +(0B-170) 482 10x'0 175N GBS GBSAN 196N 170+ (DB-170) x Fzmax /1000 170+ (DB- 170) x Fy max /1000
16x20 - 388N
* - Az adatok biztonsdgi tényezdk nélkiil értenddk!
*- Data is to be understood without safety factors!
o Kiegészito termékek
Accessories
149 Szenzor 1 54 Tengelykapcsold 178 Szervomotor 194, Léptetdmotor
Sensor Coupling Servo motor Stepper motor
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