YLO sorozat / Series YLO m
TRAPEZORSOS HAJTASU

LINEARIS EGYSEGEK
TRAPEZOIDAL SCREW DRIVEN
LINEAR UNITS

TARTALOMJEGYZEK / T.0.C.

Mérészalag Tajolo
Measuring tape Orientator

108 108

Helyzet kijelz6
Position indicator

178

Kézi kerék
Handwheel

189

Szenzorok
Sensors

149

Tengelykapcsolok

Couplings
154 Léptetdmotorok
Stepper motors
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YLO

ALTALANOS INFORMACIOK
GENERAL INFORMATIONS

A trapézmenetes orséval rendelkezd linedris egységek kézi-
kerékkel és léptetdmotorral is meghajthaték. Az egységben
elhelyezett KUE tipusu trapézorsé alkalmas mindkét feladat
elldtasara. A linedris egység merevségét az alkalmazott alu-
minium profil és a profilos megvezetés garantalja. A hasznalt
strukturdlis szerkezet egyértelmuen jobb felhasznélhatésagot
biztosit az YLO szanegységnek a kortengelyes megvezetéssel
rendelkezd linedris egységgel szemben.

A kézikerekes kivitel( Limon szanegység kétféle fékocsival,
kétféle terhelhetéséggel érhetd el. Ezen egységekhez tobb-
féle kiegészit® is elérhetd. llyen példaul az egyszerli mérésza-
lag vagy éppen a helyzet kijelz6. Minden méretben az orsén
elhelyezett szorftdkarral lehet fixaIni a linedris egység fékocsi-
jat. Ujdonsagként elérheté a tajold rendszer is, mely lehetévé
teszi fix pontokon rogziteni a fékocsit.

A léptetémotoros egységek csapagyazasa és szerkezeti kiala-
kitdsa lehetévé teszik a Iéptetémotorok maximalis nyoma-
téktartomanyaba esé motor fordulat hasznélatat. A standard
NEMA szabvanyd motorokhoz kindlunk csatlakozé adaptert
és tengelykapcsoldt is. A 1éptetémotoros kiviteld YLO linearis
egységek mellé rendelhetd szenzor is.

Minden méret elérhetd szennyvédett kivitelben is, melyet
harmonikaval oldottunk meg.

Linear units with trapezoidal screw can be driven by hand-
wheels and stepper motors. The KUE type trapezoidal screw
located in the unit is suitable for both tasks. The rigidity of the
linear unit is guaranteed by the aluminum profile and profile
guide. The structural structure used clearly provides the YLO
slide unit with better usability compared to the linear unit
with rounded guide.

The Limon slide unit with handwheel design is available with
two types of main carriages and two types of load capacities.
Several accessories are also available for these units. Such as a
simple measuring tape or a position indicator. In all sizes, the
main carriage of the linear unit can be fixed with a clamping
lever placed on the screw. As a novelty, the orientation sys-
tem is also available, which allows the main carriage to be
fixed at fixed points.

The bearing and structural design of the stepper motor units
allow the use of motor speeds within the maximum torque
range of the stepper motors. We also offer connection adapt-
ers and couplings for standard NEMA motors. Sensors can
also be ordered for YLO linear units with stepper motors.

All sizes are also available in a dirt-resistant design, which we
solved with an bellow.
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RENDELESI KOD MAGYARAZAT
ORDER CODE EXPLANATION

Linedris egyséq adatai (4. oldal) Meghaijtds Kiegészitok
Linear unit datas (page 4) Drive Accessories
YLO110 - S
Tipus Fok‘ocﬂ tl?usa L Meghajtas tipusa Beh'a jtas Meghaijté Sz?r!r Tajolé pont Mérészalag Szenzor Szennyv.edo
Type LELETIT U Drive type pozicoja Driver . Position point | Tape measure Sensor irale
» type (mm) P Drive position Counter P P Antidust bellow
YLO 110 HW C 3 MR B
standard = kézikerék fix tdjol6 pontok null pont jobb
YL0135 standard Z foggantyval szama oldalon
YLO 170 2 handwheel nr. of position null point on
S = fix handle points the right
rovid e
short = HWEF ML
& kézikerék behajthato null pont bal
= .
5 foggantyval oldalon
= handwheel null point on
foldaway handle the left
SM23 MS S | 4
e |éptetdmotor Standard induktiv fotoelektromos
s stepper motor inductive photoelectric
= (Nema23-26Nm) E I1-1db/pc P1-1db/pc
a EtherCAT 12- 2db/pc P2 - 2db/pc
g SM24 13- 3db/pc P3 - 3db/pc
2 Iéptetémotor RS
8 stepper motor Modbus RS485 |
§ (Nema 24 - 3Nm) induktiv
e inductive
e SM34 11-1db/pc
E |éptetémotor 12-2db/pc
— stepper motor 13- 3db/pc

(Nema 34 - 8,5Nm)

A megadott rendelési kod alapjan a tényleges tételjegyzék mas, csatlakozo terméket is magaban foglalhat, melyet ajanlatunk vagy rendelés visszaigazolasunk fog tartalmazni.
Based on the order code provided, the actual item list may also include other connected products that will be included in our offer or order confirmation.
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YLO 110S SM TIPUS LIMIIN

YLO 110S SM TYPE PRECISIONESPEED

0§ ¢

Hajtds és megvezetés
Drive and quide

~

Max. terhelések
Max. forces and torques

TRAPEZORSO0S HAJTASU LINEARIS EGYSEGEK
TRAPEZOIDAL SCREW DRIVEN LINEAR UNITS

Névleges értékek / Nominal values

Motor csatlakozasi lehetdség

S Motor mounting positions
>
Alap technikai informaciok
Basic technical informations
Lokethossz tartomdny 50— 1500mm Ors6 mérete TR 16x4
Stroke range Screw size
Visszadllasi pontossag 100 pm /300 mm Ors anyaga (45 (opciondlis Inox A2)
Repeatability Screw material (45 (option Inox A2)
Akocsi 1fordulat alatt megtett (tja 4mm Anya anyaga Réz (CW614N-M)
Road traveled by carin 1turn Nut material Brass (CW614N-M)
Miikodési hémérséklet 0°C-+40°C Linedris vezeték mérete 2db 12-es
Working temperature Linear guide size 2pc12
Max. terhelhetdséq Vizszintes 20kg Linedris kocsik mérete 2db MN12C-N-21
Max. payload Horizontal Linear block size 2pcs MNT2C-N-71
Fiiggdleges 7kg Vezeték anyaga Rozsdamantes acél
Vertical Rail material Stainless steel
Tomeg 3+ (Loket Stroke /100 - 1) x 1,2 Ajénlott Iéptetémotor Nema 23 2,6Nm
Weight Recommended stepper motor
Motor csatlakozas méretei
Motor connnection dimensions
51 A Az alabbi motor csatlakozo a linedris egység homloklemeze,
N N1 mely az ajanlott NEMA szabvanyu Iéptetdmotor méreteihez
‘ van készre gyartva. Amennyiben mas motorral szeretné meg-
- QAL ‘ hajtani a linearis egységet, kérjuk rendelés leadasakor jelezze
Ny Ll — ‘ felénk!
RS ‘ .
B oD —TQ The motor connector below is the front plate of the linear
4714 ? unit, which is ready-made for the dimensions of the recom-
~ .
3 LH mended NEMA standard stepper motor. If you would like to
102 drive the linear unit with a different motor, please let us know
when placing your order!
9 P45
HE | 7ZZBE
08 © 38,1 M4
o Kiegészito termékek
Accessories ‘ * G @
149 Szenzor 154 Tenge]ykapcsolé Léptetémotor
Sensor Coupling Stepper motor
POWER
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Nyitott kivitel méretei

Open type dimensions <.,
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S 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500
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Szennyvédett kivitel méretei
Dirt-resistant design dimensions
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TRAPEZORSO TECHNIKAI INFORMACIOI

¥
& e TECHNICAL INFORMATION FOR TRAPEZOIDAL SPINDLE
.E g
2 E Trapézorsé adatai
2 =z Trapezoidal spindle data
uz
§ = 16x4 (YLO110) 18x4 (YLO 135) 20x4 (VL0 170)
- &
0 Anyag €45 acél (1.0503)
=2 Material (45 steel (1.0503)
B
< L
T O Feliileti keménység
g 2 Surface hardness oLl
0 g
29 Bekezdések szama ]
ﬁ ﬁ Thread starts
o o "
< < Menetszog* 0197 033! 002!
¥ Lead ngle® 5°12 433 4903
Osztés hiba 300 mm hosszon £01mm
Pitch error in 300 length -
o Axidlis jéték
= el play 0.025-0.192 mm
*-2°30'- 6° menetszog tartomanyban a trapézorsds hajtds részlegesen dnzaro!
*-In the range of 2°30"- 6° the trapezoidal drive is partially self-locking!
Kritikus sebesség meghatarozasa Determining critical speed
A linedris egységgel elérhetd maximalis sebesség meghatd-  To determine the maximum speed achievable with a linear
rozasahoz kérjuk vegye figyelembe az aldbbi diagramot. unit, please refer to the diagram below.
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